
 

 

 دستگاه بالانس استاتیک و دینامیک

  

 های قابل انجام:آزمایش

 بررسي تعادل استاتيكي و ديناميكي محورهاي چرخان 

 بررسي، تشريح و تعيين نابالانسي استاتيكي و ديناميكي 

 

 توضیحات:

ان حول محور از دور براي اينكه يك سيستم چرخان تعادل استاتيكي داشته باشد، لازم است برآيند نيروهاي اينرسي ناشي
نيروها  هاي ناشي از اينچرخش صفر باشد. جهت دستيابي به تعادل ديناميكي لازم است علاوه بر نيروهاي اينرسي، كوپل

اي طراحي و ساخته شده است كه مهندسان بتواند كليه پارامترهاي مؤثر گونهنيز درحال تعادل باشند؛ از اين رو دستگاه فوق به
اهده هاي گوناگون را مشستاتيكي و ديناميكي از جمله وجود وزنه در يك محل با زواياي متفاوت و يا در محلدر نابالانسي ا
 و بررسي كند.

هاي مختلف، يك عدد ديسك ها و مركز جرمدستگاه فوق داراي يك عدد محور صاف و كاملاً متعادل، چهار عدد وزنه با جرم
 دد الكتروموتور با سرعت دوراني ثابت و ميزكار تشكيل شده است.مدرج كه به انتهاي محور نصب شده و يك ع

 

 اطلاعات فنی:

 داراي توانايي نشان دادن اصول فرآيند بالانسينگ 

 داراي توانايي نشان دادن نابالانسي استاتيكي و ديناميكي 

 داراي يك محور صاف و كاملاً متعادل 

  هاي مختلفها و مركز جرمعدد وزنه به جرم 4داراي 

 داراي يك عدد ديسك مدرج 

 داراي يك عدد الكتروموتور جهت دوران محور 

 
 


