
  

 

 پنوماتیک پایهدستگاه 

 

  های قابل انجام:آزمایش

 كنترل سيلندر يكطرفه 

  بررسي عملكرد شير هيدروليكي
4

2
 و پيستون رفت و برگشتي 

  بررسي عملكرد شير هيدروليكي
4

2
 و عملكرد دوراني 

  بررسي عملكرد شير هيدروليكي
4

3
 و سيلندر و پيستون 

  بررسي عملكرد شير هيدروليكي
4

3
 و عملكرد دوراني 

  كنترل مدار دقت با شير كنترل دبي و شير
4

2
 

  كنترل مدار دقت با شير كنترل دبي و شير
4

3
 

  كنترل مدار دقت و برگشت با شير كنترل دبي و شير
4

3
 

 

 توضیحات:

دستگاه دارای يک بخش مكانيكي و يک بخش كامپيوتری و نرم افزاری است كه مي بايست ابتدا 

به نرم افزار را انجام داد. اين تنظيمات شامل  PLCتنظيمات مربوط به نرم افزار دستگاه و اتصال 

 به PLC  و افزار نرم است ذكر قابل. ، سرعت انتقال ديتا و نوع ارتباط مي باشد. PLCآدرس 

. در مرحله بعد مي توان با برنامه نويسي در اند شده تنظيم ارتباط برقراری جهت فرض پيش صورت

 آزمايش های مربوطه را انجام داد. Microwinنرم افزار 

 

 



 

 ات فنی:مشخص

 

  به صورت دستي و برقي 2به 5، 2به3، 3به 5شيرهای 

 موتور پنوماتيک 

 شيرهای منطقي 

  شيرON-OFF 

 انواع جک با سنسور 

 شير تخليه سريع 

 ایشير پروانه 

  منبع تغذيه 

 شير توپي 

 رگولاتور 

 سوئيچ فشار 

   PLC افزار مربوطهو نرم 

 گيج فشار 

 های رابطرله 

 چهارچوب فلزی با رنگ پودری الكترواستاتيک و با رويه فرميكا 

 

 

 


