
 

 

 

 
 

 طبق بر کهباشد که سنسورهای نیرو می با مرتبط آزمایشات کامل مجموعه ،RN-FTM  مدل سنسورهای نیرو آموزشی سیستم

  .است شده طراحی ابزاردقیق آزمایشگاه سرفصل

شی ست نیروهای کششی، پیچکرنش سنج و مجموعه ت سنسورهای ،سه قسمت اصلی میکروکنترلر شامل مجموعه این کلی طور به

ماژول تقویت کننده این ست آموزشی شد. باگیری خروجی سنسورها میاندازه تقویت کننده سیگنال برای ماژول و خمشی به همراه

با بکارگیری این ماژول آموزشی امکان طراحی و باشد. از نوع تفاضلی بوده و قابلت حذف نویزها با ثابت زمانی متغیر را دارا می

باشد و قطعات این مجموعه از فلزهای سخت کاری شده تهیه شده است. این مجموعه دارای گرم فراهم می 2ساخت ترازو با دقت 

کرد انواع مختلف بارگذاری درک عملهای مختلفی را برای توان بارگذاریباشد که با استفاده از آن میها میای از جعبه وزنهمجموعه

وان تشود که تمام اطلاعات سنسوری را میمجموعه حاضر به همراه یک کارت ارتباط با کامپوتر ارائه می مکانیکی بررسی نمود. 

 مشاهده نمود.  MATLABبا استفاده از آن در نرم افزار 
 

  

 

 

 

 

 

 

 

 ، پروگرمر.11×2کاراکتری  ATmega32  ،LCDاژول میکرو کنترلر شامل میکروکنترلر  .1

 پیاده سازی روش های بهسازی نرم افزاری. RRفتار حسگرها وجهت بررسی ر 1ماژول ارتباط با کامپیوتر .2

Force Sensor  

RN-FTM 
نیروسنسورهای  مجموعه آموزشی  

 مشخصات دستگاه

  آمپر و خروجی های ولتاژ متغیر. 3منبع تغدیه با جریان دهی 

 سیستم مکانیکی شامل LoadCell  ،آموزشیLoadCell  صنعتی و

LoadCell اندازه گیری گشتاور 

 ولت،  11و ولتاژ خروجی حداکثر  1111 تقویت کننده تفاضلی با بهره حداکثر

میلی آمپر و امکان بستن  51ولت ، جریان دهی  5تا  -5حذف آفست در بازه 

 فیلترهای حذف نویز با ثابت زمانی های متغیر
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 آزمایش های مرتبط

 بررسی رفتار کرنش سنج با استفاده از مولتی متر. .1

 تقویت ولتاژ و حذف نویز.بررسی چگونگی تبدیل مقاوت کرنش سنج به ولتاژ و چگونگی  .2

آموزشی و بدست آوردن مشخصه خروجی  LoadCellبررسی خروجی مدار یک چهارم پل، نیم پل و تمام پل برای وزنه های مختلف در  .3

 حسگر.

اندازه گیری گشتاور و بدست آوردن مشخصه  LoadCellبررسی خروجی مدار یک چهارم پل، نیم پل و تمام پل برای وزنه های مختلف در  .4

 خروجی حسگر.

 صنعتی. LoadCellآشنایی با طریقه شناسایی خروجی های  .5

 صنعتی برای وزنه های مختلف و بدست آوردن مشخصه خروجی حسگر. LoadCellبررسی خروجی تقویت شده  .1

 بررسی رفتار ارتعاشات و نویز بر روی کامپیوتر.صنعتی به ماژول ارتباط با کامپیوتر و  LoadCellاتصال خروجی تقویت شده  .7

 بررسی عوامل ایجاد نویز و روش های نرم افزاری حذف نویز و آفست. .8

 گرم و نمایش وزن با استفاده از ماژول میکروکنترلر. 2ساخت ترازو با دقت  .9

 

 متعلقات

 ولت  15تا  -15منبع تغذیه  .1

 سیستم مکانیکی  .2

 حذف آفست و نویزماژول تقویت کننده و  .3

 ماژول میکرو کنترلر .4

 ماژول ارتباط با کامپیوتر .5

 جعبه وزنه .1
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 کروکنترلر کرو کنترلر شامل میماژول میATmega32  ،LCD 

 ، پروگرمر.11×2کاراکتری 

 جهت بررسی رفتار حسگرها و پیاده  1ماژول ارتباط با کامپیوتر

 .سازی روش های بهسازی نرم افزاری

  کیلو گرم.  2گرم تا 1جعبه وزنه شامل وزنه های 

 


