
 

 

  



 

 

  PBM-230آسیا سیاره ای پر انرژی کنترل کننده کالیبراسیون 

لازم به یادآوری  باید کالیبره شود. دور موتور های الکتریکیسیستم کنترل کننده  PBM-230ر سیستم آسیا سیاره ای پر انرژی د

  اینورتور انجام میشود. با تغییر فرکانس و توسط موتورها کنترل دور است که 

 جیوخررا در  رموتوولکتردور ا دخوورودی  با متناسبو  دهکر عمل خطی کاملا یمدار رختیادر ا که فرکانسی یودرا کنید ضفر

.  کند تغییر نداتو می لتده وتا  صفراز  که دهبو ژلتاو عنواز  گنالوورودی آ یکدور  لکنتر ایبر هشد دهستفا.  ورودی اهدد تغییر

.  دکر هداخو ( تغییر هشد ودمحد قیقهدر ددور  1500 به ینجادر ا )که  ماکزیمم تا صفراز  رموتوولکترورودی دور ا ینازای ا به

 :    هدد می ننشارا  جیوخرورودی و  بین طتباار یرز دارنمو

 

 

در عمل دارد  بالایی تفکیک قتد ینکها با لیو باشد می پله 14740در دخو جیوخر تغییر به درقا فرکانسی یودرا هکنند لکنتر

 :   شتدا هداخو ژلتاو جیوخر نظر ردمو یهادور یابر یرز شکل مشابهو  باشد نمی  خطی ژلتاو جیوخر یکدارای 

و  ماکزیمماز  رتعبا که یمدار جیوخر ژلتادر و نیز یتودمحدو دو  دهبو خطی غیر دارنمو ینا دشو می همشاهد که رهمانطو

 بالا ربسیا یهادور شامل بسیاآ یندر ا هارموتوولکترا دهستفاا ردمو ودهمحد ن کهیا به توجه با ولی ستا جیوخر ژلتاو مینیمم



 

 

 با ینکها ضمن باشد نمی زسا مشکل  تیودمحددو  ینا باشد نمی (rpm 20 یرزپایین ) ربسیا یهاو دور(  rpm 1200 ی)بالا

 . باشند می حل قابل نیز فرکانسی یودرا تتنظیما تغییر

 

 

 عمل ینا که دپذیر رتصو نسیواکالیبر یندافر میبایست نظر ردمو یهادور با هکنند لکنتر جیوخر ژلتاو دنکر متناسب جهت

.  شدداده  سرعت ایبر دعد ینا هخیرو ذسرعت های مورد نظر  به نسیدر یابر هکنند لکنتر جیوخر ژلتاو تغییراز  ستا رتعبا

آن در  نسیواکالیبر بخشو  یدروندا ارفزا منر:  در دگیر می رتصو هستگاد یدروندا ارفزا منر کمک با عمل ینا رکا سهولت جهت

 بین زباشیم )مر شتهرا دا  صفر سرعت جیوخر  تا دشوداده  تغییر رنقدآ تنظیمی ارنو تا دشو می ستهاخو بررکااز   مرحله لیناو

 نقطه یک تمختصا انعنو بهرا  قعیوا سرعتو  تنظیمی دعد یدروندا ارفزا منر ،بررکا تاییدو  جیوخر لعمااز ا پس ف(.توقو  حرکت

دوم  مرحله. در یممیشودوم  مرحلهوارد  سپس دشو می هخیرذ هکنند لکنتردر  تمختصا ینو ا کند می لساار هکنند لکنتر یابر

 توسط سرعت تایید با.  دشو rpm 25د  قیقاد جیوخر سرعت تا دشوداده  تغییر رنقدآ تنظیمی ارنو تا دشو می ستهاخو  ربرکااز 

 ینو ا کند می لساار هکنند لکنتر ایبر نقطه یک تمختصا انعنو بهرا  قعیوا سرعتو  تنظیمی دعد یدروندا ارفزا منر بررکا

 تعملیا ین.  ادشو می ارتکر rpm 50 جیوخر سرعت ایبر عمل ینا  مسو مرحله. در  دشو می هخیرذ هکنند لکنتردر  تمختصا

 rpm 1250  سرعت تا ینا( بنابر rpm=1250 rpm 5025) دبو هداخو ارتکر ( قابلrpm 25فواصل  )بانقطه  50 ایبر

 تشدا هیماخو لمثا انعنو بهرا  یرز طنقا تمختصا نپایا.  در دبو هداخو منجااسیون قابل اکالیبر



 

 

 

 

 ولجد به جعهامر با کند تنظیم جیوخر ایبررا  rpm 75 قعیوا سرعت تا دشو ستهاخو هکنند لکنتراز  گرا دهسا حالت یکدر  

 . تشدا هداخورا  75  قعیوا جیوخر 104 تنظیمی دعد لعماا با قفو

 هیماخو می لمثا رطو به.  دشو می دهستفاا خط لهدمعااز  ها سرعت کلیه ایبرو  قعیوا یها سرعتآوردن   بدست یابر عملدر 

 :مباشی شتهدا جیوخررا در  rpm 70 م قعیوا سرعت

 دهستفاا بارا  خط شیب سپس Dو   C نقطه یعنی کند می اپیدرا  ستا زهبادر آن  سرعت ینا کهای را  نقطهدو  ،هکنند لکنتر ابتدا

 :  کند می محاسبه نقطهدو  یناز ا

m=(y1-y2)/(x1-x2)=(82-104)/(50-75)=0.88 

 آید: یکی از نقاط روی خط بدست میمعادله خط با استفاده از شیب خط و 

y-y0=m(x-x0)   y-104=0.88(x-75)   y=0.88x+38 

 عدد تنظیمی را بدست بیاوریم خواهیم داشت:  rpm 70حال اگر بخواهیم برای سرعت واقعی 

X=70 y=0.8870=38=99.6 

 خواهیم داشت: rpm 75به همین ترتیب برای سرعت واقعی 

X=75 y=0.8875=38=104 

 خواهیم داشت: rpm51 به همین ترتیب برای سرعت واقعی 

X=75 y=0.8851=38=82.88 

 که مشاهده می شود مطابق با جدول کالیبراسیون می باشد.



 

 

 

 


