
:قابليت ها  و مشخصات فنی ربات

 (DOF 5)درجه آزادی است ۵ربات دارای •
.است  ٢٧٠حدود    J0فضای چرخشی ربات در•
.سانتی متر طراحی شده است ٩٠ -۶٠ابعاد ربات در فضای کاری حدود •
.می باشد  ARMپروسسور به کار رفته در اين ربات از نوع •
می باشند كه بسيار مرغوب  DYNAMIXELموتورهای استفاده شده از نوع •

.مي باشند
.ویژگی بارز این موتورهااین است که می توان از آنها فيدبک گرفت•
البته ممکن است .درجه مي باشد  360-0زاويه ي حركتي موتورها •

.محددیت های سازه مکانيکی کمی محدوده ی زاویه را دچار تغيير کند
.صورت مي  پذيرد LABVIEW,MATLABکنترل ربات با استفاده از نرم افزار•
برای ربات تعبيه شده  LABVIEW,MATLABواسط گرافيکی در نرم افزار •

های ربات را به حرکت  JOINTو کاربر می تواند در محيط نرم افزاری .است
.در آورد
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