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 معرفی ، کاربرد و قابلیت های کلی دستگاه 

و  DC های مرتبط با موتورکامل آزمایش مجموعه SA-RPM گیری و کنترل موقعیت و سرعت دورانی مدلسیستم آموزشی اندازه

عه مجمو های ابزار دقیق و کنترل خطی طراحی شده است. به طور کلی اینآزمایشگاه حسگرهای دورانی است که بر طبق سرفصل

ای است که در حال حاضر تمامی حسگرهای تنها مجموعه نی و بار اغتشاشی است وشامل سه قسمت موتور دورانی، حسگرهای دورا

وقعیت است و امکان مشاهده م انکودر افزایشی صنعتی، انکودر مطلق، اپتوکانتر و تاکومتر در آن تعبیه شده دورانی، پتانسیومتر،

 گری نصب شده در خروجی گیربکس فراهم آمدهای و کد کش زاویهاپتوکانتر، خط موتور توسط صفحه مدرج سه منظوره دارای

توان بار اغتشاشی متغیر را به صورت کنترل می است که از این حیث منحصر به فرد است. علاوه بر این با استفاده از این ماژول

است. تمامی  نیاز ها در مقابله با اغتشاش مورداعمال نمود که برای بررسی عملکرد کنترل کننده DC شده بر روی حرکت موتور

-Real به صورت MATLAB افزارواسط کاربری و همچنین در نرم فرآیندهای کنترل و خواندن اطلاعات حسگرها با استفاده از

Time های طراحی شده درو کنترل کننده فراهم شده است Simulink بر روی سیستم کنترلی  به طور مستقیم قابل پیاده سازی

 های ترکیب اطلاعات سنسوری را با استفاده از حسگرهای آنالوگ والگوریتم قابلیت پیاده سازی باشند. همچنین این مجموعهمی

 .سازددیجیتال فراهم می

 مشخصات فنی دستگاه

  مجهز به منبع تغذیه DC  های سینوسی و ولت به همراه فانکشن ژنراتور جهت تولید سیگنال 01ولت تا + 01-متغیر

  مربعی

   وات 01دور  0011سیستم مکانیکی حرکت دورانی شامل یک موتور  

   0به  00مجهز به گیربکس حلزونی با نسبت تبدیل  

  های فلزی جهت اتصال موتور به انکودر و انکودر به تاکومترمجهز به کوپلینگ  

  گیری سرعت به صورت آنالوگمجهز به تاکومتر مکانیکی جهت اندازه  

  گیری موقعیت به صورت آنالوگمجهز به پتانسیومتر دورانی جهت اندازه  

   پالس 0101مجهز به انکودر افزایشی صنعتی  

  بیت آموزشی 1به انکودر مطلق  مجهز  

  هااغتشاش متغیر قابل کنترل برای بررسی عملکرد کنترل کننده  

  مجهز به ماژول میکروکنترلر شامل میکروکنترلر Atmega16 ،LCD  و پروگرامر 01×0کاراکتری  

اندازه گیری و کنترل موقعیت و سرعت دورانیسیستم آموزشی   
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  های مختلفامکان پیاده سازی کنترل کننده  

  طلاعات سنسوری جهت کارهای پژوهشیهای ترکیب اقابلیت اعمال الگوریتم  

  ماژول ارتباط با کامپیوتر جهت کنترل حرکت و خواندن اطلاعات حسگرها در Simulink 

  آزمایشات

 بررسی مدار و رفتار حسگر اپتوکانتر جهت ساخت انکودر مکانیکی 

 محاسبه سرعت دورانی با استفاده از اپتوکانتر و نمایش مقدار آن 

 گیری سرعت و جهت حرکت دورانی و نمایش ودر افزایشی و چگونگی اندازههای شفت انکبررسی سیگنال

 مقدار آن

 بررسی رفتار و سیگنال خروجی پتانسیومتر 

 بررسی رفتار و سیگنال خروجی تاکومتر و نمایش سرعت با استفاده از این حسگر 

 گیری زاویه با استفاده از آنبررسی رفتار شفت انکودر مطلق و چگونگی اندازه 

 گیری زاویه با استفاده از شفت انکودر افزایشی و نمایش مقدار زاویهرسی چگونگی اندازهبر 

 گیری سرعت و زاویه با یکدیگر توسط حسگرهای مختلفهای اندازهمقایسه روش 

 افزاریاتصال خروجی شفت انکودر افزایشی به ماژول ارتباط با کامپیوتر و کالیبره کردن نرم 

 ایکنترل سرعت زاویه بستن حلقه کنترلی جهت 

 ایبستن حلقه کنترلی جهت کنترل سرعت و موقعیت زاویه 

 ایبررسی اثر اغتشاش بر روی کنترل سرعت زاویه 

 ی کنترلی تودرتوبستن حلقه 

 یست متعلقات و تجهیزات دستگاه ل

 رشته کابل ارتباطی موزی به موزی بزرگ 

 کابل USB 

 کابل برق 

 پروگرامر Hattel 

 CD شامل فایل دستورکار 

 

 

 بعاد دستگاها
 میلی متر 222x022x 76 ابعاد هر ماژول :
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 میلی متر 8811x621x222: ابعاد رک

 عکس دستگاه به همراه وسایل جانبی

 

 

 

 

 

 

 

 
 شرایط گارانتی و خدمات پس از فروش

باشد ولی ضمانتنامه در شرایط ذیل خدمات ضمانت )گارانتی ( شامل تعمیر یا سرویس دستگاه و ارائه خدمات رایگان جهت تعویض قطعات و دستمزد تعمیر به مدت یک سال می 

 قابل اجرا نیست :

 د و برق ، حوادث طبیعی ، صدمات ناشی از حمل و نقل ، نوسانات برق ، آتش سوزی یا حرارت زیاد ، تماس یا نفوذ آب و مواد شیمیایی خورنده ، گردو غبار  شدید ، رع

 ضربه و استفاده غلط و یا بی توجهی به ذدستور العمل های ذکر شده در دفترچه راهنمای دستگاه 

 ری شده اند ویا توسط اشخاصی به جز نمایندگان شرکت تعمیر شده باشنددستگاه هایی که دستکا 

 هرنوع دستکاری و یا آسیب در هولوگرام های نصب شده بر روی دستگاه 

  هرگونه جابجایی پس از نصب بدون هماهنگی شرکت 

  مواد مصرفی شامل گارانتی نمی باشد 

  عدم تطابق برق با مشخصات دستگاه 

 ناسب به خروجی های دستگاه  اعمال سیگنال های نام 

 استفاده از لوازم جانبی و کابل های غیر استاندارد 

 عدم رعایت دستورالعمل ها و نکات ایمنی مندرج در دفترچه راهنمای دستگاه 

 : باتوجه به کارت گارانتی ارائه شده روی دستگاه 

 .اعتبار ضمانت نامه تا تاریخ قید شده روی کارت خواهد بود 

 سال در قبال پرداخت هزینه ها می باشد. 01فروش به مدت خدمات پس از 

 


