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 مجازی آزمایشگاه ربات مسیریاب

رباتیک می باشد. می توان گفت ربات مسیریاب مقدمه ی آموزش رباتیک علم  ساده و پر کاربرد در آموزش  یربات مسیریاب ربات

از طریق ربات های مسیریاب مفاهیم مکانیک، الکترونیک و برنامه نویسی در ربات ها به کاربر و آشنایی با مفاهیم آن است. 

باتیک آموزان ریان و دانشبه همین جهت در اکثر مسابقات رباتیک، لیگ ربات های مسیر مورد استقبال دانشجومنتقل می گردد. 

 قرار می گیرد. 

پس از ساخت آن وجود ندارد. از این رو درصورتیکه ایرادی در انتخاب ریاب ربات های مسیامکان تغییر در پیکربندی معمولا 

و ... وجود داشته باشد، امکان اصلاح آن وجود ندارد. به عنوان مثال تعداد و چیدمان سنسورها در عملکرد  ، چیدمان اجزا المان ها

ر در آنها وجود ندارد. در شبیه ساز ربات ربات های مسیریاب نقش بسیار مهمی دارند ولی پس از ساخت ربات امکان تغیی

مسیریاب این امکان به کاربر داده می شود که بسیاری از این عوامل را به راحتی تغییر داده و میزان اثرگذاری آنها را بررسی 

اند ده و می تو، نقش آن را به خوبی متوجه شسنسورها با تغییر تعدادنماید. به عنوان مثال در آزمایش تعداد سنسورها  کاربر 

 دلخواه خود را به شبیه ساز داده و منحنیتعداد بهینه را انتخاب نماید. همچنین در خصوص چیدمان سنسورها، کاربر می تواند 

. از این رو به راحتی می توان تاثیر این پارامترها را در کارایی سنسورها دقیقا بر روی منحنی داده شده صورت می گیردچیدمان 

 .دادررسی قرار ربات مورد ب

امکان بررسی بسیاری از نکاتی که در برنامه نویسی ربات های مسیریاب باید مدنظر قرار گیرد در آزمایش های بخش برنامه 

نویسی فراهم شده است. به عنوان مثال تنظیم سرعت چرخ ها در مواجهه با المان های مختلف، تعیین رفتار ربات بسته به 

مچنین تعدادی برنامه آماده در شبیه ساز قرار داده شده است که کاربر با انتخاب هر یک به نکات خروجی سنسورها و ... . ه

 برنامه نویسی پی خواهد برد.
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در بخش دیگری از شبیه ساز، امکان بررسی عملکرد ربات در قسمت های مختلف پیست فراهم شده است. در این بخش تاثیر 

سی در مواجهه با المان های مختلف پیست بررسی می گردد. همچنین چند پیست عوامل مختلف سخت افزاری و برنامه نوی

 جداگانه در برنامه وجود داشته که امکان بررسی عملکر ر بات در آنها و ثبت زمان طی پیست توسط ربات وجود دارد.

از مزایای دیگر شبیه ساز مجازی می توان به امکان مانیتورینگ اجزاء مختلف ربات اشاره کرد. از طریق مانیتور کردن قسمت 

های مختلف ربات ضمن اینکه مفاهیم مربوطه به راحتی درک می گردد، امکان عیب یابی و ارتقاء ربات وجود دارد. همچنین 

داده و با ثبت زمان و لحاظ کردن قوانین مسابقات و نحوه امتیاز دهی، کارایی ربات را  می توان ربات را در شرایط مسابقه قرار

در ادامه آزمایش های مختلفی که در این شبیه ساز فراهم شده  در شرایط مسابقه بر روی پیست های مختلف ارزیابی کرد. 

 است، معرفی می گردد.

 ربات:آزمايش های مربوط به بررسی ويژگی های سخت افزاری 

 آزمایش تعداد سنسورها -1

 آزمایش موقعیت سنسورها -2

 آزمایش تاثیر اصطکاک چرخ ها -3

 ر سرعت رباتیآزمایش تاث -4

 ربات: برنامه نويسیآزمايش های مربوط 

 بررسی تاثیر نکات مختلف برنامه نویسی در کارایی ربات -1

 رار دارد.پروگرم کردن ربات با برنامه های مختلفی که بر روی آن ق -2

 

 آزمايش های مربوط به قسمت های مختلف پيست:

 آزمایش رالی -1

 آزمایش پیچ تند -2

 آزمایش لوپ دایره ای  -3

 آزمایش لوپ مربعی -4

 آزمایش قسمت معکوس پیست -5

 آزمایش المان رنگ -6

 آزمایش المانهای خاص -7


