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  رباتیکمجموعه آموزشی 

که کاربری زيادی در رباتيک و الکترونيک سيستم های کنترل پيشرفته و همچنين ، به منظور آموزش رباتاين 

 شده است.طراحی و ساخته  صنايع دارند

 با ربات قطعات تمامیصورت گرفته است.  ARMو پروسسور  MATLABکنترل اين ربات به کمک نرم افزار 

 که شود می باعث کوچکتر اند. ابعاد گرفته قرار استاتيکی و ديناميکی تحليل مورد cosmos افزار نرم از استفاده

برای   6000آلومينيوم از استفاده .داد قرار استفاده مورد نيز آموزشی و پژوهشگاه ها  های کارگاه در بتوان را ربات

 موتور تعقيب نحوه و موتور به وارد های گشتاور تحليل امکان .بخشد می بهبود را ربات وزن و استحکام بدنه،جنس 

 آن نيز در اين ربات وجود دارد. برای شده نوشته افزار نرم از استفاده با ورودی دستورهای از

 قرار استفاده مورد کنترل يا و الکترونيکديناميک، مکاترونيک، رباتيک،  های آزمايشگاه در توان می را رباتاين 

 .داد

 

 محصول  یقابلیت ها

 

 ساده و قابل دسترس یکدنويس یدارا 

 .فالو کند REALTIME و کيرا بطور اتومات گريربات، ربات د کيکه  یهمکار شدن به صورت تيقابل 

 ARM  ،LAB VIEW  ،MATLAB یبا نرم افزارها يیآشنا 

 کنترل ستميو با س گريشدن رابطه ربات با ربات د رلسيوا 

 VIRTUAL REALITY با يیآشنا 

 درجه 072حدود تا  J0 ربات در یچرخش یو فضا یدرجه آزاد 5 یدارا 

 ARM پروسسور یدارا 

 گشتاور در موتورها دبکيف یدارا 

 موتورها در درجه 062 - 2در حدود  یحرکت ی هيزاو 

 و ربات )های( واقعی وتريشده در کامپ یساز هيمشاهده کار همزمان ربات شب تيقابل 

 یساز هيصورت آسان در نرم افزار شب به حرکت ربات رييتغ تيقابل 

 یفوق الذکر به انتخاب مشتر وهيبه هردو ش (ربات 5از  شيتا ب) یهمکار اي یکار به صورت انفراد تيقابل 
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 محصول مشخصات 

 تجهیزاتنام 

  دارای پنج درجه آزادی 1

 دارای ارتباط بی سیم با کامپیوتر 2

 دارای ارتباط بی سیم با سایر رباتها 3

 دارای بدنه سبک و قوی 4

 دارای کاربری بسیار آسان 5

 دارای برد دست ساز چندکاره ساخت قشم ولتاژ 6

 دارای دانگل جهت ارتباط با کامپیوتر 7

 

 راهنماها و جزوات
 دستگاه آموزش و کاربری راهنمای 

 دستگاه نگهداری و تعمير راهنمای 

 ربات کاربردهای و مکانيزمها با آموزشی راهنمای 

 کاربردها و رباتيک آموزش 

 درسی سيلابس براساس کار دستور جزوه 

 آزمايشگاه در استفاده جهت شده انجام های پروژه نمونه دارای 

 محصول کامل اندازی راه و نصب 

 رايگان آموزش 
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