
 

 

 

 

 

 

 

 

 

  : آموزشی ست روی بر موجود های قسمت لیست

 SECOND ORDER PLANT  SUMMING JUNCTION 
 LEAD/LAG COMPENSATOR  P-CONTROLLER 

 INTEGRATOR  I_CONTROLLER 

 TEST SIGNAL GENERATOR  D-CONTROLLER 
 POWER SUPPLY  SUM/DIF AMPLIFIER 
 DC SERVO MOTOR & CONTROL UNIT  INVERTING AMPLIFIER 

 لیست آزمایشات و مدارات :
 تبدیل لاپلاس 

 و سیستم مزتبه دوم بزرسی سیستم مزتبه اول 

 (2سیستم مزتبه سوم )نوع  و سیستم مزتبه دوم و خطای حالت ماندگار در سیستم مزتبه اول 

  سیستم مزتبه دوم و بزرسی پاسخ حالت گذرای سیستم مزتبه اول 

  سیستم مزتبه دومو   اولروی سیستم مزتبه  صفز  بزاثز 

  دومروی سیستم مزتبه  قطب غالب بزاثز 

  بزرسی کنتزل کننده تناسبی(P-CONTROLLER) سیستم مزتبه دوم و بز روی سیستم مزتبه اول 

  بزرسی کنتزل کننده انتگزالی(I-CONTROLLER)سیستم مزتبه دوم و  بز روی سیستم مزتبه اول 

  بزرسی کنتزل کننده مشتق گیز(D-CONTROLLER) سیستم مزتبه دوم و بز روی سیستم مزتبه اول 

  بزرسی کنتزل کننده PI,PD,PID اول و سیستم مزتبه دومروی سیستم مزتبه  بز 

  جبزانساس پیش فاسLead   پس فاس  وLag  پس فاس  -فاسپیش  وLead-Lag 

  کنتزل موقعیت موتورDC توسط کنتزلز  تناسبی P,PD,PI,PID 

  کنتزل سزعت موتورDC  توسط کنتزلز  تناسبی P,I,PI,PD,PID 

 رشته کابل ارتباطی 03

CD  دفترچه راهنما و دستور کار 

 جعبه نگهدارنده کیف

AT-LC100-P 

 سال خدمات پس از فروش 10ماه گارانتی و  12

 پرتابل کنترل خطیمجموعه آموزشی 


