
ربات مسیر یاب پیشرفته
RO-100

معرفی و قابلیت :

Bluetooth کنترل سرعت از راه دور با استفاده از
میکروکنترلر AVR محلی

Bluetooth کنترل نظارتی توسط کامپیوتر از طریق
تخمین موقعیت فعال با کنترل چرخ ها

تخمین موقعیت به کمک دوربین و پردازش تصویر



مشخصات فنی :

درایو موتور
موتور DC با گیربکس و انکودر

Bluetooth ماژول
مبدل سریال

مشخصات عمومی :

2 کیلو گرم وزن
- ابعاد

حداکثر 40 درجه
سانتی گراد و 80

RH درصد
شرایط محیطی

- ولتاژ تغذیه


