
 اهداف:       

-گیری مرکز ثقل مااهارا ه     ساخت دستگاه اندازه  

کیلرگرم برای سه ماوار     05هایی با  ده وزنی تا      

x  ،y  وz  با بازه دقتی مذکر  د  قسمت مشخصات

گاهی به گیری چند تکیهفنی ترسط سیستم اندازه 

 همراه متعلقات کالیبراسیرن.
 

 دستاو دها:
     گایاری باا      مواسبات مربرطه د  خصرص اندازه

گیاری  گاهی با دو مرحله اندازه     وش چند تکیه  

 xو  zو سپس   yو  x وی مور های 

 هاتهیه نرم افزا  جمع آو ی و پردازش داده 

 

 حرزه کا برد:
 ایصنایع فضایی و ماهرا ه 

 های سبک صنایع هرایای و ساایار           زیرسیستم

 صنایع نظامی

 

 

 

 

 
 
 

 

 مشخصات فنی موصرل:
 SHB×Rهای    گیری با لردسل      دستگاه اندازه   

کیلرگرم و مجمرعه جمع        05هریک به ظرفیت      

ها با نرم افزا  مربرطه؛        آو ی و پردازش داده     

گیری مرکز  گرم؛ دقت اندازه     ±  50دقت وزنی    

 میلی متر ± 52/0ثقل 

 فناو ی برمی سازی شده:
های های ا سالی از لردسل        آو ی سیگنال  جمع

SHB×R          و تولیل ترسط نرم افزا  اختصاصی این

  دستگاه

 استاندا د مر د استفاده :

  استاندا دISO 2768-fine  

 
 
 

 

 
 
 
 

 
 

 گیری مختصات مرکز جرم مدل ماهرا ه  صدد  حال اندازه

 نمای خروجی نرم افزا  اختصاصی سیستم داده بردا ی

 2000g-5های استاندا د کالیبراسیرن  مجمرعه وزنه

 گیری مرکز جرم ظرفیت پائین طراحی و ساخت دستگاه اندازه



 کیلوگرم   011-011گیری مرکز جرم طراحی و ساخت دستگاه اندازه

 اهداف:       

گیری مرکز ثقل پهپاد با  ده ساخت دستگاه اندازه

و   x  ،yکیلرگرم برای سه مور         055-555وزنی  

z            ای با  ترسط سیستم نصب  و تنظیم یک مرحله

بازه دقتی مذکر  د  قسمت مشخصات فنی به             

همراه فیکسچر و متعلقات انتقال مور های                

 مختصات و اجزای کالیبراسیرن.

 دستاو دها:
         مواسبات مربرطه د  خصرص  وش انادازه-

 گیری با  وش میز زاویه دا 

 هاتهیه نرم افزا  جمع آو ی و پردازش داده 

              طراحی و ساخت دستگاه مشااباه باا ظارفایات

 کیلرگرم 5555-055جرمی 

 حرزه کا برد:
 صنایع هرایی 

 هراپیماهای نظامی و غیرنظامی 

 پهپاد 

 های کروزمرشک 

 مشخصات فنی موصرل:
گاهی با یک با         سیستم: استاتیک چند تکیه       

 تنظیم

  055kg-555دامنه وزنی: 

   ± kg 520دقت ترزین: 

   ± CG :mm 520دقت اندازه گیری 

 بسته به ابعاد پرنده °35-50دامنه زاویه دهی: 

 5255 °دقت سنسر  زاویه: 

 rad/s 5سرعت زاویه ای میز: 

 Reviere)  برند  RLC  سنسر  های نیرو:        

Transducers) 

 DACELLنمایشگر های نیرو: 

 Windows 7سیستم عامل: 

 

 فناو ی برمی سازی شده:
-فناو ی استفاده از میزهای زاویه دا  د  اندازه      

 های با اسپن زیادگیری مرکز ثقل پرنده

 استاندا د مر د استفاده :

  استاندا دISO 2768-fine  

 
 

 


