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 دستگاه مهار

 دستگاه کنترل کننده دینامومتر
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 مقدمه
 

ــتفاده از یک رل و تنظیم میزان ترمز دینامومترهاکنت  با اس
ک ی ،دستگاه مهارشــود. کنترل کننده دینامومتر انجام می

 هــاي منطقی کننــدهي کنترلکـنترل کننــده مبتنی برا 
ا هترل دقیق و سریع انواع دینامومترباشـد که امکان کن می

   .باشدرا دارا می

 مزایا
 
 صفحه نمایش لمسی •

 هاي کنترلی دور ثابت و گشتاور ثابتداراي مود •

 ارزان و اقتصادي •

 

 توضیحات
 

ــده  باعث ایجاد بار  ،دینـامومتر بعنوان یک ترمز کنترل شـ
بـا توجـه بــه    ،کنترل میزان این ترمز .گرددروي موتور می

ــتفاده از یک کنترل کننده مجزا   ،مکـانیزم ترمز آن  بـا اسـ
ــرعت ا .گرددانجـام می  ین کنترل کننده داراي ورودي سـ

د از لو ،و گشتاور موتورسـنسور سرعت دینامومتر   از موتور
موتور را  ،هاي مختلفباشـد و بر اسـاس استراتژي  سـل می 

 .نمایدکنترل می

 

  دور ثابت:
 ، دورهاترین مودهاي کنترلی در دینامومتریکی از پرکاربرد

ــد ثـابـت می   دور موتور بعنوان نقطه  ،در این حـالت  .بـاشـ
در صــورتیکه بار دینامومتر زیاد بوده  .گیردکنترلی قرار می

 دینامومتر ،و سـرعت موتور کمتر از نقطه درخواستی باشد 
ترمز را کاهش داده تا دور موتور به دور  ،بصــورت اتوماتیک
بسته شدن  و. در این حالت در صورت باز درخواستی برسد

ــ ــتی  ،اررت خودکودریچه موتور بص دور روي عدد درخواس
 بسیار با اطمینان بوده و ،این مود کنترلیگردد. کنترل می

ــدن زیر بار ناگهانی  امکان فرار کردن موتور و یا خاموش ش
 .وجود ندارد

 گشتاور ثابت:
با استفاده از شاخص قرار گرفتن گشتاور  ،این مود کنترلی

ــتر بر ،این مود کنترلینمــایــد. عمــل می ،موتور اي بیشـ
ــنهاد می  ــنگین پیشـ  ،این مود .گرددموتورهـاي دیزل سـ

ــتی  خطر  ــتاور درخواس ــورت تعیین گش ناك بوده و در ص
ــدن و ،نامناســـب موجود  ،یا فرار موتور امکان خاموش شـ

 .باشدمی
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 پنل نمایشی 
باشد اینچی و لمسی می 7این دسـتگاه داراي پنل نمایش  

نمایش و تنظیم ضرایب  صصفحات مخصواین پنل، داراي 
   .باشدمی

ــی ــیون بوده و امکان   ،پنل نمایش ــمت کالیبراس داراي قس
 .کالیبره نمودن مقادیر وجود دارد

ــرعت جابجایی ، امکـان تعاریف نقاط  در پنـل ورودي  و سـ
مورد وجود دارد و امکان انجام بعضی  10بصورت دستی تا 

ــتی و بد  ،از آزمونها ــورت دس وجود  ن نیاز به نرم افزاروبص
 .دارد

 هاکاربرد
ــتـگــاه بـراي کنترل دینــامومترهــاي مختلف      ایـن دسـ

 .کارنت کاربرد داردو ادي برقی  ،هیدرولیکی

 
 

 

 

 مشخصات فنی
 

 مقدار مشخصه نوع مشخصه عنوان

 ولت متناوب 220 ولتاژ الکتریکی منبع تغذیه

ورودي فرمان 
 سرعت

 10الی  0 آنالوگ

ورودي 
 سرعت

 عدد پالس1 عدد

ورودي فرمان 
 گشتاور

 10الی  0 انالوگ

ورودي لود 
 سل

 نیوتن 1000الی  0 عدد

سرعت 
 کنترل

 ثانیه 30کمنر از  ثانیه

ذخیره سازي 
 داده

 سیکل کاري
سیکل کاري 10تا 

 روي حافظه داخلی
ارتباط با 

 رایانه
 mbps 100 اترنت

  450*500*250 میلیمتر ابعاد
WHD 

 8 گرم وزن

 
 اطلاعات نصب 

 
هاي ارتباطی ین دستگاه بر اساس ورودي و خروجینصب ا

   .شودبا دینامومتر انجام می

هاي برق قدرت دقت شـود در این نصب مسیر  :نکته مهم
 .از فرمان بصورت کاملا مجزا انجام پذیرد
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 اطلاعات بسته بندي و سفارش گذاري
 

تجهیزات اصـــلی و لوازم جانبی ارســـالی در هر دســـتگاه 
 .باشدبه شرح ذیل می ه دینامومتر،کنترل کنند

 

 تعداد شرح ردیف

 1 دستگاه مهار 1

 2 هاي ارتباطی آنالوگکابل 4

 1 برق دستگاه کابل 5

 1 دفترچه راهنما 6
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