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 تعریف ربات : 
 

 (Robotic Industrial Association  (RIA:)طبق  تعربف انجمن رباتیک صنعتی ) -

ربات صنعتی يک دستگاه مکانيکی قابل برنامه ريزی است که به جای يک نيروی انسانی کارهای تکراری و  

 خطرناک با دقت بسيار بالا را انجام ميدهد.

 

 ( :IFRطبق تعربف دیگری از انجمن بین المللی رباتیک ) -

مجدد و چند منظوره می باشد و  ربات صنعتی رباتی است که به صورت اتوماتيک کنترل ميشود، قابل برنامه ريزی

ها اغلب در صنعت توليد انبوه کاربرد  همچنين قابليت برنامه ريزی در سه تا هفت محور را دارد. اين گونه ربات

 دارند.

 

هايی از مهندسی برق، کامپيوتر  مهندسی رباتيک يک برنامه آموزشی با ديد تخصصی به رباتيک شامل آموزش زمينه

هدف از رشته رباتيک تجميع تحقيقات رباتيک  ها مورد نياز هستند. ر ساخت و استفاده از رباتو مکانيک است که د

شود. دانشجويان اين رشته بايد بتوانند نقش مؤثری در  های مختلف انجام می است که در حال حاضر در دپارتمان

لمی و تحقيقات عملی پايه ريزی های مربوط به رباتيک داشته باشند. اين رشته بر پايه دروس ع توسعه تکنولوژی

 شود که در آزمايشگاه رباتيک و تحت نظارت اساتيد انجام خواهند شد. می

مهندسی رباتيک رشته ای است که جهت پاسخ به نياز صنعت در طراحی، توليد، نگهداری و تعميرات ربات ها پديد 

آموختگان رشته رباتيک به علت ماهيت آمده است. تجربه فعاليت های رباتيکی کشور نشان داده است که دانش 

بين رشته ای و فعاليت تيمی مورد نياز اين رشته، توانايی مهندسی بسيار زيادی کسب کرده و قادرند در تمام 

صنايعی که نيازمند خودمختارسازی و طراحی ماشين آلات صنعتی هوشمند هستند به خوبی ايفای نقش نموده و 

 و يا آن را با موفقيت رهبری نمايند. در پروژه های صنعتی بزرگ شرکت
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 ربات صنعتی پالتایزر

 ريسک کاهش مختلف را دارند که باعث وزنهای در پالتها در محصولات دادن قرار و اين ربات ها وظيفه جابجايی

 توليد ميشوند. خط بالای سرعت به پاسخگويی ، بالا نظم جابجايی، در خرابی

معنای قرار دادن اجناس و ظروف در روی پالت ها مخصوصا در انتهای خط توليد می به عبارتی ديگر پالتايزينگ به 

 باشد.

 همچنين. دارد را کارتن يا بسته کيسه، انواع مختلف الگوهای با چيدمان قابليت و بوده پذير انعطاف ها سيستم اين

 جابجايی را دارند. حين ها بسته کشی وزن قابليت

 زير می باشد :وظيفه اين ربات ها به شرح 

 بندی بسته و گذاری پالت عمليات مخصوص های رباتيک سلول اندازی راه و نصب ، طراحی -

 (پالتايزينگ)پالت و جعبه در چيدمان و محصولات بندی بسته -
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ميليون ربات صنعتی  2بيش از  IFRاستفاده از ربات در دنيای صنعتی در حال رشد سريع می باشد ، با توجه به 

 وجود خواهد داشت. 2145تا پايان سال 

وجود خواهد  2124ميليون ربات در سال  0.6% در سال های بعد رشد خواهد کرد، نزديک به 61اين مقدار تا 

 داشت.

مشخص می چگالی ربات  بين المللی رباتيک ميزان توانايی اتوماسيونی يک کشور را با معياری به نام فدراسيون 

کارگر در واحدهای صنعتی ، چگالی ربات  01111کند . بدين ترتيب که به مقدار ربات های صنعتی نسبت به

کره شمالی تعريف با اختلاف بسيار زياد در صدر جدول قرار دارد يعنی  با اينکره شمالی اطلاق می گردد .

 در رتبه های بعدی هستند.  ژاپن،آلمان و سنگاپور اتوماسيونيزه ترين و رباتيزه ترين کشور دنيا ست. در اين جدول
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 :رباتها یمزایا

 ميزان توليد، بهره و کيفيت محصولات ،یايمن افزايش 

 ها جان انسان و نجاتخطرناک  یدر موقعيت ها قابليت کار کردن 

  رباتهاعدم خستگی و بازدهی هميشه بالا در 

  رباتهادقت بسيار بالا تا ميزان نانو ميليمتر در 

 قابليت انجام چندکار باهم به صورت همزمان در رباتها 

 

 کاربرد رباتها:

 .کار هايی که برای انسانها خطرناک است -

 .کار های تکراری، خسته کننده، پراسترس و کارهای فشرده برای انسانها -

 کارهايی که انسانها تمايلی به انجام آنها ندارند. -
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 :کیربات یبازوهاواژگان در  فیو تعار طیشرا

 فهيکار خود، انجام وظ یبه فضا یدسترس یبازو، با استفاده از مفاصل دوار برا ني: ایکيمکان یبازو 

 یبانيخورده است، پشت ونديپ گريبا مفصل د کهيطور مرتب، به رهيزنج کي. معمولا مفاصل در دينما یم

 .شود یم

شده هر نقطه در امتداد  دستوراتِ مشخص اي ها یاست که به موجب آن ورود یکنترل ی: طرحوستهيپ ريمس 

 .شود یکه با حرکت هماهنگ مفاصل ربات، کنترل م یري. مسشود یدلخواه، جابجا م یحرکت ريمس

حرکت نموده که توسط  تواند یم يیتعداد حرکات مستقل که در آن عملگر نها :(DOF)یدرجه آزاد 

 شود یم فيتعر ،یمحور کنترل حرکت یتعداد

با  نيآزاد شده است. همچن ،یکيمکان یبازو نکيل ینگهداشتن که به انتها ايگرفتن  یبرا یگاه: دسترهيگ 

 .شود یخوانده م ،(end effectorيی )عملگر نها اي ینام ربات دست

حفظ دقت را خواهد داشت.  یول شود، یحمل بار با کاهش سرعت انجام ان روبرو م زانيحمل بار: حداکثر م 

 .براساس اندازه و شکل بار است یبند رتبه

 ربات رهيگ انيربات به پا هياز مرکز پا ی: حداکثر فاصله افقدنيرس 

است.  یحاصله واقع تيبه آن، نسبت به موقع دنيرس یکه ربات در تلاش برا یا نقطه نيدقت: تفاوت ب 

 یکنترل ربات و نقطه بدست آمده توسط بازو ستميتوسط س ینقطه دستور کي نيدقت مطلق، تفاوت ب

 .چرخه به ربات، منطبق با همان نقطه باشد رييتکرار تغ کهيربات است، درحال

که با  یهنگام کسان،يبه نقاط  دنيرس اي کسانيتکرار حرکات  یبرا سميمکان اي ستميس يیتکرار: توانا 

که در تلاش  دهد یرخ م یزمان ستم،يس کليس-کليس یکنترل همسان، ارائه شده است. خطا یها گناليس

 .کار خاص باشد کيانجام  یبرا
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کنترل  ستميتوسط س ايداده شده و  صيتشخ تواند یفاصله م ايحرکت  شيافزا نيرزولوشن: کوچکتر 

است، و وابسته به  شرانهيرمزگذار و نسبت پ یها از پالس یشود. رزولوشن هر اتصال، تابع تيهدا سم،يمکان

 .است ینقطه مرکز ابزار و محور اتصال نيفاصله ب

 یساز هيو شب یاست. توابع ابزار یشخص یوترهايربات با استفاده از کامپ یربات: برنامه ارتباط  برنامه 

 ستمياز حافظه س یتمام حافظه کاربر را ضبط نموده و برخ تواند یبرنامه، م ني. اندينما یرا فراهم م ناليترم

 .نگهدارد ها ليفا یرا بر رو

است که به طور  یاز نوک ربات در حال حرکت در فرم کامل با تمام مفاصل یبيحداکثر سرعت: ترک 

 چيتحت ه ديبوده و نبا یسرعت حرکت، تئور ني. اباشند یهمزمان در جهت موردنظر در حال حرکت م

 یاربردهاک ی. برارديکاربرد خاص مورد استفاده قرار گ کي یبه منظور برآورد زمان چرخه، برا یطيشرا

 .است یکيزيف یساز هيشب ،یشاخص زمان نيحساس، بهتر

و  یسميحاضر مکان تيموقع نيب یاست که توسط خطا یشرانيپ گناليشده توسط س کنترل سرِوو: کنترل 

 .شود یم نييموردنظر تع یخروج تيموقع

  نقاط برنامه قي: از طرديبدون توقف عبور نما ديآن ابزار ربات با قيکه از طر یگر گر: نشانه نشانه قياز طر 

 .شده برسد یزير  سکون برنامه تيشده، فارغ از موانع به وضع یزير

 پوشش دهد. تواند یربات م یکه بازو باشد یم يیکننده مرزها مشخص یبعد شکل سه  کي: یپوشش کار 
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 صنعتی ساخت قشم ولتاژنمونه ای از ورژن های قبلی ربات 
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 :ربات پالتایزر شرکت قشم ولتاژ

از ويژگی های ممتاز واحد رباتيک قشم ولتاژ، امکان ساخت ربات به صورت سفارشی با مشخصات تعيين شده 

 توسط مشتری، در انجام پروژه های تحقيقاتی و صنعتی نيز امکان پذير ميباشد.

شده در قشم ولتاژ در سطوح مختلف قابليتهای کنترلی و درجات  در حقيقت تفاوت عمده رباتهای بازو ساخته

 .آزادی و کاربری آنهاست

 

 

ربات ها می توانند با توجه به نوع ابزار کار نصب شده بر روی آنها برای کارهای گوناگونی نظير جوش نقطه ای، 

جوشکاری با گاز، جابجايی مواد، ماشينکاری، رنگ پاشی الکترواستاتيک و... مورد استفاده قرار بگيرند. با توجه به 

کاربرد ربات های صنعتی  در صد بالايی از، IFRمللی رباتيک اينکه طبق آمارهای ارائه شده توسط فدراسيون بين ال

در بخش جابجايی مواد می باشد، توليدکنندگان ربات های صنعتی تصميم به طراحی و توليد ربات هايی با ويژگی 

 های مکانيکی و کنترلی ويژه برای کاربرد جابجايی مواد گرفتند تا بازارهای هدف را به صورت کامل تر و کاربردی

با توجه به کاربرد بالای اين  .تر پوشش دهند. از جمله اين نوع رباتها، ربات چهار و شش درجه آزادی پالتايزر است

نوع از ربات ها در صنعت و توجيه اقتصادی توليد اين نوع از رباتها، طراحی، ساخت و توليد اين نوع از رباتها با هدف 

 گرفته است.پوشش نياز صنايع داخلی در دستور کار قرار 

 

امروزه بازوی ربات يکی از بخش های اصلی کارخانجات خودروسازی است. معمولی ترين ربات های کارخانه ای، 

بازوی ربات است. يک بازوی رباتی شش درجه آزادی، از هفت قطعه فلزی تشکيل شده که با شش لولا به هم 

به هر لولا متصل شده اند کنترل می کند. برخلاف ربات را با چرخاندن استپ موتور ها که   متصلند. کامپيوتر،

اجازه می دهد تا  PLC/TP/موتورهای معمولی، موتورهای پله ای به ميزان دقيقی حرکت می کنند. اين به کامپيوتر
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بازو را خيلی دقيق حرکت دهد و همان حرکت دوباره و دوباره تکرار شود. ربات از انواع حسگرهای حرکتی استفاده 

 .تا مطمئن شود که حرکت درست انجام می شودمی کند 

از يک کتف، يک آرنج، يک مچ، يک کف دست، و که شش اتصال، مانند بازوی انسان سه الی يک ربات صنعتی با 

(. به طور نمونه کتف ربات در قياس با بدن انسان در قابليت حرکت ، به وجود آمده استبند انگشت ها تشکيل شده

و غير قابل جابجايی دارد. اين نوع از ربات شش درجه آزادی دارد که معنايش اين است که دست، ساختمانی ايستا 

می تواند در شش مسير مختلف بچرخد. در حالی که بازوی انسان هفت درجه آزادی دارد. کار بازوی شما اين است 

ی را از يست که يک اندام انتهاکه دست تان را از محلی به محلی جابجا کنيد. به همين صورت کار بازوی رباتی اين ا

مکانی به مکان ديگر حرکت دهد. شما می توانيد بازوهای رباتی را با همه نوع اندام انتهايی تجهيز کنيد تا برای يک 

؛ از جمله اين مجری نهايی ها می توان به کاربردهای مناسب جوشکاری، رنگ پاشی، کارکرد ويژه مناسب شوند

معمولی يک برداشت ساده شده از دست است که ( end effector)يک اندام انتهايی  رد.انتقال قطعه و... اشاره ک

اغلب با حس گرهای فشاری ساخته شده اند که به  پالتايزرهامی تواند اشياء مختلف را محکم بگيرد و حمل کند. 

. اين کار ربات را از سقوط يا شکستن بايست بگيردمی گويند که ربات با چه سختی ای يک شیء خاص را  کنترلر

 هنگامی که چيزی را حمل می کند مصون نگه می دارد. 

ربات های صنعتی برای انجام دادن يک کار برای بارها و بارها و به شکل دقيق و در يک محيط کنترل شده طراحی 

پيچاند. برای اين که ربات شده اند. برای مثال يک ربات ممکن است سر شيشه های بادام زمينی را در يک خط ب

بياموزد که چگونه کارش را انجام دهد، پروگرمر با به کار گرفتن کنترل کننده کوچک بازو را هدايت می کند. ربات 

ترتيب دقيق حرکت ها را در حافظه اش ذخيره می کند و هر موقعی که يک خط جديد راه می افتد حرکت جديد 

  .را دوباره و دوباره انجام می دهد

بيشتر ربات های صنعتی در خطوط اتومبيل کار می کنند و قطعات ماشين را کنار هم می گذارند. ربات می تواند 

اين کار را خيلی مفيد تر از انسان انجام دهد چرا که بسيار دقيق است. آن ها هميشه دقيقاً يک نقطه را سوراخ می 

رايشان مهم باشد که چند ساعت کار کرده اند. ربات های کنند و پيچ را با همان نيرو سفت می کنند بدون آن که ب
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کارخانه ای در صنعت کامپيوتر هم هميشه خيلی مهم بوده اند. يک بازوی دقيق قابل اعتماد قطعات را در يک 

  .ميکروچيپ ريز به هم چفت می کند

 

 

 

 

 :این ورژنمشخصات فنی 

 

 

 

 

 

 cm 100*100*100 فضای دسترسی

 mm 0.5 تکرارپذیری دقت

 KG 16 بار قابل حمل

 PLC کنترلسیستم 

 HMI قابلیت نقطه دهی
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 محصول های قابلیت

   HMIدارای کدنویسی ساده و قابلیت کنترل بوسیله  

  arcmin 01استفاده از سروو موتورها و گیربکس های صنعتی و لقی کمتر از  

 cosmosتحلیل دینامیکی و استاتیکی تمامی قطعات ربات با استفاده از نرم افزار  

 CANOPENو  Modebusقابلیت شبکه شدن با پروتکل  

 ابعاد مناسب جهت قابلیت حمل آسان 

 جهت بهبود استحکام و وزن ربات  1111استفاده از آلومینیوم  

موتور از دستورهای ورودی با استفاده از نرم افزار امکان تحلیل گشتاور های وارد به موتور و نحوه تعقیب  

 نوشته شده برای آن

 KINCO-F1دارای کنترلر صنعتی استاندارد  

  دارای تابلو کنترل جداگانه جهت سهولت و امنیت کار با بخش کنترلی برای کاربر 

 لقی به دستگاه )قابلیت نصب روی زمین(جهت عدم افزایش استفاده از میز مستحکم  

 طراحی تمام قطعات مکانیکی با استفاده از تکنولوژی روز دنیا 

 دستگاهآنادایز تمامی قطعات جهت افزایش استحکام  

 ربات کنترل نحوه آموزش 

 استفاده از تجهیزات با کیفیت بالا 

 قابل حمل قابلیت افزایش بار 

 مشتری درخواست اساس بر مجموعه ارتقا قابلیت 
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 در محل شرکت قشم ولتاژ PLCبرگزاری دوره آموزشی رایگان برای سیستم کنترل  

 دستور کار جهت استفاده آسان کاربر با مجموعه فوق ارائه 
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صورت گرفته است. نقطه دهی ربات برای هر  CODESYSراه اندازی شده و برنامه نويسی آن با  PLCاين ربات با 

 صورت ميگيرد. HMIسيکل متفاوت توسط کاربر به کمک 

، از دو ربات همکار رونمايی شد که همکاری آنها در انتقال قطعه به صورت هوشمند بود، به اين ورژن جديددر 

که ربات اول قطعه را از مبدا به مقصد مشخص شده انتقال می دهد سپس ربات دوم وارد پروسه شده و  صورت

 .قطعه منتقل شده را از مقصد اول )مبدا دوم( به مقصد نهايی انتقال می دهد
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 وع و وزن قطعه قابل حمل، استفاده شده است.تابحال در اين ربات سه نوع گريپر متفاوت براساس ن

 

نحوه راه اندازی اين ربات به صورت کامل در منوالی که به مشتری ارائه می گردد، نوشته شده است. همچنين در 

 قالب فيلم آموزشی نيز به مشتری تحويل می شود.

 اشاره می گردد:)به صورت همکار( لذا در اين منوال به اختصار به آن 

 

ها پس از hmiها و  plcمربوط به  lanولت را وصل کرده سپس کابلهای  221ابتدا تغذيه  راه اندازی:نحوه 

اتصال به  هاب سوييچ به قطعات مورد نظر متصل می شوند. پس از روشن شدن ربات، موقعيت های مفاصل ربات 

 pointو از طريق  ندت کربات شروع به حرک goفاصله گرفته و با زدن دکمه  homingمی بايست از موقعيت 

 های تعريف شده، ربات نقاط مختلف را طی ميکند.

را می زنيم تا  HMI، ابتدا دکمه مموری ريست روی HMIکردن ربات توسط  teachجهت  نحوه آموزش ربات:

می کنيم و مفاصل ربات را به شکلی که ميخواهيم  homingنقاط قبلی از حافظه خارج شوند، سپس ربات را 

های دلخواه ما در ربات تعريف و ذخيره شوند. سپس نقاط تعريف و ذخيره شده، ربات  POINTمی دهيم تا تغيير 

را ميزنيم. در اين حالت ربات تا زمانی که توسط کاربر به حالت  goمی بريم و مجدداً کليد  homingرا به حالت 

 ، نقاط را به ترتيب و بدون انتها طی می کند.قرار گيرداستپ 
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 وو:رموتور س

صفحه  یموجود در رو یکلنگ یدهايباشد که کل یآنالوگ م یعدد ورود 2و  تاليجيد یعدد ورود 7 یدارا

 .ها را برعهده دارند یورود نيفعال شدن ا فهيفانکشن وظ

 

 :عملکرد سرعت پایین با گشتاور ثابت

اگر موتور برای مدت طولانی با سرعت کم کار کند با توجه به اثر اتلاف حرارتی مقدار گشتاور درايو در خروجی 

 شرايط طولانی شود به يک کنترل دور موتور مخصوص نياز است.کاهش پيدا ميکند, اگر اين 
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 :حفاظت از موتور در دمای بیشتر از درجه حرارت آستانه

با هم از نظر توان همخوانی داشته باشند درايو  "زمانی که انتخاب موتور و درايو مناسب باشد و موتور و درايو کاملا

محافظت کند. اگر توان درايو و موتور با هم  over-tempreature مقابلمی تواند بصورت خودکار از موتور در 

 .همخوانی نداشته باشد می بايست تنظيمات مربوطه در اين خصوص صورت پذيرد

 

 

 :05Hzعملکرد بالای 

است لرزش و سروصدا وجود خواهد داشت. گشتاور نامی موتور متناسب  01Hzدر هنگامی که فرکانس موتور بالای 

 معکوس سرعت موتور.بايد اطمينان حاصل شود که موتور هنوز هم ميتواند گشتاور کافی را به بار بدهد است با

 روغن کاری دستگاههای مکانيکی:

با گذشت زمان گريس موجود در دستگاهای مکانيکی )جعبه دنده موتور گيربکس و ....( در زمانی که موتور در 

  .جهت حلوگيری از آسيب های مکانيکی نياز به رسيدگی مکرر داردسرعت کم کار ميکند از بين خواهد رفت که 

 گشتاور ترمز:

گشتاور ترمز در ماشين های توسعه يافته که درايوها عمل بالا بردن و پايين بردن بار را انجام ميدهند مورد استفاده 

واحد ترمز با پارامترهای تنظيم قرار ميگيرند. درايو نميتواند انرژی در حال حرکت را توليد کند. بنابراين يک 

 .مناسب در درايو مورد نياز است

 نقطه ی رزونانس مکانیکی بار:

سيستم درايو ممکن است با رزونانس مکانيکی با بار هنگام کار در گروه خاصی از فرکانس خروجی روبرو شود . 

 .فرکانس انتقال برای جلوگيری از اين مورد تعيين شده است

 نس:شروع و توقف فرکا
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درايو با استفاده از ترمينال کنترلی شروع به کار و توقف ميکند.نبايد برای شروع کار درايو و متوقف کردن ان بطور 

مستقيم از طريق کنتاکتور ورودی خط اقدام کرد اين کار ممکن است باعث اسيب ديدگی درايودر فرکانس کاريش  

 .گردد

 

 

 عایق حرارتی موتورها:

موتور بايد عايق ان مورد بررسی قرار بگيرد بخصوص اگر برای اولين بار استفاده شده باشد و يا در قبل از استفاده از 

انبار مدت زيادی مانده باشد.اين موضوع ريسک آسيب ديدن درايو را در مقابل عايق حرارتی کاهش می دهد. نمودار 

 .سيم کشی ان در شکل زير نشان داده شده است

برای اندازه گيری عايق مقاومتی استفاده شود اين تست  نبايد  011vاست از تستر عايق برای اين منظور لازم 

 .باشد 0MΩکمتر از 
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 نحوه معرفی کدهای موتور سروو و درایور آن در دستگاه به شرح زیر است:

 

 

 

 

 

 

http://www.qeshmvoltage.com/
http://www.qeshmvoltage.com/


                                                              

 
 41، واحد 41تهران، خيابان انقلاب، لاله زار نو، بين کوشک و منوچهری، کوی مصباح کريمی، ساختمان شماره 

 40416-4106( صندوق پستی تهران: 124) 00501264( فکس: 124) 00500111 -00501761 -00501666تلفن: 
  E-Mail:as1.support@Qeshmvoltage.com            WWW.Qeshmvoltage.com 

 

 

 

 معرفی کابل های موتور سروو و درایور در دستگاه به شرح زیر است: نحوه
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 (:FD422شرح اجزای سروو درایو استفاده شده در این دستگاه )مدل 
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 :FDشرح پورت های سروو درایو 

 

 

http://www.qeshmvoltage.com/
http://www.qeshmvoltage.com/


                                                              

 
 41، واحد 41تهران، خيابان انقلاب، لاله زار نو، بين کوشک و منوچهری، کوی مصباح کريمی، ساختمان شماره 

 40416-4106( صندوق پستی تهران: 124) 00501264( فکس: 124) 00500111 -00501761 -00501666تلفن: 
  E-Mail:as1.support@Qeshmvoltage.com            WWW.Qeshmvoltage.com 

 

 پلاک سروو درایو:
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 اسامی بخش های موتور سرو به شرح زیر است:

 

 

 Kinco ملاحظات ایمنی و شرایط نصب سرو موتور های

   .های نگهدارنده موتور را محکم کنيد پيچ •

   .های نگهدارنده درايو را محکم کنيد پيچ •

   .های بين موتور/ انکودر و درايو را تحت فشار نصب نکنيد کابل •

  .مرکز بودن شفت موتور و سيستم خود استفاده کنيد ازکوپلينگ مناسب جهت اطمينان از هم •

   .کنيداز ريختن مواد رسانا يا روغن يا ورود قطعات فلزی به داخل درايو جلوگيری  •

   .از درايو در مقابل ضربه يا افتادن از ارتفاع حفاظت کنيد •

 .  نماييد خودداری ديده آسيب تجهيزات ساير يا درايو از ايمنی حفظ جهت •

 

 

 

 

 

http://www.qeshmvoltage.com/
http://www.qeshmvoltage.com/


                                                              

 
 41، واحد 41تهران، خيابان انقلاب، لاله زار نو، بين کوشک و منوچهری، کوی مصباح کريمی، ساختمان شماره 

 40416-4106( صندوق پستی تهران: 124) 00501264( فکس: 124) 00500111 -00501761 -00501666تلفن: 
  E-Mail:as1.support@Qeshmvoltage.com            WWW.Qeshmvoltage.com 

 

 شرایط محیطی در رابطه با موتورها:

 محیط شرایط

 درجه سانتیگراد 05تا  5دمای عملکرد : 

 سانتیگراد -05تا  -05دمای ذخیره سازی : 

 دما

 درصد 05تا  0رطوبت عملکرد : 

 درصد 05تا  0رطوبت ذخیره سازی : 

 رطوبت

داخل )بدون نور مستقیم آفتاب( ، بدون گازهای خورنده ، بدون 

 گازهای قابل احتراق ، بون دود روغن ویا گرد و غبار

 هوا

 ارتفاع متر بالاتر از سطح دریا 0555زیر 

5.9 m/s2 ارتعاش 
 

HMI: 

 .برند کينکو می باشد  MT4000استفاده شده در دستگاه از سری  HMIقطعه 
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HMI  های سریMT4000  از پردازندهRISC32  بيتی و سيسنم قابل اعتمادLinux  يرخوردار هستند. صفحه

را برای اکثر کاربردهای  MT4000سرعت بالا و نرم افزاری با عملکردهای فراوان نمايش با رنگ هايی واقعيی، 

 .اتوماسيون صنعتی تبديل به يک گزينه ی مناسب کرده است

MT4000  ،مدل  ۰۲۲بيش از   قابليت پشتيبانیPLC  مختلف از تامين کنندگان عمده را دارا بوده و امکان اضافه

 .نمودن درايورهای سفارشی نيز در اين مدل وجود دارد

MT4000 ،لاعات و کنترل ماشين خواهد بودانتخاب شما جهت ذخيره اط. 

دارای توابعی جهت شبيه سازی مستقيم آنلاين، شبيه سازی غير مستقيم آنلاين و حافظه ای با  MT4000سری 

 .نمايد  می  پشتيبانی Cاز ماکروهأيی با زبان استاندارد  ظرفيت بالا جهت ذخيره برنامه کاربر بوده و همچنين 

ها، محاسبت، عمليات کنترلی و قابليت های ديگری را به طور  اين قابليت ميتواند کاربردهأيی نظير ارتباط داده

 .اضافه نمايد HMIوسيع و موثر به 

 ,RS232رنگ بوده و دارای پورت های  105050اين سری از پنل های کينکو بصورت تاچ بوده و دارای 

RS485   و اترنت می باشند. تمامی اين پنل ها دارای پورتUSB slave  می باشند. چراغ های نمايشگر
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دستگاه )شکل بالا( نمايانگر وضعيت )به ترتيب از بالا به پايين( پاور دستگاه، پردازنده داخلی دستگاه و ارتباطات 

 دستگاه هستند.

 USBو   USB hostسريال و اترنت و همچنين  در شکل زير نمای پشت دستگاه ديده می شود که پورت های

slave .و تغذيه ورودی در اين بخش قرار دارند 

 

 

 

 

اين ربات چهاردرجه آزادی همچنين قابليت هماهنگ شدن با برخی دستگاه های ديگر ساخته شده در قشم 

 .را داردايستگاه ورژن جديد  6نظير سيستم رباتيک خودکارسازی هوشمند ولتاژ 
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 قطعات این دستگاه )درصورت استفاده از کنترلر کینکو( به شرح زیر است: لیست

row name code number 

0 Servo motor 055 W 0 

0 Servo motor 005 W 0 

3 Servo motor 0.50 KW 0 

0 DRIVER FD030-…. 0 

0 DRIVER FD000-…. 0 

6 PLC F000-…. 0 

0 Power supply 0 A 0 

8 Power supply 0 A 0 

0 HMI ETHERNET & CAN ports 0 

05 sensor Magnetic-micro switch- 

etc. 
 

00 gripper pneumatic  

00 gearbox Hallow Shaft  

03 cylinder   

00 fuse 0P-AC  

00 TERMINAL   

06 Controlling panel 05*35*05 cm  
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و اندازه کوچکتر با  زيمجموعه در سا نيصورت گرفته است. اPLC  کنترل ستميربات به کمک س نيکنترل ا

آموزش و انجام  یبرا يیبالا یريو انعطاف پذ شونديساخته م یصنعت یمشابه رباتها یو نرم افزار یکنترل یتهايقابل

 .دارند یقاتيتحق یپروژه ها
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 مشاهده می فرماييد.درشکل زير تابلوی کنترلی يکی از ورژن های ساخته شده اين ربات را 

 

 

. 
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ر کار با يکديگر ارتباط برقرار می کنند و می توانند با يکديگ TCP IPربات های پالتايزر شرکت قشم ولتاژ از طريق 

ای را در محلی قرار می دهد و به ربات دوم موقعيت خود را ارسال می کند، نند، بطور مثال يکی از آنها قطعه ک

سپس ربات ديگر موقعيت مکانی ارسال شده را دريافت کرده و قطعه را از آن مکان به مکان ديگری برای ادامه ی 

 ی شود و ميتوان هر تعدادی ربات را با يکديگر شبکه کرد. پروسه می برد. اين ارتباط تنها به دو ربات محدود نم

ها ارتباط برقرار کرده و يک شبکه ايجاد شده  CPUبا  HMIبرای مانيتورينگ و ايجاد کنترل بر روی پروسه يک 

 است.
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 :میباشد ذیل شرح مجموعه فوق به راه اندازی و نصب محیطی شرایط

 محل استقرار 

 از دور بهبا سطح مسطح و کاملا تراز و   مترمربع 61 حداقل مساحت با  Indoorاين دستگاه می بايست در محيط 

نيز  221VACوجود برق تک فاز مورد استفاده قرار گرفته و دور از تابش مستقيم آفتاب باشد.قوی  فشار کابلهای

از هرگونه رطوبت و گرد و غبار، لرزش و  ینصب ست بايد عار محيططبعاً برای راه اندازی اين ربات ضروری است. 

 آن قرار ميگيرد ترازباشد. یکه ست رو یقرار گيرد و سطح یارتعاشات باشد. دستگاه بايد دور از محيط کارگاه

 

 دمای محیط 

 درجة سانتيگراد می باشد.  11تا  41شرايط دمايی بهينه برای اين دستگاه بين 

 رطوبت هوا 

 درصد می باشد.  01تا  1رطوبت بهينه برای دستگاه بين 

 

 نصب و راه اندازی در محیط های زیر توصیه نمی شود 

 Out door طيمح • 

  با رطوبت بالا طيمح •

  بالا یبا دما طيمح •

 یبالا و برق فشار قو یريزپذيبا نو طيمح •
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مجموعه فوق ترکيبی از بخش مکانيک و الکترونيک می باشد که هر دو بخش مستلزم مراقبت و نگهداری می باشد 

. در بخش مکانيک می بايست کليه تجهيزات ) نظير سيلندرها، بدنه ربات و .... ( هر ماه از لحاظ عملکرد ، خوردگی 

ت از لحاظ نشتی هوا بررسی شود. در بخش ، زنگ زدگی و.... بررسی شوند. شلنگ پنوماتيک نيز می بايس

الکترونيک نيز می بايست سنسورها ، موتورها، درايورها و... از لحاظ اتصال به سيستم کنترل مرکزی بررسی شوند. 

کنترل و بدنه ربات قطعی ايجاد شود که  ممکن است در اثر استفاده و جابجايی مداوم تجهيزات در سيم بندی تابلو 

پس از اتصال  کل سيستم بايد در مکانی کاملا تراز نصب شود. بايد با نقشه موجود بررسی شوند. اين بخشها نيز

 تمامی کابل ها و کانکتورها، سيستم آماده راه اندازی می باشد.

 

 

 شرایط کالیبراسیون و تست به شرح ذیل می باشد: 

تمامی موارد راه اندازی را قبل از اينکه بخواهيد با مجموعه فوق کار کنيد خواهشمند است ابتدا  

 چک کنيد و بعد برق شهری را وصل و سپس فيوز آنرا وصل کنيد.

 .فشار ورودی باد بايد تنظيم شودکمپرسور )جهت حرکت گريپر( می بايست شارژ شود در واقع  

 چک شود.گريپر  قبل از اتصال باد، شلنگ پنيوماتيک و اتصال آن ها به سيلندر 

. و دقت کنيد که پايه رد درست قطعات و سنسور ها اطمينان حاصل کنيدقبل از استارت از عملک 

 های مثبت و منفی سنسورها و ... را جابجا وصل نکنيد.

 .حفظ شود)دو متر( در هنگام روشن بودن دستگاه فاصله مناسب تا دستگاه  

 بزنيد. HMIاز روی  را توقفدر صورت بروز مشکل در عملکرد دستگاه ، دکمه  

 عملکرد دستگاه نکنيد. جلوگيری ازهرگز در صورت بروز مشکل با دستان خود سعی در  

 از درست قرار گرفتن بخش ها اطمينان حاصل کنيد. HMIاز روی Start قبل از فشار دادن کليد  

 روی سيستم و اجرای آن روی دستگاه تست شود. نرم افزار نصب شده 

 اه به طور کامل و دقيق چک شود.پيش از روشن کردن دستگ زاتيتجه یبند ميس 
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 شرایط  آزمون تحویل

 
با توجه به استفاده از تجهيزات و نرم افزارهايی با تکنولوژی بالا، نفر تحويل گيرنده می بايست آشنايی اوليه با 

 .داشته باشد HMIو  PLCسيستمهای مکاترونيک ، رباتيک و سيستم کنترل 

 روند تحويل به شرح ذيل می باشد:

 تحويل تابلو کنترل 

 تحويل بدنه ربات 

 تحويل کابلهای قدرت و انکودر دستگاه به تعداد لازم 

 جهت تعريف نقطه های حرکت ربات HMIتحويل  

 از طريق روشن کردن مجموعهDC و   AC بررسی تغذيه  

 و ورودی و خروجی سيستم کنترل مرکزی  HMI ،PLCبررسی سيم بندی موتورها،  

 ر جهت اتصال درست به کمپرسور و سيلندر گريپربررسی شلنگ باد گريپ 

 بررسی قطعه کار ارائه شده جهت تست فرايند ربات به صورت کامل 

 راه اندازی کامل مجموعه براساس نمونه برنامه نوشته شده توسط قشم ولتاژ 

 

 نکته: 

 :در زمان تحویل موارد ذیل می بایست وجود داشته باشد

  220VAC وجود برق تک فاز  

 USBبا پورت سريال ، اترنت ،  يک دستگاه کامپيوتر وجود 

 وجود يک عدد پمپ باد 

  HMIنصب نرم افزار  

 نصب نرم افزار سيستم کنترل  

http://www.qeshmvoltage.com/
http://www.qeshmvoltage.com/


                                                              

 
 41، واحد 41تهران، خيابان انقلاب، لاله زار نو، بين کوشک و منوچهری، کوی مصباح کريمی، ساختمان شماره 

 40416-4106( صندوق پستی تهران: 124) 00501264( فکس: 124) 00500111 -00501761 -00501666تلفن: 
  E-Mail:as1.support@Qeshmvoltage.com            WWW.Qeshmvoltage.com 

 گارانتی و خدمات پس از فروش

 

 ميباشد، خدمات يکسال بمدت رايگان خدمات ارائه و دستگاه سرويس يا تعمير گارانتی شامل) ضمانت )خدمات

 . ميباشد سال 5 بمدت فروش از پس

 

 

 ارائه شده شامل موارد ذیل نمی باشد :  ضمانتنامه

 حوادث رعدوبرق، زياد، گردوغبارشديد، ياحرارت سوزی آتش برق، نوسانات نقل، و ازحمل ناشی صدمات 

 دستگاه راهنمای دردفترچه ذکرشده دستورالعملهای به توجهی بی يا و غلط واستفاده ضربه طبيعی،

 باشند شده تعمير شرکت نمايندگان بجز اشخاصی توسط يا اندو شده دستکاری که دستگاه هايی 

 دستگاه شده برروی نصب های هولوگرام در آسيب ويا دستکاری هرنوع 

 نمی باشد گارانتی شامل موادمصرفی 

 در صورت استفاده از برق نامناسب PLC  سيستم کنترل و سوختن تجهيزات 

 سوختن انواع تجهيزات سنسورها، موتورها، کنترلر و... 

 و تابلو کنترل مدارات یدستکار 

 PLCتغيير برنامه سيستم کنترل و دانلود بر روی  

 جانبی ولوازم سايردستگاه ها، تجهيزات با دستگاه ارتباط يا غلط اتصال از ناشی وخرابی های صدمات 

 غيرسازگار يا معيوب ) در غير اينصورت تجهيزات قابليت تعويض خواهند داشت(

 یاستفاده از دستگاه خارج از شرايط استاندارد محيط 
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خدمات ضمانت )گارانتی( شامل تعمير يا سرويس دستگاه و ارائه خدمات جهت تعويض دستگاه، بمدت  

سال در قبال پرداخت هزينه ها می  0گارانتی تعمير و تعويض و خدمات پس از فروش بمدت يکسال و 

 .باشد

استفاده غلط از دستگاه يا مواردی خارج از سازگاری و استانداردهای تعيين شده برای دستگاه يا عمل  

 .نکردن به دستورالعمل های ذکر شده در دفترچه راهنمای دستگاه

 .به روز رسانی هر نوع فايل، نرم افزار يا برنامه توسط افراد غير مجازصدمات ناشی از نصب يا  

 .شود تعمير ولتاژ قشم شرکت نمايندگان بجز اشخاصی توسط يا شده دستکاری که هايی دستگاه 

 

 پیوست و ضمائم

 برنامه سيستم کنترل راه اندازی مجموعه  

 برنامه سيستم مانيتورينگ راه اندازی مجموعه  

 ديتا شيت  قطعات  

 نقشه سيم بندی سينی سيستم کنترل 

 نقشه مکانيکال بخش ها 

 نقشه الکتريکال بخش ها 

 دستگاه یمنوال کامل سرو موتورها 

 بصورت گام به گام دستگاه و برنامه نويسی منوال کامل کنترلر 

 دستگاه hmiمنوال کامل  
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