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 )تحقیق محاسثه ضرائة کنترل کننده های تناسثی و انتگرال گیر و مشتق گیر تا روش زیگلر نیکولس( PIDکنترل سیستم تا کنترلر  -4

  Lead-Lagکنترل سیستم تا کنترلر  -5

 تهثود حاشیه فاز سیستم ته روش پاسخ فرکانسی -6

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ولت 00تا  0دارای ورودی کنترلر 

  خروجی فیدبک : خروجی لودسل که یک سیگنال ضعیف می باشد بعد از تقویت به عنوان فیدبک استفاده شده

 است

 دارای مدار محافظ جهت جلوگیری از سرریس شدن 


