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 نسل جدید آزمایشگاه های مجازی و از راه دور



ــی  ــای دانشــگاهی و صنعت ــه در حــوزه فعالیت‌ه ــر ســال‌ها تجرب ــه ب ــا تکی ــا در ســال 1387، ب ــزار آزم ــزات اب ــان تجهی ــش بنی شــرکت دان

ــده  ــی و تولید‌کنن ــای صنعت ــری پروژه‌ه ــی مج ــرکت‌های داخل ــن ش ــی از معتبرتری ــه یک ــون ب ــم اکن ــرکت ه ــن ش ــد. ای ــیس گردی تأس

تجهیــزات آزمایشــگاهی تبدیــل شــده اســت. تجهیــز بیــش از شــصت دانشــگاه و مرکــز آموزشــی معتبــر کشــور توســط ایــن شــرکت صــورت 

پذیرفتــه اســت. بــا گســترش محصــولات آموزشــی آزمایشــگاهی متداول)فیزیکــی(، ایــن شــرکت هــم اکنــون پیشــرو در طراحــی و پیــاده 

ســازی آزمایشــگاه هــای مجــازی)VIRTUAL( و از راه دور )REMOTE( در زمینــه مهندســی بــرق و الکترونیــک در کشــور مــی باشــد.

ــده و دارای  ــی گردی ــوم طراح ــوب وزارت عل ــد مص ــرفصل‌های جدی ــاس س ــر اس ــرکت ب ــگاهی ش ــی - آزمایش ــزات آموزش ــه تجهی کلی

دســتورکارهای مــدون می‌باشــند. امــکان طراحــی و ســاخت سفارشــی، طراحــی مــاژولار، قابلیــت کنتــرل و مانیتورینــگ محلــی و از راه دور 

ــد از: ــزات می‌باشــند. برخــی از افتخــارات شــرکت عبارتن ــن تجهی ــرد ای ــن و منحصــر بف ــای نوی ــی ه ــر ویژگ از دیگ

• کسب عنوان کارآفرین برتر دانشگاهی در استان خراسان رضوی، 1395 .

• کسب عنوان دانش بنیان از معاونت علمی ریاست جمهوری 1394 و 1397.

• تقدیر شده و برگزیده چهارمین جشنواره ملی علم تا عمل 1392. 

• واحد فناور پارک علم و فناوری استان خراسان رضوی 1398.

مهندسی کنترل
ــتم‌ها و  ــی سیس ــازی ریاض ــه مدل‌س  ب
ــت،  ــا و در نهای ــک آن‌ه ــی دینامی بررس
بــرای  کنترل‌کننده‌هــا  طراحــی 
سیســتم‌های مــورد نظــر می‌پــردازد. 
کنترل‌کننــده  طراحــی  از  هــدف 
ــه  ــرل ب ــت کنت ــتم تح ــتن سیس واداش
رفتــار  بــا  مطابــق  رفتــاری  داشــتن 
ــته  ــجویان رش ــد. دانش ــوب می‌باش مطل
بــا درس  مهندســی کنتــرل معمــولاً 
ــه  ــد ک ــروع می‌کنن ــی ش ــرل خط کنت
مقدماتــی  ریاضیــات  آن  نیــاز  پیــش 
می‌باشــد. لاپــاس  تبدیــل  و 

در  کنتــرل  مهندســی  علــم  امــروزه 
فضاپیمــا، هواپیما، موشــک هــای دوربرد، 
ربــات هــا، تولید محصــولات صنعتــی و... 
بــه وفــور مــورد اســتفاده قــرار میگیــرد.

پیِر لاپلاس
ــه 1749-1827، ریاضی‌دان،  متولد فرانس
فیلســوف  و  اخترشــناس  فیزیــک‌دان، 
تکمیــل  بــرای  کــه  بــود،  فرانســوی 
مکانیــک ســماوی بســیار همّت گذاشــت. 
لاپــاس پدیدآورنده معادله لاپلاس اســت 
ــام خــود او نامیــده شده‌اســت.  ــه ن کــه ب
مؤثرتریــن  جملــه  از  لاپــاس 
پــدرش  اســت.   تاریــخ  دانشــوران 
کودکــی  از  و  بــود  ثروتمنــد  فــردی 
نیســت. اطلاعــی در دســت  خــودش 

ــل و  ــه تحلی ــاس پای ــل لاپ ــروزه تبدی ام
ــوگ مــی باشــد. طراحــی در کنتــرل آنال

ــت  ــالگی درگذش ــت س ــاد و هش در هفت
ایــن  او  حــرف  آخریــن  حالیکــه  در 
ــه  ــز و آنچ ــم ناچی ــه می‌دانی ــود: »آنچ ب
اســت.« وســیع  و  عظیــم  نمی‌دانیــم 

پروفسور کارو لوکاس
ــد اصفهــان 1328-1389 مهنــدس  متول
بــرق و الکترونیــک، اســتاد دانشــگاه 
بــود.  ارمنی‌تبــار  ایرانــی  مختــرع  و 
لــوکاس در ســال ۱۹۷۶ میــادی مــدرک 
دکتــرای خــود را از گــروه مهندســی 
دانشــگاه  کامپیوتــر  علــوم  و  بــرق 
ــا گرایــش مهندســی  برکلــی کالیفرنیــا ب
در  لــوکاس  کــرد.  دریافــت  کنتــرل 
هوشــمند  سیســتم‌های  زمینــه 
ــر  ــذار و مدی ــرد و بنیانگ ــش می‌ک پژوه
ــمند«  ــردازش هوش ــرل و پ ــب کنت »قط
دانشــگاه  بــرق  مهندســی  دانشــکده 
مهندســی  بخــش  رئیــس  و  تهــران 
ــر  ــن مدی ــگاه و همچنی ــن دانش ــرق ای ب
پژوهشــگاه دانش‌هــای بنیــادی بــود.

درباره‌ مامعرفی و افتخارات 

مهندسی کنترل



 آزمایشگاه های‌ کنترل آنالوگ 

مجازی  و   )Remote( دور  راه  از  فیزیکی،  نسخه  سه  در  که  باشد  می  )آنالوگ(  خطی  کنترل  های  سیستم  ویژه  محصول  این 

)Virtual(ارائه می شود. اتصال به کامپیوتر در نسخه فیزیکی و از راه دور توسط ماژول مانیتورینگ و کنترل )DC-65( فراهم می 

شود. نسخه مجازی در قالب های آفلاین و آنلاین ارائه می شوند.

 از قابلیت های این محصول می توان به امکان پیاده سازی سیستم‌ها تا مرتبه ششم، امکان پیاده سازی روش کنترل فیدبک حالت، 

کنترل کننده‌های تناسبی-مشتقی-انتگرالی، کنترل کننده‌های پیش فاز و پس فاز، تحقیق رفتار سیستم‌های خطی و طراحی ماژولار 

با امکان تغییر پارامترهای سیستم اشاره کرد.

Analog Control Labs

معرفی:
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   امکان شبیه سازی کامپیوتری همه ماژول های دستگاه فیزیکی به 

همراه سیگنال ژنراتور و اسکوپ

   تطبیق کامل با نمونه فیزیکی

   امکان ارائه در دو نسخه آنلاین و آفلاین

   نمایش شکل موج ها بر روی اسکوپ دو کانال

   امکان رصد از راه دور همه دانشجویان توسط استاد

   شبیه ساز فرآیند های مرتبه 1 تا 12 به کمک تراشه op-amp و 

بر مبنای فرآیندهای پایه            ،             ،               

   کنترل کننده PID با بهره تناسبی )0/2 تا20(، مشتقی )0/05 تا10( و 

انتگرالی )0/1 تا 20( 

   کنترل کننده های پیش فاز           و پس فاز 

   عملگرها: بهره‌های ثابت 0/1 و 10، جمع و تفریق کننده سه 

ورودی و معکوس کننده

   مقدار مرجع آنالوگ در محدوده 10- تا10+ ولت

   

   امکان مانیتورینگ و کنترل از راه دور

   ماژول ارتباطی با قابلیت اتصال به کامپیوتر و کارکرد در نرم افزارهای 

LABVIEW و MATLAB

   امکان مشاهده از راه دور دستگاه فیزیکی و وضعیت عملکرد آن توسط 

دوربین فیلم برداری

   امکان اجرای واقعی و مشاهده نتایج عملکرد همه ماژول های دستگاه 

فیزیکی
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DC - 100 - V

DC-100الف( مدل فیزیکی

ب( مدل مجازی

DC - 100 - Rج( مدل از راه دور
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DC - 20  Source/منبع تغذیه 
این مــاژول جهت ســاختن فرمان مرجــع آنالوگ و 
دیجیتال و تنظیــم فرکانس نمونه برداری ماژول های 
دیجیتــال مورد اســتفاده قرار می گیــرد. همچنین 
سیگنال فرمان معادل جهت کنترل سرعت و موقعیت 

سروو موتور نمایش می دهد.
مشخصات:

• خروجی دیجیتال 10 بیتی 
•خروجی آنالوگ -10تا10+ ولت

100Hz فرکانس کلاک دیجیتال: 0.1، 1، 10و •

این ماژول جهت ایجاد بهره تناسبی مورد استفاده قرار 
می‌گیرد.

مشخصات:
±10V ولتاژ کاری •

• بهره‌ تناسبی متغیر0/2 تا 20
• بهره تناسبی ثابت 0/1
• بهره تناسبی ثابت 10

این ماژول یــک کنترل کننــده PID کامل به همراه 
بهره‌های قابل تغییر در محدوده‌ای وسیع می‌باشد.

مشخصات:
  ±10V ولتاژ کاری •

• بهره تناسبی0/2 تا20                 
• بهره انتگرالی0/1 تا 20

• بهره مشتقی 0/05 تا 10
• بهره ثابت 0/2 تا 20 

این ماژول جهت جمع و یا تفریق یک یا چند سیگنال 
آنالوگ مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
• ولتاژکاری ±10

• جمع کننده سه ورودی
• تفریق کننده سه ورودی

• معکوس کننده

این ماژول جهت اعمال کنترل کننده‌های پیش فاز و 
پس فاز مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
±12V ولتاژ کاری •

• کنترل کننده پیش فاز با محدوده‌ی 0/0005 تا 
0/005

• کنترل کننده پس فاز با محدوده‌ی 0/02 تا 0/2

این ماژول شامل شش فرآیند سریع می‌باشد.
مشخصات:

±12V ولتاژ کاری •

• یک فرآیند   

• سه فرآیند 

• دو فرآیند

این ماژول شامل شش فرآیند پایه می‌باشد.
مشخصات:

+10V 10- تاV ولتاژ کاری •
• سه فرآیند                                  

• سه فرآیند

جهت ساخت شــکل موج های سینوســی، مربعی و 
مثلثی با دامنه و فرکانس دلخواه استفاده می شود.

مشخصات
ماژول‌ها

DC - 50 Proportional Gain /بهره تناسبی 

DC - 53  Adder & Subtractor/جمع و تفریق کننده

DC - 63  PID Controller/ PIDکنترل کننده

DC - 64

DC - 90

DC - 91  Analog Process/فرآیند آنالوگ

 Fast Process/فرآیند های سریع

DC - 21  Signal Generator/سیگنال ژنراتور

 Lead & Lag Controller/کنترل کننده پیش فاز و پس فاز
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جهت مشــاهده شــکل موج های ماژول های کنترل 
خطی و اندازه گیری پارامترهای مربوطه مورد استفاده 

قرار می گیرد.
از طریــق کلیک بر روی آیکن هــای روی ماژول می 
توان به دســتور کار، راهنمای کاربری و فیلم آموزشی 

دسترسی داشته باشید. 

مشخصات
ماژول‌ها

به کمک این ماژول امکان مانیتورینگ و کنترل از راه دور تجهیزات در بستر اینترنت فراهم می شود. 
مشخصات:

•  امکان ذخیره سازی داده های آزمایش
• فرکانس نمونه برداری 10 کیلوهرتز

• 2 ورودی و 1 خروجی های استاندارد آنالوگ در محدوده 0-10 ولت
• 2 ورودی دیجیتال و 6 خروجی های PWM استاندارد دیجیتال در محدوده 0-12 ولت

LABVIEW و نرم افزار MATLAB نرم افزار SIMULINK قابلیت اتصال به محیط •

عناوین آزمایش ها

1- آشنایی با سیستم های مرتبه اول تا سوم

2- سیستم های مرتبه اول

3- سیستم های مرتبه دوم

4- سیستم های مرتبه سوم

5- اثر صفر بر رفتار سیستم

6- آشنایی با روش های پایه کنترل خطی

7- کنترل حلقه باز و فیدبک

PID 8- کنترل کننده

9- جبران ساز های پس فاز و پیش فاز

10- ساختارهای خاص در کنترل

DC - 31  Oscilloscope/اسیلوسکوپ

DC - 61  Monitoring & Computer Control /مانیتورینگ و کنترل نرم افزاری 



نقشه پراکندگی مشتری
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