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 .مشخص شده استزیر محصول  برچسب محصول در سریال مدل و شماره

 .کاربرد دارد XiMA S10 دستگاه یمدل ها هیکل یکتابچه راهنما برا نیا

 

 مقدمه

 

.از آن است یمحصول و بهره بردار میتنظ یبرا ییدستورالعمل ها نیو همچن یمنیمهم ا یها ییدفترچه شامل راهنما نیا  

.دیبخوان راکاربر  یقبل از روشن کردن محصول ، دفترچه راهنما  

 نرم افزار / سخت افزار و  ماتیاز تنظدقیق  حاتیشامل توض محصول و برنامه ها یجامع برا یراهنما

 .در نظر گرفته شده است یمتخصصان فن یاست که برا ی/ سخت افزار ینرم افزار یعملکردها



 

 

 فهرست مطالب
 

 3 ................................................................................................................ یمنیا یها دستورالعمل .1

 3 ..................................................................................................................................................... استفاده قهیطر

 3 ................................................................................................................................................... استفاده خطرات

 3 ..................................................................................................................... .…دستگاه حاتیتوض .2

 3 ...................................................................................................................................................... ستمیس یاجزا

 4 ............................................................................................................................................ ها داده یساز رهیذخ

 5 .....................................................................................................................................................دستگاه قطعات

 5..………………………………………………………………………………………………………………………………………………اتیعمل .3

 5 ............................................................................................................................................. زاتیتجه یانداز راه

 Xima S10 ............................................................................................................................. 6 در LED یها شاخص

 7 ..................................................................................................................... ییجاجابه و مراقبت .4

 7 ........................................................................................................................................................... ییجاجابه

 7 ...................................................................................................................................... کردن خشک و کردن زیتم

 7..……………………………………………………………………………………………………………………………….……یفن یها داده .5

 7 .............................................................................................................................................. یابیرد یها یژگیو

 8..……………………………………………………………………………………………………………………………………………افزار نرم .6
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 دستورالعمل های ایمنی .1
 های زیر توجه فرمایید.ورالعملافزار  به دستمشکلات فنی دستگاه و نرمخطرات احتمالی و بروز  پیشگیری از یبرا

 طریقه استفاده

 کاربردهای در نظرگرفته شده

 )برداشت موقعیت نقاط )ثبت موقعیت 

 سازی نقاطپیاده 

 (ثبت موقعیت بصورت تلفیقیGNSS )و کمیت طول 

 هایاطلاعات وضعیت داده ثبت GNSS  های مربوط به تصحیحاتهندسه ماهواره، دقت، اعتبار داده شامل 

  های آنلاین و آفلاینموقعیت روی نقشهنمایش 

 پردازش برای پس سازی داده خامذخیره 

 ذخیره موقعیت نقاط بصورت ردیابی مداوم 

 (تولید تصحیحات آنلاین به عنوان فرستندهBaseبرای ارسال بصورت رادیویی  ) 

 

 خطرات استفاده
 موارد احتیاط

 بوطه تماس بگیرید.در این محیط  ضروری است ، ابتدا با مسئولین ایمنی مر اگر کار .از تأسیسات برقی فاصله مطمئنی داشته باشید 
 های آنها را دنبال کنید.دستورالعمل ،تاسیسات برقی در 

 محصول در معرض فشار مکانیکی خودداری کنیددادن از قرار. 

 ضربه زدن بصورت مداوم و در طول زمان ممکن است برخی عملگرهای گیرنده را مختل نماید 

 

 

 دستگاه حاتیوضت .2
 ستمیس یاجزا

XiMA S10 

 هایهدارای گیرندGPS  ،GLONASS  ،BeiDou  و Galileo  

 دارای سیستم دریافت تصحیحات ماهواره ای SBAS, L-bandشود( )برای استفاده در ایران با کارشناسان شرکت تماس گرفته 

 چند فرکانسه 

 دارای تیلت سنسور IMU ).این آیتم، آپشنال است( 

 



 

 

 ه سازی داده هاذخیر
 

 کرد. ذخیره حافظه ( را می توان در کارت RINEX و داده های GNSS ها )داده های خام داده

 

 حافظه کارت 

  است حافظه داخلی بصورت استاندارد کارت دارایگیرنده. 

 است.گیگابایت  16یا  8 کارت ظرفیت 

 واند باعث از بین رفتن اطلاعات شودتخاموش شدن گیرنده هنگام ذخیره سازی اطلاعات روی کارت حافظه می. 
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 قطعات دستگاه
 XiMA S10اجزا 

 دکمه روشن / خاموشو ها LEDصفحه کلید ممبر شامل  .1

 جای پیچ ژالون .2

 کانکتور آنتن .3

 USBکانکتور  .4

 کانکتور شارژر .5

 

 

 

 

 عملیات .3
 زاتیتجهراه اندازی 
 

 .ژالون نگهدار ثابت کنید را بوسیلهژالون  .1

 .ژالون را ترازکنید رازبا استفاده از ت .2

 .ده و تا بستن شدن کامل آن بپیچیدااز جای پیچ روی پیچ ژالون قرار ددستگاه را با استفاده  .3

 مطمئن شوید دستگاه از حالت تراز خارج نشده باشد. .4

 .دکمه روشن/خاموش دستگاه را فشار دهید .5

 .با استفاده از کنترلر و یا تلفن همراه خود وارد نرم افزار شوید .6

 .کنترلر و دستگاه را بوسیله بلوتوث بهم متصل کنید .7
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 ژالون نگهدار

 ژالون

 تراز

 کنترلر



 

 

 Xima S10در  LED یشاخص ها

 دکمه روشن/خاموش .1

2. LED بلوتوث 

3. LED موقعیت 
4. LED هاماهواره 

5. LED مودم 

6. LED باطری 

7. LED رادیو 

 

 

 پاور با اجسام تیز خودداری شود.از فشاردادن دکمه .1

 

 .دستگاه روشن می شود یبا فشار دادن و رها کردن لحظه ا

ع کل نشانگرها چشمک زدن سری نیه و رهاکردن دکمه دستگاه بعد ازثا 2مدت بهبا فشار دادن و نگه داشتن 

 .به رنگ قرمز خاموش میشود

 کند.می staticبا دوبار فشار دادن و رها کردن دستگاه شروع به برداشت 

 سبز                       

 قرمز    

 کنترلر به دستگاه متصل است

 دستگاه منتظر اتصال کنترلر است

 
 سفید )خاموش(                     

 سبز                       

 قرمز                      

 عدم دریافت تصحیحات
RTK Fix 

RTK Float 

 
 سبز                      

 قرمز                      

 زنسبز چشمک                     

  زنقرمز چشمک                      

 HDOP < 1.0  و 7شده بیشتر از ترک یهااهوارهداد متع

  HDOP > 1.0 و  7شده کمتر از ترک یهاتعداد ماهواره

 Staticبرداشت 

 Staticعدم برداشت داده 

 

 سفید )خاموش(                     

 سبز   

 قرمز    

 زنسبز چشمک                     

 خاموش بودن مودم

 مودمعملکرد صحیح 

 .مودم دچار مشکل می باشد

 دریافت تصحیحات از اینترنت

 
 سفید )خاموش(                     

 سبز                      

 قرمز                      

 زنقرمز چشمک                      

 متصل به شارژر کامل شده است یباتر

 یدرحال شارژ باتر

 ددرص 15زیر  یشارژ باتر

 درصد 5زیر  یشارژ باتر

 

 سبز                      

 قرمز                      

 زنسبز چشمک                     

 زنقرمز چشمک                      

از طریق رادیو       RTCM فعال شدن حالت دریافت 

از طریق رادیو  RTCM فعال شدن حالت ارسال 

 درحال دریافت RTCM   از طریق رادیو

از طریق رادیو     RTCM درحال ارسال 

4 

5 3 7 1 

6 2 

 نشانگر بلوتوث

 

 نشانگر مختصات

 

 نشانگر ماهواره

 

 نشانگر مودم

 

 نشانگر باطری

 

 نشانگر رادیو

 

 1دکمه پاور
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 جاییجابهمراقبت و  .4
 جاییجابه

 
 جایی دستگاه، از کیف مخصوص آن استفاده کنید.برای جابه 

 پایه، آن را روی شانه خود قرار دهید.جایی دستگاه بوسیله سههنگام جابه 

 دارید.قائم نگهجایی دستگاه متصل به ژالون، دستگاه را به صورت ام جابههنگ 

 

 

 کردن و خشک کردن زیتم

 
 برای تمیز کردن فقط از یک پارچه تمیز و نرم و بدون پرز استفاده کنید. 

  سطح محصول آسیب  ت بهاین ممکن اس .از مایعات دیگر استفاده نکنید .در صورت لزوم ، پارچه را با آب یا آب صابون مرطوب کنید

 های صنعتی به رنگ بدنه آسیب میزند.استفاده از حلال .رساند

 

 

 داده های فنی .5
 یابیرد یها یژگیو
 

 سیگنال های پشتیبانی شده

 

 

 

 سیگنال سیستم

GPS L1CA/L1P/L1C/L2P/L2C/L5 

GLONASS G1/G2/G3, P1/P2 

Galileo E1BC/E5a/E5b/E6BC/ ALTBOC 

BeiDou B1i/B2i/B3i/B10C/B2A/B2B/ ACEBOC 



 

 

 نرم افزار .6
 

 نصب و راه اندازی

امکان دارد اندازه فونت ی برای همه یکسان بوده ول هایژگیشود. و یاجرا م سیستم عامل اندروید با بر روی گوشی همراه HiroMapنرم افزار 

 با یکدیگر متفاوت باشند. ی مختلفهایها و تصاویر در گوشها، آیکن

HiroMap   نمایش اطلاعات گیرنده نرم افزار  کیعنوان بهGNSS  ه است. شد یطراح مکانیثبت اطلاعات و همچنین 

 

 شامل:ه مقرر گردید GNSSگیرنده  تامکاناتی که برای بیان اطلاعا

 (SkyPlot)با پارامترهای آزیموت، ارتفاع، شماره و نوع منظومه بصورت دیدفضایی قابل رؤیتهای نمایش موقعیت ماهواره -

 قابل رؤیت هاینسبت سیگنال به نویز برای همه فرکانس -
 انتخابی نمایش موقعیت بصورت طول و عرض جغرافیایی، ارتفاع بیضوی، ارتفاع ارتومتریک، نمایش مختصات در سیستم تصویر -
 های استفاده شدهنمایش دقت مسطحاتی و ارتفاعی، هندسه ماهواره، تعداد ماهواره -
 .SPSو  Fix ،Float ،DGPSظ دقت شامل نمایش نوع مختصات از لحا -

 

 نرم افزار  اندازیراه

 دانلود کرده و بر روی گوشی موبایل نصب کرد.  www.hiromap.com شرکت به آدرساز سایت توان میرا  HiroMapنرم افزار 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 کلیک کنید HiroMap برای شروع یک بار روی نماد

http://www.hiromap.com/
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 Bluetooth  اتصال دستگاه به نرم افزار از طریق

 

گوشی به دستگاه  XiMA S10با انتخاب شود. های اطراف نمایش داده مینام گیرنده ،با روشن شدن بلوتوث گوشیconnect با استفاده از گزینه 

 شود.متصل می
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 کنید. pairهمراه شود در اولین اتصال، اسم دستگاه را در منوی بلوتوث تلفنتوصیه می

 

 

 

 

 

 اتصال به دستگاه

 های موجود نام دستگاه



 

 

 هاو مدیریت پروژه ساخت
 برای ساخت اولین رو باز شده وبهافزار بعد از اتصال بلوتوث به دستگاه، صفحه رودر اولین استفاده از نرم

، بخش ساخت پروژه جدید رجوع 11)برای ساخت پروژه به صفحه  .شوداستفاده می Addگزینه پروژه از 

 شود.(

 

 

 

 

 

ای را یا پروژه از پیش ساخته جدید ساختای پروژهتوان می، Projectصفحه  ،فزارامنوی اصلی نرم از ی بعدیهاپروژهیا ساخت  برای مدیریت

 .شودافزار باز میافزار، منوی اصلی نرمسمت چپ نرم ،با استفاده از علامت سه خط بالا. فراخوانی کرد

 

 
 

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 افزارمنوی اصلی نرم

 

 هاپروژه ساخت و مدیریت

 انتخاب شدهی فراخوانی پروژه

 هایپروژه انتخاب

 از پیش ساخته شده

 ساختن پروژه جدید 

 

 مذکورپروژه  حذف
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 ساخت پروژه جدید : 

 

 شود.ای برای برداشت و ثبت اطلاعات ساخته میپروژهبرای انجام هرگونه عملیاتی،  

 برای ساختن یک پروژه جدید با استفاده از دکمه  شود.باز میزیر ، صفحه Projectدر صفحه 

 توان ساخت.پروژه جدیدی را می ADDمورد نظر، با زدن  zoneبا وارد کردن اسم پروژه و انتخاب  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 : دهنمایش جدول نقاط برداشت ش

 .توان استفاده کردمنوی اصلی میدر  Projectصفحه  Show Recordsبرای نمایش اطلاعات نقاط برداشت شده از گزینه 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 نقاط برداشت شدهنمایش اطلاعات 

 ی جدیدساخت پروژه

 اسم پروژه جدیدانتخاب 

 مورد نظر zoneانتخاب 



 

 

شود. با زدن شماره اطلاعاتی در زمینه مختصات، شماره، اسم، کد، دقت و زمان برداشت نقاط نمایش داده می Show recordsبا باز کردن صفحه 

 توان نقطه مذکور را از پروژه حذف نمود.در ستون سمت چپ جدول، سطر مربوط انتخاب شده با استفاده از گزینه میهر نقطه 

 

 

 

 

 

 

 

 : نمایش نقاط برداشت شده در نقشه

 توان استفاده کرد.در منوی اصلی می Projectصفحه  Show Mapبرای نمایش نقاط برداشت شده در نقشه از گزینه 

 ای از اطلاعات نقطه را در بالای آن توان خلاصهن روی هر یک از نقاط میبا ضربه زد

 توان موقعیت نقطه مشاهده کرد. با استفاده از دو گزینه پایین سمت راست صفحه می

 و از موقعیت کاربر به موقعیت نقطه را مسیریابی کرد. Google Mapدر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 حذف نقطه انتخاب شده

 

 بر روی نقشهنقاط  نمایش

 ای از اطلاعات نقطهخلاصه

 مسیریابی
 Google Mapموقعیت نقطه در 
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 :خروجی گرفتن از فایل نقاط

 از فایل نقاط  توانمی Project درصفحه

 خروجی گرفت. زیر هایفرمت به

 

 

 

 

 

 

 
 استفاده شود. 500از اسکیل  DXFشود هنگام گرفتن خروجی فایل توصیه می .1

 

 :CSV, TXTکردن فایل  وارد

 ,PENZD, PENZا سه سرتیتر را ب TXT , CSVهای توان فایلافزار میدر منوی اصلی نرم  Projectبا استفاده از دو گزینه زیر از صفحه 

PEN فرض کرد.افزار و پروژه پیشوارد نرم 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 خروجی گرفتن 

 DXF1فرمت 

 CSVوارد کردن فایل 
 TXTوارد کردن فایل 



 

 

 

 همراه وارد کرد.های داخلی تلفنتوان فایل موردنظر را از پوشهمی با انتخاب هریک از سر تیترهای بالا

 شود.اند برای انتخاب نمایش داده میره شدههایی که با این فرمت ذخیتنها فایل TXT یا  CSVهای توجه شود که با انتخاب هر از فرمت

 

 

 

 

را نمایش  import format error افزار پیامرو شده و نرمافزار، وارد کردن فایل با مشکل روبهدر صورت عدم رعایت سرتیترهای ذکر شده در نرم

 دهد. می
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 برداشت نقاط
 . انتخاب کرد RTK / Static / PPK  هایگزینه توان نوع برداشت را از بینبالای صفحه می منوی انتخابیاز 

 

 RTK 

 متر برداشت کرد.با دقت سانتی نقاط را توانمی RTKهای در این روش با استفاده از اینترنت و اتصال به یکی از شبکه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ای دارد :هر کدام ازآیکون های بالای صفحه سه رنگ دارند که هر رنگ مفهوم ویژه .1

 

 

 

 

 

 رنگ مفهوم

  آماده به کار

  هشدار

  اتصالعدم 

 3مدت زمان برداشت

 )تعداد برداشت نقطه(

 ارتفاع ژالون

 دقت مسطحاتی

 4نوع نقطه درحال برداشت

 دقت ارتفاعی

 ی ماهوارههندسه

 مدت زمان آخرین دریافت 

 حات )تاخیر تصحیحات(تصحی

 هاتعداد ماهواره

 ی نقطهشماره

 ثبت اطلاعات

 5نوع دقت

 .2های این قسمت پرداخته خواهد شدصفحات بعد به آیکون در



 

 

 :های بالای صفحه برداشت، پرداخته شده است در ادامه به تفصیل، به توضیح آیکون.  2.1

 

 

 تعداد برداشت نقطه : .2

گیرد و عدد نهایی نقطه میانگین می 5افزار از این برداشت شود. نرممختصات  5ثانیه  5اپک یعنی طی  5باشد. مثلا واحد این قسمت اپک می

سانتیمتر به عنوان اشتباه فرض شده و در میانگین محاسبه  5را در دیتابیس ذخیره میکند. بصورت پیش فرض نقاط با انحراف معیار بیش از 

 شود(به کاربر نمایش داده می اخطاری د)البته در این خصوصنشونمی
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  : نوع نقطه درحال برداشت .3

 ای از نقاط برداشتی یک کد در نظر گرفت.توان برای نظم بیشتر، برای مجموعهدر این قسمت می

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  ای است :های مختلفی داشته باشد که هرکدام نمایانگر مفهوم ویژهتواند حالتمی MODEی گزینه .4

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 MODE توضیحات

 SPS تصحیحات عدم دریافت

 FLOAT دریافت تصحیات و عدم حل ابهام فاز)آماده برداشت نیست(

 FIX دریافت تصحیحات و حل ابهام فاز)آماده برداشت است(

 DGPS ازدیاد تاخیر دریافت تصحیحات

 اضافه کردن کد جدید

 حذف کد

 دسترسی به صفحه

 تنظیمات کد

 جستجوی کد

 انتخاب کدهای

 موجود



 

 

 تصحیحات

موردنظر با استفاده از گزینه     تصحیحات را  Casterتخاب افزار استفاده کرد. بعد از انهای موجود در نرمCasterبرای اعمال تصحیحات باید از 

 متر برداشت کرد.توان نقاط را با دقت میلیشد می FIXدستگاه  modeاعمال کرده و پس از اینکه در جدول پاین صفحه 

برای دریافت تصحیحات  شود.باز میموردنظر،  Casterرو برای تنظیم صفحه روبه Ntrip Clientافزار و گزینه با استفاده از منوی اصلی نرم

در ادامه به دریافت تصحیحات از طریق سامانه سمت و  های این صفحه متصل شده و تصحیحات را دریافت کرد. Caster توان به هر یک ازمی

 شود.سایت شمیم  به ترتیب پرداخته می

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 جدید Casterایجاد 

 اعمال  تصحیحات

 ی اصلیمنو
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 سامانه سمت

 شود.، صفحه مربوط به دریافت تصحیحات از سامانه سمت، باز می Ntrip Client صفحهبا استفاده از اولین گزینه 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

با استفاده از علامت  .1 بالای صفحه میتوان تصحیحات را بازیابی کرد.

به  های استفاده شده در دستگاه،با توجه به منظومه FKP, MAX, Nearest, VRS, iMAXهای توان از میان گزینهنوع تصحیحات را می .2

 صورت زیر :

- GG  :GPS , Galileo 

- GGB  :GPS , Galileo , BeiDou 

- GGBG : GPS , Galileo , BeiDou , GLONASS  

 انتخاب کرد.

 

 نام تصحیحات

 نام کاربری سامانه سمت

 رمز عبور سامانه سمت

IP دستگاه 

 سامانه سمت پورت دسترسی

 2نوع تصحیحات

 ذخیره تغییرات
 تنظیم به عنوان

caster فرضپیش 

 1بازیابی انواع تصحیحات



 

 

 سامانه شمیم

 شود.با استفاده از دومین گزینه صفحه بالا، صفحه مربوط به دریافت تصحیحات از سامانه سمت، باز می

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 )سازمان ثبت اسناد و املاک مشور( در نرم افزار وجود دارد. SHAMIM)شهرداری تهران( و  SAMTسرور تصحیحات به صورت پیش فرض دو 

های سمت و یا شمیم :مراحل دریافت تصحیحات از هر یک از سامانه  

 انتخاب اسم برای سرور تصحیحات (1

 انتخاب نوع تصحیحات (2

 وارد کردن نام کاربری و رمز عبور سامانه (3

 (Save Settingsرات )ذخیره تغیی (4

 (Set Default Caster)فرض پیش casterتنظیم به عنوان  (5

 

با استفاده از علامت  .1 بالای صفحه میتوان تصحیحات را بازیابی کرد.

های استفاده شده در دستگاه، به با توجه به منظومه FKP, MAX, Nearest, VRS, iMAXهای توان از میان گزینهنوع تصحیحات را می .2

 ت زیر :صور

- GG  :GPS , Galileo 

- GGB  :GPS , Galileo , BeiDou 

- GGBG : GPS , Galileo , BeiDou , GLONASS  

 انتخاب کرد.

 

 نام تصحیحات

 نام کاربری سامانه شمیم

 رمز عبور سامانه شمیم

IP دستگاه 

 رت دسترسی سامانه شمیمپو

 2نوع تصحیحات

 ذخیره تغییرات
 تنظیم به عنوان

caster فرضپیش 

 1بازیابی انواع تصحیحات
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 Static 

ه شمیم پردازش در ساماننیاز به پس هااین صورت دادهاستفاده کرد. در  Staticتوان از روش در صورت عدم دسترسی به اینترنت، برای برداشت می

 مارک استفاده کرد.توان برای نقاط کنترل و بنچرا دارند. این روش دقت بسیار بالایی دارد که می LGOهایی همچون افزارییا نرم

 توان مدت زمان برداشت را  مشخص کرد.می Timerاستفاده از گزینه  بادر این روش  

 

 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 : در هر ثانیه تعداد برداشت نقطه .1

گیرد و عدد نهایی را نقطه میانگین می 5افزار از این مختصات برداشت شود. نرم 5ی در هر ثانیه اپک یعن 5باشد. مثلا میواحد این قسمت اپک 

سانتیمتر به عنوان اشتباه فرض شده و در میانگین محاسبه  5در دیتابیس ذخیره میکند. بصورت پیش فرض نقاط با انحراف معیار بیش از 

 شود(.خصوص اخطاری به کاربر نمایش داده مید)البته در این نشونمی

 زمان سنج : .2

 را روشن کرده و برای برداشت استاتیک، زمان مورد نظر را انتخاب کرد. Timerتوان با استفاده از دکمه قرمز می

 مشخص کردن مدت زمان برداشت

 برداشت اطلاعات

 2سنجروشن کردن زمان

 1در هر ثانیه تعداد برداشت نقطه



 

 

 رادیو

 دهیم.قرار می roverو دستگاه دیگر را در حالت  baseها را در حالت های رادیودار، یکی از گیرندهبرای استفاده از دستگاه

 

 

Base 
 

 

از انتخاب بعد کنیم. را انتخاب می Radioحالت  وداشته نگه   تعلامروی 

 Baseاه مختصات محل استقرار دستگنام نقطه، صفحه زیر باز شده و  Baseگزینه 

 .کنیمرا انتخاب می nextگزینه و  را وارد کردهو ارتفاع ژالون 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 همزمان استاتیکبرداشت 

 برداشت

 از مختصات میانگیناستفاده 

 برداشت
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رو توان ارسال فرکانس را از میان مقادیر روبه توجه به فاصله دو دستگاه از همدیگر و ابعاد پروژهبا 

از انتخاب توان ارسالی با نمایش صفحه زیر، دستگاه شروع به ارسال فرکانس پس  یم.کنمی انتخاب

 کند.می

 

 

 

 

 

 

 

 کنیم.می را انتخاب Roverرا طی کرده و گزینه  Baseمراحل دستگاه  Roverدریافت فرکانس در دستگاه برای 

 

 

 

 

دستگاه گیرنده شروع به دریافت  Roverاز انتخاب گزینه پس 

 یابد.تصحیحات کرده و دقت مختصات بهبود می

 

 

 

 



 

 

 سازیپیاده
  Import Pointو  Manualسازی نقاط به دو روش توان استفاده کرد. پیادهافزار میمنوی اصلی نرم Stake Outسازی نقاط از گزینه برای پیاده

 افزارکه نرم  Δ𝑁 و ΔEو با توجه به  Go ده از گزینهابا استفنقطه را در جدول زیر وارد کرده و  UTMاول مختصات  ش. در روشودانجام می

 کرد.پیداتوان موردنظر را می کند، موقعیت نقطهمحاسبه می

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 ده ازاو با استفانتخاب کرده  Import Pointروش دوم میتوان نقاط موجود در پروژه را از قسمت  در

 توان موردنظر را می ، موقعیت نقطهکندمحاسبه می افزارکه نرم  Δ𝑁 و ΔEو با توجه به  Goگزینه  

 کرد.پیدا

 

 

 

 

 

 

 

 

سازیپیاده  

 نقطه UTM مختصات
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 هاماهواره

 .دسترسی پیدا کردها ماهوارهی نمایش دهندهی صفحه به تواناز منوی انتخابی پایین صفحه می

 ست.اهایی در این صفحه آمدهدر ستون ای،هر ماهواره آزیموتو ، ارتفاع ماهوارهSNRشماره ماهواره، 

 

 

 

 

 

دایره سمت چپ سبز رنگ بود یعنی ماهواره ردیابی شده در مختصات اگر  شود.ای که ردیابی شده باشد در این لیست نمایش داده میهوارهما .1

  در غیر این صورت خاکستری رنگ است. ،گیرنده استفاده شده

 

 

 

 

 

 

 نسبت هاموقعیت ماهواره

 دستگاهاستقراربه محل  

 زمان محلی

 ها به تعداد کل ماهواره

 ترک شدههای تعداد ماهواره

 هندسه نقطه

 طول، عرض و

 ارتفاع جغرافیایی 

 شماره ماهواره
SNR 

 ارتفاع ماهواره

 آزیموت

 Sky Plotنمایش 

 هاماهواره

وضعیت ردیابی 

 1هاماهواره



 

 

  نمایشSky Plot 

 صورت واقعیت افزوده مشاهده کرد.شکل زیر بهها را مانند توان موقعیت ماهوارهبا استفاده از این گزینه می

 

 

 

 

 

 ها :چند نکته پیرامون ماهواره

 برای آن ماهواره است.  ،مسیری رخداد چندپایین و یا  SNRیست بدلیل سبز ن SPS تاگر گیرنده در حال -
  ه محقق نشده است.حل ابهام فاز برای سیگنال آن ماهوار به این معناست که سبز نیست FIX در حالت گیرنده اگر -

 

 

 

 

 

 Sky Plotنمایش 
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 این دستگاه دارای چهار منظومه به شرح زیر است : -

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

ه برای ردیابی سیگنال و موقعیت گیرنده نسبت سیگنال به نویز ماهواره تابع پارامترهای متعدد محیطی، ماهواره ای، مکانیزم طراحی شد -

 .شودنتایج زیر را منتج می Hemispher کمپانی OEM با S10 گیرنده لابرای مثاست. 

 : بیشترین نسبت سیگنال به نویز

 در GPS  51-50عدد 

 در Glonass  53-52عدد 

 در Galileo   50-49عدد 

 در Beidu  51-50عدد 

گیرنده شود که نتیجه میشود ها دیده آید. در صورتیکه شرایط متفاوتی در همه منظومهو بدون نویز( بدست می اعداد بالا در شرایط نرمال)محیط باز

 .در شرایط نرمال قرار ندارد

 .است. بدین معنی که کمتر از این عدد سیگنال قابل استفاده در محاسبات گیرنده نیست 35ال به نویز عدد نحد پایین نسبت سیگ -

 

 

 

 

 

 

 

ایمنظومه های ماهواره افزارنماد استفاده شده در نر   

GPS 
 

Galileo 
 

GLONASS 
 

BeiDou 
 



 

 

دستگاه بر روی نقشه وقعیتم  

توان موقعیت دستگاه را بر روی نقشه مشاهده کرد.استفاده از منوی انتخابی پایین صفحه می با  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 مختصات محلی دستگاه در سمت چپ بالای صفحه نمایش داده شده است. .2

  د.شواستفاده می پایین صفحه –نمایی نقشه از علامت + و نمایی و کوچکبرای بزرگ .3

 

 

 

 

 

 شهنق

 9مختصات دستگاه

 10نماییبزرگ

 نماییکوچک

 

 موقعیت دستگاه بر روی نقشه
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 باتری

 شود.صفحه زیر در رابطه با اندازه باتری نمایش داده می از منوی اصلی نرم افزار Device Controlبا استفاده از گزینه 

صفحه برداشت نقاط تخمین زد که در صفحات قبل به آن پرداخته شده  توان با توجه به رنگ لوگوی آن دررا می دستگاه همچنین مقدار باتری

 است.

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 منوی اصلی

 کنترل دستگاه

 خاموش کردن دستگاه



 

 

Raw data های خام()داده  

توان آن را دانلود و یا حذف ها میرو باز شده که با کلیک بر روی هر یک از فایلصفحه روبه Raw Dataمنوی اصلی برنامه و گزینه با استفاده از 

 کرد.

. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 منوی اصلی

 های خامداده
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 خاموش کردن دستکاه

دکمه استفاده از با  شود :های زیر نمایش داده میگرینه Device Control در صفحه

 

 Power Off 

 Reboot 

  RTK Rset 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 Power Of خاموش کردن
 

 Reboot راه اندازی مجدد
 

 RTK RTK Rsetتنظیم مجدد 
 

بازگشت به صفحه 

Device Control 
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