
 ربات تعادل 

ربات ارزیاب تعادل

 َا: يیژگی

 دارای پلت فرم متحرک دي درجٍ آزادی 

 ارزیابی تعادل استاتیکی ي دیىامیکی 

 َای تعادل َر کاربر محاسبٍ ي رخیرٌ شاخص 

  قابلیت ایجاد اغتشاش در دي راستایM/L  يA/P بصًرت مجسا یا ترکیبی 

 ایجاد اغتشاشات با الگًی از پیش تعییه شذٌ یا تصادفی 

 قابلیت جلًگیری از سقًط کاربر در مًاقع اضطراری 

  :درجٍ  01حذاکثر زايیٍ تیلت پلت فرم متحرک 

 ٍدرجٍ در ثاویٍ  01ای پلت فرم متحرک: صفر الی  محذيدٌ سرعت زايی 

  :کیلًگرم  021حذاکثر يزن مجاز کاربر 

  :عرض( × )طًل  251×051ابعاد صفحٍ ویري 

  دقت محاسبٍ مرکس فشار: یک میلیمتر 

 طبقٍ ديم -َای تًاوبخشی عصبی ًَشمىذ جًاد مًفقیان  مرکس تحقیقات فىايری - 00پلاک  -خیابان خارک  -خیابان اوقلاب اسلامی  -آدرس: تُران 

  120-11101010فکس:  120-11101011تلفه: 

www.medparseh.com  info@medparseh.com 


