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28BYJ-48 Stepper Motor Technical Specifications: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Number of Phases: 4 

Pull in torque: 300 gf.cm 

Insulated Power: 600VAC/1mA/1s 

Coil: Unipolar 5 lead coil 

Speed Variation Ratio 1/64 

Stride Angle 5.625° /64 

Frequency 100Hz 

In-traction Torque >34.3mN.m(120Hz) 

Self-positioning Torque >34.3mN.m 

Model 28BYJ-48 – 5V 

 



These motors has a stride angle of 5.625°/64, this means that the 
motor will have to make 64 steps to complete one rotation (360 
degree) and for every step it will cover a 5.625° hence the level of 
control is also high. 

 مشخصات:

. حرکت اول به صورت دستی قابل کنترل میباشد و از باشد می zمیکرو درایو دارای دوحرکت در راستای محور 

و برای  میلی متر است 50. جابجایی با این حرکت استفاده شده استمیلی متر  4لیدراسکرو با گام حرکتی 

الکترود و مکانیزم حرکت دوم را با یکدیگر جابجا میکند.  ،جابجایی های زیاد و با دقت کم کاربرد دارد ، این حرکت

با توجه به استفاده از استپر حرکت دوم در میکرو درایو برای جابجایی ها بسیار کم و با دقت بالا استفاده می گردد. 

 میلی متر می باشد. 60جایی با استفاده از موتور در این حرکت جاب میکرون است. 10موتور، دقت این حرکت 

 گرم است. 400وزن میکرودرایو به همراه هد پست 

 سه موقعیت در نظر گرفته شده است. guide tubeدر جلو میکرو درایو برای نصب الکترود و 

است که به صورت دستی کنترل میگردد   x, yدی در راستای محورهای میکرو درایو همچنین دارای دو درجه آزا

و پس قرار گیری در موقعیت دلخواه محکم می شود. با استفاده از این دو درجه آزادی میکرو درایو قادر است در 

 .هر موقعیت از گرید استفاده شود

 

 

 

 

 

 

 

 


