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نوآوری و فناوری برای توسعه



ــین  ــروه موسس ــد. گ ــیس گردی ــرق تأس ــی ب ــوزه مهندس ــت در ح ــدف فعالی ــا ه ــال 1387 ب ــا در س ــزات ابزارآزم ــرکت تجهی ش

ــه  ــد ک ــد آورده ان ــه ای را پدی ــی؛  مجموع ــگاهی و صنعت ــای دانش ــت ه ــوزه فعالی ــت در ح ــا فعالی ــال ه ــر س ــه ب ــا تکی ــرکت ب ش

ــزات  ــده تجهی ــد کنن ــی و تولی ــرفته صنعت ــای پیش ــروژه ه ــری پ ــی مج ــای داخل ــرکت ه ــن ش ــی از معتبرتری ــه یک ــون ب ــم اکن ه

آزمایشــگاهی تبدیــل شــده اســت. تجهیــز بیــش از ســی دانشــگاه و مرکــز آموزشــی معتبــر کشــور و همچنیــن تولیــد تجهیــزات 

ــی  ــوان فن ــی از ت ــرق بخش ــرکت ب ــاع و ش ــا، وزارت دف ــکده ه ــی، پژوهش ــز تحقیقات ــرای مراک ــرق ب ــی ب ــاص در حــوزه مهندس خ

ــی  ــای مهندس ــوزه ه ــون در ح ــم اکن ــرکت، ه ــگاهی ش ــی آزمایش ــولات آموزش ــه محص ــترش مجموع ــا گس ــد. ب ــی باش ــرکت م ش

مکانیــک، فیزیــک و مهندســی عمــران نیــز فعالیــت مــی نمایــد. برگــزاری دوره‌هــای آموزشــی، طراحــی و ســاخت منابــع تغذیــه و 

درایــو موتورهــای الکتریکــی و همچنیــن اتوماســیون صنعتــی و ابــزار دقیــق نیــز از دیگــر زمینــه هــای فعالیــت شــرکت مــی باشــند.

گــروه فنــی شــرکت شــامل بخــش طراحــی و پیــاده ســازی ســخت افــزار، بخــش برنامــه نویســی، بخــش کنتــرل کیفیــت و بخــش 

تحقیــق و توســعه مــی باشــد. تنــوع تخصــص، تجربــه و دانــش فنــی و همچنیــن ســاماندهی منســجم ایــن گــروه باعــث گردیــده تــا 

تــوان فنــی گســترده ای جهــت اجــرای پــروژه هــای متنــوع در حــوزه مهندســی در دســترس باشــد.

کلیــه تجهیــزات آموزشــی آزمایشــگاهی شــرکت بــر اســاس ســرفصل هــای  مصــوب جدیــد وزارت علــوم طراحــی گردیــده و دارای 

دســتور کار هــای مــدرس و دانشــجو مــی باشــد. امــکان طراحــی و ســاخت سفارشــی، طراحــی مــاژولار، قابلیــت کنتــرل و مانیتورینگ 

از طریــق کامپیوتــر از دیگــر ویژگــی هــای نویــن و منحصــر بفــرد ایــن تجهیــزات مــی باشــد. مــا همــواره تــاش میکنیــم بــا ارائــه 

کیفیــت ســاخت مناســب و خدمــات پــس از فــروش گســترده نظــر مســاعد مشــتریان خــود را جلــب نماییــم.

• تایید صلاحیت و کسب عنوان دانش بنیان از کارگروه ارزشیابی و تشخیص صلاحیت شرکت های دانش بنیان، 1394.

• تقدیر شده از سوی سومین نمایشگاه تجهیزات و مواد آزمایشگاهی ساخت ایران، 1394.

.1393 ،)PEDSTC( تقدیر شده از سوی ششمین کنفرانس بین المللی سیستم ها و فناوری های الکترونیک قدرت •

• تقدیر شده و برگزیده چهارمین جشنواره ملی علم تا عمل 1392. 

• تقدیر شده و کسب عنوان برترین واحد فناور در نمایشگاه هفته پژوهش از سوی مرکز رشد دانشگاه فردوسی مشهد، 1390.

.1390 ،)PEDSTC( تقدیر شده از سوی سومین نمایشگاه بین‌المللی سیستم‌ها و فناوری‌های الکترونیک قدرت •
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 آزمایشگاه‌های کنترل

این مجموعه دستگاه‌های آموزنده حهت انتقال مفاهیم سیستم‌های خطی و کنترل آن‌ها، 
سیستم‌های کنترل آنالوگ و دیجیتال و سیستم‌های کنترل صنعتی طراحی و ساخته شده 

است.
کننده  تقویت  بر  مبتنی  آنالوگ  مدارات  قالب  در  بررسی  مورد  خطی  سیستم‌های   
عملیاتی پیاده سازی شده‌اند و شامل انواع سیستم‌های مرتبه‌ی اول، دوم و سوم همراه با 
ساختارهای متنوع صفر و قطب می‌باشند. علاوه بر این در برخی سیستم‌های مورد مطالعه 
از فرآیندهای واقعی از قبیل کنترل موقعیت و سرعت سرو موتور، کنترل سطح مخزن، 

کنترل فشار تانک و... استفاده شده است.
از کنترل کننده‌های آنالوگ و دیجیتال شامل  به کار برده شده  سیستم‌های حلقه بسته 

تناسبی، انتگرالی، مشتقی، پیش فاز، پس فاز، فیدبک حالت و ...  استفاده می‌نمایند.

www.Abzarazma.com
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کنترل کننده آنالوگ تناسبی مشتقی انتگرالی با استفاده 
از مدارات مبتنی بر تقویت کننده عملیاتی پیاده سازی 

شده است.
بهره‌های مختلف این ماژول به طور مستقل از هم قابل 
تغییر می‌باشند. محدوده‌ی وسیع تغییرات ضرایب کنترل 
کننده، امکان کنترل دقیق دسته‌ی وسیعی از سیستم‌ها 

را فراهم می‌سازند.

انتگرالی  مشتقی  تناسبی  دیجیتال  کننده  کنترل 
میکروکنترلر  دیجیتال  پردازنده‌ی  بر  مبتنی 
سازی  پیاده  الگوریتم  است.  یافته  تحقق   AVR
بازگشتی  حل  از  استفاده  با  دیجیتال  کننده  کنترل 
مجموعه‌ای از معادلات تفاضلی محقق شده است. به 
مفاهیم سیستم‌های  منظور آموزش سریع و آسان 
دیجیتال، مبنای همه‌ی محاسبات 8 بیتی طرح شده 
شده  سنکرون  کلاک  یک   با  محاسبات  همه‌ی  و 

هماهنگ هستند.

مجموعه‌ی کنترل فشار تانک با استفاده از دو تانک مستقل 
مبدل  فشار،  کنترل  شیر  فشار،  سنسور  تعدادی  هم،  از 
جریان به فشار، رگولاتور فشار و ماژول تناسبی مشتقی و 

انتگرالی صنعتی  پیاده سازی شده است. 
پارامترهای  و  کار  نقطه  تغییر  اغتشاش،  اعمال  امکان 
فرآیند کنترل فشار در این مجموعه فراهم  گردیده است. 
توسعه  کنار  در  دقیق صنعتی   ابزار  تجهیزات  با  آشنایی 
یادگیری مفاهیم سیستم‌های کنترل در این دستگاه مدنظر 

بوده است.
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مدل BK4X5-V2 )دستگاه شبیه ساز فرآیند (
قابلیت‌ها:

• امکان پیاده سازی سیستم‌ها تا مرتبه ششم
• امکان پیاده سازی روش کنترل فیدبک حالت  

• کنترل کننده‌های تناسبی مشتقی انتگرالی 
• کنترل کننده‌های پیش فاز و پس فاز

• تحقیق رفتار سیستم‌های خطی 
• سرعت پاسخ سریع بلوک‌ها به دلیل مقیاس زمانی یک 

هزارم

مدل BK4X5-V2 )دستگاه شبیه ساز فرآیند (
مشخصات:

1( مقیاس زمانی هزار برابر سریع تر از زمان واقعی
2( فرآیندهای پایه‌ی 

3( بهره‌های ثابت 0.1 , 10 
4( بلوک های بهره تناسبی)0.2 تا 20 (، مشتقی)0.05 تا 10( 

و انتگرالی)0.1 تا 50( 
5( کنترل کننده پیش فاز            )0.1 تا 5(

6( کنترل کننده پس فاز            )0.005 تا 2(
7( جمع و تفریق کننده سه ورودی 

8( بلوک معکوس کننده

مدل BK4X5-V1 )دستگاه شبیه ساز فرآیند زمان واقعی(
مشخصات:

1( مقیاس زمانی زمان واقعی
2( فرآیندهای پایه‌ی  و 

3(جمع و تفریق کننده دو ورودی
4( بلوک های بهره تناسبی)0.1 تا 100(، مشتقی)0.1 تا 1( و 

انتگرالی)0.1 تا 1( 

5( کنترل کننده پیش فاز )0.0005 تا 0.005(

6( کنترل کننده پس فاز               )0.02 تا 0.2(
7( جمع و تفریق کننده سه ورودی 

8( بلوک معکوس کننده
9( صفر تابع انتقال قابل تنظیم در محدوده 

قابلیت‌ها:
• امکان پیاده سازی سیستم‌های کند و سریع تا مرتبه 

ششم
• امکان پیاده سازی روش کنترل فیدبک حالت  

• کنترل کننده‌های تناسبی مشتقی انتگرالی 
• کنترل کننده‌های پیش فاز و پس فاز

• تحقیق رفتار سیستم‌های خطی 
• تحقیق اثر صفر بر رفتار سیستم
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مدل DC-100 )کنترل خطی ماژولار( :
مشخصات:

1( مقیاس زمانی زمان واقعی
2( فرآیندهای پایه‌ی  

3( بهره‌های ثابت 0.1 , 10 
4( بلوک‌های بهره تناسبی)0.2 تا20(، مشتقی)0.05تا10( 

و انتگرالی)0.1 تا 20( 

5( کنترل کننده پیش فاز )0.0005 تا 0.005(

6( کنترل کننده پس فاز            )0.02 تا 0.2(
7( جمع و تفریق کننده سه ورودی 

8( بلوک معکوس کننده
9( بلوک تنظیم نقطه کار

www.abzarazma.com

قابلیت ها :
• امکان پیاده سازی سیستم‌ها تا مرتبه ششم

• امکان پیاده سازی روش کنترل فیدبک حالت  
• کنترل کننده‌های تناسبی مشتقی انتگرالی 

• کنترل کننده‌های پیش فاز و پس فاز
• تحقیق رفتار سیستم‌های خطی 

• طراحی ماژولار با امکان تغییر نقطه کار
• کارت اسکوپ دیجیتال جهت مشاهده و ثبت سیگنال‌ها 

در کامپیوتر

6-5



www.abzarazma.com

مدل DC-101 )کنترل دیجیتال ماژولار( :
مشخصات:

دیجیتال  پردازنده‌ی  بر  مبتنی  دیجیتال  سیستم   )1
8بیتی و کلاک سنکرون ساز قابل تنظیم

و  مشتقی  تناسبی،  دیجیتال  کننده‌های  کنترل   )2
انتگرالی با محدوده ی)1 تا 100(

 0.1Hz 3( ماژول کلاک سنکرون ساز با فرکانس های
10Hz تا

4( فرآیندهای پایه‌ی
4( فرآیند کنترل سرعت و موقعیت سروو موتور

6( مبدل‌های آنالوگ به دیجیتال و دیجیتال به آنالوگ 
8 بیتی

7( مشاهده‌ی سیگنال‌های دیجیتال به فرم توسعه یافته 
و در مبناهای باینری و ده دهی

8( کارت اسکوپ دیجیتال با قابلیت نمایش و ذخیره 
اطلاعات در کامپیوتر 

9( بلوک تنظیم نقطه کار سرعت و موقعیت

    قابلیت ها:
• تحقیق رفتار فرآیندهای کنترل دیجیتال 

• بررسی اثر فرکانس نمونه برداری بر رفتار سیستم دیجیتال 
مبنای  بر  انتگرالی  مشتقی  تناسبی  دیجیتال  کننده  کنترل   •

محاسبات 8بیتی
• امکان مشاهده و بررسی دقیق سیگنال‌های دیجیتال با زمان 

به روز شدن قابل تنظیم
• ماژول Embedded جهت پیاده سازی کنترل کننده های 

دیجیتال
• پیاده سازی کنترل دیجیتال موقعیت  و سرعت سروو موتور

• امکان مشاهده و ثبت سیگنال‌های آنالوگ و کوانتیزه شده 
در نرم‌افزار
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    قابلیت ها:
• تحقیق رفتار فرآیندها در کنترل دیجیتال و آنالوگ

• کنترل آنالوگ و دیجیتال سروو موتور در وضعیت 
های کنترل سرعت و موقعیت 

• بررسی اثر فرکانس نمونه برداری بر رفتار سیستم 
دیجیتال 

• کنترل کننده‌های دیجیتال و آنالوگ تناسبی مشتقی 
انتگرالی 

• امکان مشاهده و بررسی دقیق سیگنال‌های دیجیتال 
و آنالوگ

کنترل  سازی  پیاده  جهت   Embedded ماژول   •
کننده های دیجیتال

• امکان مشاهده و ثبت سیگنال‌های آنالوگ و دیجیتال 
در نرم‌افزار

• امکان پیاده سازی سیستم‌ها تا مرتبه ششم
• امکان پیاده سازی روش کنترل فیدبک حالت

• کنترل کننده‌های پیش فاز و پس فاز

مدل DC-102 )کنترل آنالوگ و دیجیتال سروو موتور( :
مشخصات:

1( فرآیند کنترل سرعت و موقعیت سروو موتور با فراهم بودن 
فیدبک‌های آنالوگ و دیجیتال

2( سیستم دیجیتال مبتنی بر پردازنده‌ی دیجیتال 8بیتی و کلاک 
سنکرون ساز قابل تنظیم

مشتقی  )0.2تا20(،  تناسبی  بهره  آنالوگ  کننده‌های  3(کنترل 
)0.05تا10( و انتگرالی)0.1 تا 20( به همراه بهره‌ی متغیر )0.2 
تا 20( و کنترل کننده‌های دیجیتال تناسبی، مشتقی و انتگرالی با 

محدوده ی)1 تا 100(
10Hz 0.1تاHz 4( ماژول کلاک سنکرون‌ساز با‌فرکانس‌های

5( فرآیندهای پایه‌ی  
6(  کنترل کننده پیش فاز               )0.0005 تا 0.005( و کنترل 

کننده پس فاز             )0.02 تا 0.2(
7( مبدل‌های آنالوگ به دیجیتال و دیجیتال به آنالوگ 8بیتی

در  و  یافته  توسعه  فرم  به  دیجیتال  سیگنال‌های  مشاهده‌ی   )8
مبناهای باینری و ده دهی

با قابلیت نمایش و ذخیره اطلاعات  9( کارت اسکوپ دیجیتال 
در کامپیوتر 

10( بلوک تنظیم نقطه کار سرعت و موقعیت
11( بهره‌های ثابت 0.1 و 10 

12( جمع و تفریق کننده سه ورودی 
13( بلوک معکوس کننده
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مشخصات
ماژول‌ها

L.C- 101Adder & Subtracter

جمع کننده و تفریق کننده

L.C- 102PID Controller

PID کنترل کننده

L.C- 103Propotional Gain

بهره تناسبی

L.C- 104Lead & Lag Controller

کنترل کننده پیش فاز و پس فاز
قرار  استفاده  فاز مورد  فاز و پس  اعمال کنترل کننده‌های پیش  این ماژول جهت 

می‌گیرد.
مشخصات:

) +10 V 10- تاV( ولتاژ کاری •
• کنترل کننده پیش فاز با محدوده‌ی )0.0005 تا 0.005( 

• کنترل کننده پس فاز با محدوده‌ی )0.02 تا 0.2(

این ماژول جهت جمع و یا تفریق یک یا چند سیگنال آنالوگ مورد استفاده قرار می‌گیرد.
مشخصات:

• ولتاژکاری )10- تا 10+( 
• جمع کننده سه ورودی

• تفریق کننده سه ورودی
• معکوس کننده 

این ماژول یک کنترل کننده PID کامل به همراه بهره‌های قابل تغییر در محدوده‌ای 
وسیع می باشد.

مشخصات:
• ولتاژ کاری )10V- تا V 10+ (            • بهره تناسبی)0.2تا20(                            
• بهره انتگرالی)0.1 تا 20(                   • بهره مشتقی)0.05تا10(                          
• بهره ثابت )0.2 تا 20(                      • تفریق کننده، جمع کننده سه ورودی

این ماژول جهت ایجاد بهره تناسبی مورد استفاده قرار می‌گیرد.
مشخصات:

 ) +10 V 10- تاV( ولتاژ کاری •
• بهره‌ تناسبی متغیر )0.2 تا 20(

• بهره تناسبی ثابت 0.1
• بهره تناسبی ثابت 10

www.abzarazma.com
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L.C- 203	 DAC

مبدل دیجتال به آنالوگ 
این ماژول جهت تبدیل ورودی دیجیتال به آنالوگ مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
• ورودی 8 بیتی دیجیتال )0 تا 255(

10V خروجی آنالوگ 0 تا •
 DB9 ورودی استاندارد •

• ورودی کلاک سنکرون ساز

L.C- 201 Synchronized Clocks

کلاک سنکرون‌ساز

این ماژول جهت همزمان‌سازی ماژول‌های دیجیتال مورد استفاده قرار می‌گیرد.
مشخصات:

)10Hz 5 وHz ، 1Hz ، 0.1Hz( امکان تنظیم ‌فرکانس‌ خروجی در فرکانس‌های •
• نمایشگر جهت مشاهده فرکانس خروجی

DB9 شش عدد خروجی استاندارد •

 فرآیند آنالوگ
این ماژول شامل شش فرآیند پایه می‌باشد.

مشخصات:
) +10 V 10- تاV( ولتاژ کاری •

• سه فرآیند                                         • سه فرآیند 

L.C- 105 Analog Process

www.abzarazma.com

L.C- 202 Digital PID Controller

کنترل کننده PID دیجیتال
این ماژول یک کنترل کننده PID دیجیتال با الگوریتم بازگشتی به فرم سرعتی  

می‌باشد.
مشخصات:

• امکان تنظیم بهره‌های تناسبی، مشتقی و انتگرالی در محدوده )1 تا 100( 
• امکان مشاهده وضعیت سیگنال کنترلی 
DB9 ورودی و خروجی‌ های استاندارد •

• ورودی کلاک سنکرون ساز

مشخصات
ماژول‌ها
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این ماژول شامل شش فرآیند سریع می‌باشد.
مشخصات:

) +12 V 12- تاV( ولتاژ کاری •
• یک فرآیند                                         • سه فرآیند 

•دو فرآیند

L.C- 205Fast Process

فرآیندهای سریع

L.C- 206

نمایش دهنده و گسترش دهنده
این ماژول جهت نمایش وگسترش ورودی‌های دیجیتال مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
• قابلیت نمایش وضعیت دو ورودی دیجیتال برروی نمایشگر

• گسترش دهنده ورودی  DB9 به هشت بیت جداگانه
• ورودی کلاک سنکرون ساز

L.C- 207

Embedded ماژول
قرار  مورداستفاده  دیجیتال  کننده‌های  کنترل  انواع  پیاده‌سازی  جهت  ماژول  این 

می‌گیرد.
مشخصات:

USB با قابلیت برنامه‌ریزی از طریق پورت ATMEGA 32 یک میکرو کنترلر •
• یک نمایشگر کاراکتری 2 در 8

• ورودی و خروجی‌های آنالوگ و دیجیتال استاندارد
• ورودی کلاک سنکرون ساز

Monitoring & Expander

Embedded Microcontrol

8bit ADC

مبدل آنالوگ به دیجیتال 8 بیتی
این ماژول جهت تبدیل ورودی آنالوگ به دیجیتال مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
10V ورودی آنالوگ 0 تا •

• خروجی 8بیتی دیجیتال )0 تا 255(
 DB9 خروجی استاندارد •

• ورودی کلاک سنکرون ساز

L.C- 204	

مشخصات
ماژول‌ها
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L.C- 401 DC Supply

DC تغذیه
قرار  استفاده  مورد  کار  نقطه  اعمال  و  ماژول‌ها  کلیه  تغذیه  ولتاژ  ماژول جهت  این 

می‌گیرد.
مشخصات:

• خروجی مرجع  سرعت و موقعیت در محدوده‌ی 0 تا 10V آنالوگ
• کانکتورهای نظامی سه‌پین استاندارد‌جهت تغذیه سایر ماژول‌ها 

• امکان تنظیم نقطه‌کارهای سرعت و موقعیت 
• نمایشگر جهت مشاهده مقدار نقطه کار

سروو موتور با ترمز مغناطیسی
اعمال  جهت  مغناطیسی  ترمز  با  همراه  موقعیت  و  سرعت  فیدبک  با  موتور  سروو 

اغتشاش می باشد.
مشخصات:

• فیدبک سرعت و موقعیت 
• اغتشاش قابل تنظیم )ترمز مغناطیسی(

• عدم قطعیت قابل تغییر)دیسک‌های متفاوت(
• نمایش موقعیت

L.C- 302 Servo Motor With Magnetiv Brake

L.C- 403 Computer Based Digital storage

کارت اسکوپ
ایــن مــاژول جهــت ارتبــاط بــا کامپیوتــر و نرم‌افــزار اسیلوســکوپ مــورد اســتفاده 

ــرد. ــرار می‌گی ق
مشخصات:

• دو کانال اندازه‌گیری 
• امکان ذخیره نمودار و داده‌ها

• امکان اعمال تبدیل‌های فرکانسی

www.abzarazma.com

L.C- 301

PWM و پل ترانزیستوری

این ماژول شامل مدولاتور پهنای پالس و پل H مبتنی بر ماسفت می‌باشد.
مشخصات:

• مدولاتور PWM آنالوگ و دیجیتال
• پل ترانزیستوری 

• کلید انتخابگر نوع مدولاسیون

PWM & Bridge

مشخصات
ماژول‌ها
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ACC- 3023 -PIN Connect

رایط مادگی سه پین نظامی
این کابل ها جهت انتقال تغذیه مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
• کابل شیلد دار 

• سوکت مادگی سه پین نظامی

مشخصات
ماژول‌ها
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ACC- 301

کابل‌های رابط تمام عایق
کابل‌های مادگی جهت برقراری ارتباط بین ماژول‌ها مورد استفاده قرار می‌گیرد.

مشخصات:
10A امکان عبور جریان تا •

• تمام عایق
• در چهار رنگ متفاوت

Safety Connecting Leads

میز کار

میز کار جهت قرار گیری فریم استاندارد و اتصال کابل‌های برق مورد استفاده قرار 
می‌گیرد.

مشخصات:	
• رنگ استاتیک ضد خش	

 MDF رویه‌ی •
)100×180×160cm( = )ابعاد)طول ، عرض ،ارتفاع •

ACC- 103Worktable

فریم نگهدارنده تجهیزات
فریم استاندارد نگهدارنده ماژول‌ها می‌باشد.

مشخصات:
• پایه های فلزی 

• طبقات ازجنس آلمینیویم
• زنگ استاتیک ضد خش 

ACC- 101Panel Frame
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مشخصات
ماژول‌ها
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1. آشنايي با سيستمهاي مرتبة اول، دوم و سوم 
2. سيستمهای مرتبة كي 
3. سيستمهای مرتبة دو 
4. سيستمهای مرتبة سه 

5. اثر صفر بر رفتار سیستم 
6. آشنايي با روش هاي پاية كنترل خطي 

7. کنترل حلقه باز و فیدبک واحد 
 PID 8. كنترل كنندة

9. جبران سازهای پیشفاز-پسفاز 
10. ساختارهاي خاص در كنترل 

11. آشنايي با سيستمهاي مرتبة اول، دوم و سوم 
12. سيستمهای مرتبة كي 
13. سيستمهای مرتبة دو 
14. سيستمهای مرتبة سه 

15. اثر صفر بر رفتار سیستم 
16. آشنايي با روش هاي پاية كنترل خطي 

17. کنترل حلقه باز و فیدبک واحد 
 PID 18. كنترل كنندة

19. جبران سازهای پیشفاز-پسفاز 
20. ساختارهاي خاص در كنترل 

عناوین آزمایش‌های دستگاه آموزنده کنترل خطی

1. آشنايي با سيستمهاي مرتبة اول، دوم و سوم 
2. سيستمهای مرتبة كي 
3. سيستمهای مرتبة دو 
4. سيستمهای مرتبة سه 

5. اثر صفر بر رفتار سیستم 
6. آشنايي با روش هاي پاية كنترل خطي 

7. کنترل حلقه باز و فیدبک واحد 
 PID 8. كنترل كنندة

9. جبران سازهای پیشفاز-پسفاز 
DAC و ADC 10. کنترل کننده های دیجیتال و مبدل های

11. پیاده سازی کنترلر PID دیجیتال
12. پیاده سازی کنترلر lead-lag دیجیتال

13. پیاده سازی سیستم ترکیبی آنالوگ-دیجیتال
14. سرو سیستم

15. ساختارهاي خاص در كنترل 

عناوین آزمایش‌های دستگاه آموزنده کنترل دیجیتال

ماژول‌ها  و لوازم جانبی به تفکیک مدل:
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مشخصات:
1 kW 1( هیتر

3000 rpm 2( فن
RTD و TC 3( سنسورهای دمای

PID 4( کنترلر
5( رابط کاربری

6( ورودی اغتشاش
8 kW 7( کنترل کننده توان هیتر

8( نمایشگر دما

9( محفظه استیل
10( میز متحرک

11( پایه با قابلیت قفل شدن
12( بدنه MDF سفید

220 V 13( کابل ورودی
14( کلید روشن-خاموش

15( چراغ نمایشگر وضعیت دستگاه

عناوین آزمایش‌های دستگاه کنترل دما:
1( آشنایی با کنترل کننده توان

2( آشنایی با اجزاي فرایند کنترل دما
3( شناسايي مدل فرايند كنترل دما

4( تحلیل کنترل کننده PID براي فرايند كنترل دما
5( طراحی کنترل کننده PID براي فرايند کنترل دما

www.abzarazma.com
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مدل I.C-100 )کنترل دما( 
مناسـب جهـت انتقـال مفاهیـم سیسـتم‌های کنتـرل از جملـه 1( صنعتـی 2( دیجیتال 

3( خطـی می‌باشـد.



 

مشخصات:
PID 1( کنترلر

2( رگولاتور فشار
3( واحد مراقبت
4( سنسور فشار

I2P 5( مبدل
5( شیر تدریجی کنترل فشار

25 Lit 6( مخزن

7( نمایشگر فشار
PI 8( سنسور فشار الکتریکی

9( شیر برقی پیوسته
10( رابط کاربری
11( میز متحرک

12( چرخ های قفل دار

عناوین آزمایش هاس دستگاه کنترل فشار:
1( آشنایی با کنترل کننده فشار

2( آشنایی با اجزاي فرایند کنترل فشار
3( شناسايي مدل فرايند كنترل فشار

4( تحلیل کنترل کننده PID براي فرايند كنترل فشار
5( طراحی کنترل کننده PID براي فرايند کنترل فشار

www.abzarazma.com
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مدل I.C-101 )کنترل فشار( 
مناسـب جهـت انتقـال مفاهیـم سیسـتم‌های کنتـرل از جملـه 1( صنعتـی 2( دیجیتال 

3( خطـی می‌باشـد.
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مدل I.C-102 )کنترل سطح و دبی(
مشخصات:

PLC 1( کنترل کننده دیجیتال مبتنی بر
HMI 2( رابط کاربری

3( اینورتر سه فاز یک اسب
PLC 4( درگاه های ورودی و خروجی
5( درگاه های ورودی سیگنال سنسور

6( الکترو پمپ
7( سنسور سطح

8( لوله و اتصالات پلیمری و شیرهای دستی 

9( مخزن مدرج
10( مخزن پشتیبان

11( میز متحرک
12( پایه با قابلیت قفل شدن

 MDF 13( بدنه
220 V 14( کابل ورودی
15( کلید روشن-خاموش

16( چراغ نمایشگر وضعیت دستگاه

عناوین آزمایش هاس دستگاه کنترل سطح و دبی:
1( آشنایی با اجزاي فرایند کنترل سطح و دبی

2( شناسايي مدل فرايند كنترل سطح و دبی 
3( تحلیل کنترل کننده PID براي فرايند كنترل سطح و دبی
4( طراحی کنترل کننده PID براي فرايند کنترل سطح ودبی

5( آشنایی با اینورترسه فاز
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مدل IC - 103 )کنترل سرعت موتور(
عملگر  و   PID کننده  کنترل  توسط  فاز  سه  القایی  موتور  سرعت  بسته  حلقه  کنترل 

اینورتر سه فاز و سنسور القایی صورت می ‌گیرد.
مشخصات: 

1700RPM 1( کنترل سرعت پیوسته موتور القایی سه فاز از 0 تا
2( امکان اعمال اغتشاش توسط ترمز مغناطیسی کوپل شده با موتور

3( اینورتر سه فاز 1KW به عنوان عملگر 
4( سنسور القایی به همراه نمایشگر و مبدل متناسب 

5( مرجع 0 تا 10V  جهت تغییر مرجع سرعت
6( کنترل کننده PID با محدوده‌ی عملکرد وسیع

www.abzarazma.com
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 )H.C-X-X-X ( آموزنده کنترل ترکیبی

ارتباط  انواع مختلف کنترل کننده‌ها و  با  انواع مختلف فرآیندهای کنترلی  از ترکیب 
این  می‌گیرد.  شکل  ترکیبی  کنترل  آموزنده  مناسب،  مبدل‌های  از  استفاده  با  آن‌ها 
صنعتی،  دیجیتال،  آنالوگ،  کنترل  سیستم‌های  مفاهیم  آموزش  جهت  آموزنده 

میکروپروسسوری، کامپیوتری و... مورد استفاده قرار می‌گیرد.
و  مبدل  فرآیند،  نوع  کننده‌ی  ترتیب مشخص  به  نام گذاری آموزنده  در    X سه کد 

کنترل کننده می‌باشند.
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L.C - 503 PID Module

ماژول PID صنعتی
جهت پیاده سازی کنترل کننده‌های قطع-وصل، تناسبی، مشتقی و انتگرالی مورد 

استفاده قرار می‌گیرد.
مشخصات:

20mA ورودی آنالوگ 4 تا •
20mA خروجی آنالوگ 4 تا •

• خروجی رله‌ای
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L.C- 500

DAQ رابط
این ماژول جهت ارتباط با نرم افزارهای MATLAB یا LABVIEW برای کنترل 

حلقه بسته فرآیندها مورد استفاده قرار می‌گیرد.
مشخصات:

10V با کامپیوتر                                  • خروجی آنالوگ 0تا USB رابط •
DAQ 10                          • مبتنی بر کارتV ورودی‌های ولتاژی 0 تا •

 			   24V ورودی پالسی  0 تا •

Data Acquisition interface

L.C - 501 PLC + HMI

کنترل کننده منطقی برنامه پذیر + رابط کاربر
کنترل کننده منطقی برنامه پذیر با ورودی و خروجی‌های آنالوگ و دیجیتال جهت 

کنترل و مانیتورینگ فرآیندها مورد استفاده قرار می‌گیرد.
مشخصات:

• ورودی آنالوگ به فرم‌های ولتاژی و جریانی استاندارد
• خروجی آنالوگ به فرم‌های ولتاژی و جریانی استاندارد

24V ورودی و خروجی دیجیتال 0 و •

L.C - 502 ARM Processor

ARM پردازشگر
جهت کنترل فرآیندها با استفاده از پردازشگر ARM از این برد توسعه یافته 

استفاده می‌شود.
مشخصات:

LPC1768 هسته •
• هشت ورودی آنالوگ و دو خروجی آنالوگ

• ورودی و خروجی‌های دیجیتال محافظت شده )16 کانال(

مشخصات
ماژول‌ها



 آزمایشگاه‌های کنترل پیشرفته

آموزنده‌های کنترل پیشرفته جهت تحقیق و بررسی روش‌های پیشرفته کنترل یا بررسی تئوری نوین پیشنهادی بر 
روی سیستم‌های استاندارد کنترل طراحی و ساخته شده‌اند.

عمده مخاطب این آزمایشگاه‌ها دانشجویان تحصیلات تکمیلی، اساتید و محققین علم کنترل می‌باشند. در این دسته 
محصولات بسته به نیازمندی و سفارش مشتری طراحی و پیاده‌سازی سفارشی صورت می‌پذیرد. محصولاتی که در 

ادامه ارائه شده‌اند به سفارش دانشگاه‌ها و مراکز تحقیقاتی یا به صورت مشترک با آن‌ها اجرا شده‌اند. 

www.abzarazma.com
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مدل RO-100 )ربات مسیر یاب پیشرفته(
مشخصات: 

1( درایو موتور
2( موتور DC با گیربکس و انکودر

Blue-tooth 3( ماژول
4( ترنسیور سریال 

قابلیت ها :
blue-tooth کنترل سرعت از راه دور با استفاده از •

• میکروکنترلر AVR محلی
blue-tooth کنترل نظارتی توسط کامپیوتر از طریق •

• تخمین موقعیت فعال با کنترل چرخ ها
• تخمین موقعیت به کمک دوربین و پردازش تصویر
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• این محصول به صورت مشترک توسط آزمایشگاه تحقیقاتی کنترل دانشگاه فردوسی مشهد با شرکت تجهیزات ابزار 
آزما طراحی و پیاده‌سازی شده است.



مدل SI-100 )شناسایی سیستم(
مشخصات:

1( کارت Data Acquisition  و نرم افزار پیشرفته 
2( مدار شکن به همراه محافظ جان

3( موتور القایی سه فاز )2 عدد، 1 موتور به عنوان بار (
4( کنترل دور موتور توسط اینورتر و از طریق نرم افزار
5( تجهیزات اندازه گیری از جمله:  مولتی فانکشن 3 

فاز، فرکانس متر 
بار مکانیکی  اعمال  Power controller جهت   )6

)ترمز( به موتور
7( ایزولاتور جریان و ولتاژ

8( حسگر سرعت
9( اتو ترانس 3 فاز

10( خازن ac و مقاومت
11( سنسور دمای استاتور

قابلیت ها :
• قابل کنترل و پایش توسط کامپیوتر

• نرم افزار اختصاصی با قابلیت نمونه برداری و ذخیره
• داده های مربوط به 6 کانال ورودی به صورت همزمان 

در قالب فایل اکسل
• قابلیت تخمین شار 

• امکان نمایش تمام ولتاژها و جریان های سیستم
• قابلیت تخمین گشتاور  به صورت محاسباتی
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معرفی نرم افزار:

 Analog Output، Mechanical این نرم افزار دارای 4 سربرگ میباشد که عبارتند از
 .About و سربرگ Specification، Electrical Specification

 Analog Output •
 اعمال فرمان از طریق خروجی آنالوگ برای 2 کانال مجزا

 لاگ برداری از دادهها )نرخ نمونهبرداری از هر کانال برابر SPS 5000 ) 5000 نمونه 
در ثانیه((

 Mechanical Specification •
مشاهده منحنی مشخصات مکانیکی موتور شامل گشتاور و دور موتور را بر حسب زمان 

 Electrical Specification •
توان  و  فاز  هر  جریان  فاز،  هر  ولتاژ  شامل  موتور  الکتریکی  مشخصات  منحنی  مشاهده 

مربوط به هر فاز بر حسب زمان
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قابلیت‌ها:
• پیاده سازی روش های کنترل حلقه بسته‌ زاویه

• قابلیت اتصال به کامپیوتر، کنترل نرم افزاری و ثبت 
نتایج

• امکان اعمال اغتشاش و عدم قطعیت به سیستم
• امکان استفاده در آزمایشگاه های کنترل خطی و کنترل 

دیجیتال

مدلIP-100  )کنترل پاندول معکوس (:
مشخصات:

1(کنترل کننده تناسبی با بهره متغیر
2( کنترل کننده های مشتقی و انتگرالی با بهره های متغیر

3( موتورDC گیربکس دار  
4( نمایشگر گرافیکی

مدل SB-100 )گوی معلق(
قابلیت‌ها:

• امکان کنترل موقعیت گوی معلق
PID , PI ،PD ،P پیاده سازی کنترل کننده •

•پیاده سازی روش های کنترلی حلقه باز و حلقه 
بسته

• قابلیت اتصال به کامپیوتر
• کنترل نرم افزار محور
• ثبت نتایج در کامپیوتر

• نرم افزار اختصاصی
• امکان اعمال اغتشاش و عدم قطعیت به سیستم
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قابلیت‌ها:
• پیاده سازی روش های کنترل حلقه بسته‌ زاویه

• قابلیت اتصال به کامپیوتر، کنترل نرم افزاری و ثبت 
نتایج

• امکان اعمال اغتشاش و عدم قطعیت به سیستم
• قابلیت پیاده‌سازی تکنیک های پیشرفته کنترل از جمله 

کنترل هایبرید و فازی 

مدلIP-101  )کنترل پاندول معکوس (
مشخصات:

ARM 1( برد کنترل مبتنی بر پردازنده
2( عملگر صنعتی شامل سرو موتور و سرو درایو

3( انکدر دورانی جهت تعیین زاویه پاندول  
4( دو عدد میکرو سوییچ جهت حفاظت انتهای کورس حرکت 

خطی
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• این محصول به صورت مشترک توسط آزمایشگاه تحقیقاتی کنترل غیرخطی و هایبرید دانشگاه فردوسی مشهد با 
شرکت تجهیزات ابزار آزما طراحی و پیاده‌سازی شده است.



: )CNC آموزنده( CN-100 مدل
مشخصات:

1( تغذیه ورودی 220  ولت
38 cm 24 قابل افزایش تا cm 2( جابجایی میز کار

3( زاویه هر محور 8/1 درجه
 70 rpm 4( حداکثر سرعت هر موتور

76 cm 5( حداکثر ارتفاع سازه مورد پرداخت
6( اندازه میز کار 20 در 30 سانتی متر مربع
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قابلیت ها :
• قابل کنترل توسط کامپیوتر

• قابلیت کنترل دستی هر سه محور
• دارای سه محور قابل کنترل

• دقت 0.7 میلیمتر
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برخی از مشتریان

درباره‌ی ما



              

            مشهد - دانشگاه فردوسی - مرکز رشد فناوری سه 
        051-38780249
        www.abzarazma.com
         info@abzarazma.com
         aparat.com/abzarazma


