
قيمت مناسب ، کارايی بالا

ساخت و نصب تجهیزات آزمایشگاهی و مهندسی

JTP Series 

اکچويتور استاتيک 
     Static Actuator

Proportional Hydraulic Valve



ويژگيها

   Proportional Hydraulic Valve  مکانيزم عملکرد هيدروليکی توسط شير سرو پروپوشنال
کنترل فول کامپيوتری مجهز به نرم افزار با قابليت های ويژه جهت تست هاي کنترلی 

رفت و برگشتی ) سيکليک ( و همچنين اعمال سرعت تست براساس نرخ تغيير مکان ثابت، نرخ کرنش ثابت ، 
نرخ نيرو ثابت ، نرخ تنش ثابت 

نوع کنترل Close Loop  با پاسخ فرکانسی بالا
مجهز به سيستم کنترلی خيلی دقيق و قابل برنامه ريزی

مجهز به لودسل و خط کش نصب شده روی جک جهت خواندن نيرو و جابجايي
مجهز به اتصالات مفصل لولايی و ثابت جهت نصب به سازه 

مجهز به ساپورتهای جانبی برروی پوسته جک جهت ثابت نگه داشتن اکچويتور درمحور افق 
مجهز به سيستم Anti Rotating نصب شده برروی شفت اصلی جک

مجهزبه يونيت هيدروليک و ميز مخصوص کنترل 
انعطاف پذير و قابل حمل و نصب برروی سازه 

JTP Series

 Proportional Hydraulic Valve
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کاربرد اکچويتورها 

کاربرد  که  استاتيکی محسوب مي شود  آنها جکهای  به سرعت  توجه  با  پروپوشنال  جک های كشش و فشار 
بسياری در آزمايشگاه های مختلف دارند. اين جکها معمولا براي اعمال بارهای کنترل شده و تست های رفت و 

برگشتی ) سيکليک ( و تست های تلفيقی با قابليت برنامه ريزی مورد استفاده مي شوند .



Static Actuators

JTP  معرفی جک های کشش و فشار سری

ساختار اکچويتورهای کشش و فشار استاتيکی همانند جک های دو طرفه ديناميکي طراحی شده است. اين جک ها در ظرفيت های 
مختلف 5, 25, 50, 100, 200  تن ارائه می گردد .

 )Proportional Hydraulic Valve( مکانيزم عملکرد اين جک ها به صورت سرووهيدروليك با استفاده از شيرهاي سروو پروپوشنال
اکچويتورها همانند دستگاه های تست کشش بوده و  پاسخ  بکار رفته در  اينترفيس های  . ساختار کنترل و  طراحی شده است 

فرکانسی ، سمپل گيری و کنترل سيستم در اين جک ها  با دقت بسيار بالايي انجام مي گردد.

-

-

JTP-50 5 200 0.001 55 1000.01-500

 Model
Specifications

Capacity
)tonf(

Jack Courses
mm

 Displacement
resolutionmm

 Shaft diameter
mm

Jack weight
Kg

Linear Speed)Velocity(
mm/min

JTP-250

JTP-250

25 200 0.001 100 2500.01-300

JTP-500

JTP-500

50 200 0.001 130 4000.01-200

JTP-1000

JTP-1000

100 200 0.001 150 6500.01-150

JTP-2000 200 200 0.001 180 9500.01-120

Model Specifications JTP Series



Details and Specifications
SANTAM JADOO Controller Software

Multi Actuators Control

Ethernet Hub

قابليت های سخت افزاری و نرم افزاری  اکچويتورها 

تبادل اطلاعات و نمونه  DSP  جهت کنترل شير سروو، سرعت  با تکنولوژی  الکترونيکی  افزارهای  از جديدترين سخت  استفاده 
برداری و کنترل سيستم به صورت Close Loop و بدون درنگ Real Time  می باشد.  

مجهز به نرم افزار با قابليت اعمال نيرو به صورت سرعت ثابت ، با کنترل نرخ بار براساس پارامترهای مختلف ، تعريف چندين 
تست متوالی بدون توقف با تعاريف مختلف بطور مستقل و تست های رفت برگشتی با سيکل های متناوب ) با متد نيرو کنترل و يا 

جابجايی کنترل ( به صورت تکراری و غيرتکراری

-

-

-

-

قابليت کنترل چند Actuator در يک سيستم مرکزی 

نام  با  افزار کنترلی جانبی  نرم  اينترفيس و  به  مجهز 
اکچويتور  کنترل چند  و  فرمان  Ethernet Hub جهت 

با هم 
يا  و  همزمان  صورت  به  جکها  به  فرمان  قابليت 
قابليت سينکرون کردن  با   ، متدهای مختلف  با  مجزا 
و  اطلاعات  دريافت  و  با هم  ها  )synchronism( جک 

ثبت داده ها



Static Actuators
  Proportional Hydraulic Valve

Fixed Joint

Accumulator

JADOO Controller 

Unit Control

Power Pack

Load Cell

Anti Rotating

Hinge Joint

SCB Control Servo Hydraulic Valve MOOG Static Load Cell Hinge Joint Fixed Joint

Proportional Hydraulic Valve

Features Static Actuator Series JTP
Actuator Action

Force Measuring

Force Accuracy

Force Resolution

Displacement Measuring

Displacement accuracy

Displacement Resolution

Control Type

Servo Valve

System Operation

Control Loop Update

Data Capture Update

Cooling system

Software

Hardware

End Supports
Loading

Interface

Tension & Compression Operation

Low Profile Load Cell

0.5% of Reading

1/100.000

Non-contact Linear Encoder

Non-contact Linear Encoder

50 µm

1 µm )Full of Stroke(

Closed Loop 

Proportional Valve  

Servo Hydraulic

100 Hz

100 Hz

Not required

JADOO Controller

SANTAM SCB

Zero Backlash Pinned Type

DSP )Digital signal processing(

 Static: Tensile & Compression, 
Cyclic , step



JAF-50

Weight (Approx) 110 kg

Dimensions 129*31*27         (With*Depth*Height)
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JTP-250 JTP-500 JTP-1000

1830

1150

2100

1320

2350

1370



Model Specifications JTP Series

JTP-50 5 200 0.001 55 1000.01-500

 Model
Specifications

Capacity
)tonf(

Jack Courses
mm

 Displacement
resolutionmm

 Shaft diameter
mm

Jack weight
Kg

Linear Speed)Velocity(
mm/min

JTP-250 25 200 0.001 100 2500.01-300

JTP-500 50 200 0.001 130 4000.01-200

JTP-1000 100 200 0.001 150 6500.01-150

JTP-2000 200 200 0.001 180 9500.01-120

( با سطح اعمال فشار   Actuator  ( مجهز به جک دو طرفه اعمال نيرو 
مساوی

استفاده از فولاد های مرغوب و سخت شده در سيلندر و پيستون جک ها 
و همچنين در پکينگ و اتصالات داخلی 

مجهز به لودسل مدل Low Profile نصب شده برروی شفت جک 
مجهز به خط کش ديجيتال غيرتماسی بدون محدوديت در کورس 

) تمام کورس جک ( 
مجهز به اتصالات ثابت و لولايی در ابتدا و انتهای جک با قابليت اتصال 

به سازه 
تعبيه ساپورت های جانبی برروی پوسته اصلی جک جهت نگه داشتن 

در سطح افق 
مجهز به سيستم Anti Rotating نصب شده برروی شفت اصلی جک

داراي پمپ برقي هيدروليك به همراه شيرهاي هيدروليك مربوطه، 
شير سرووهيدروليك و… و اجزاء مورد نياز در يونيت هيدروليک 

استفاده از سيستم حفاظت الکترونيکی دستگاه در برابر قطع فاز، اضافه 
ولتاژ، اضافه بار، اتصال کوتاه و سيستم حفاظت وابسته به دما روغن 

در قسمت پاورپک 

مشخصات سيستم الکترونيکی
سخت افزار الکترونيکی با تکنولوژی DSP با مشخصات ذيل:

اندازه گيری نيرو، تغيير مکان با پاسخ فرکانسی
Sampel/ Seconds

اينترفيس ها ديجيتال و اکسترنال
USB & RS-232 درگاه ارتباطی پورت های

اندازه گيری نيرو
لودسل: عملکرد کشش و فشار از نوع ديافراگمی

Low Profile ) ديناميک (
ISO 7500، EN 10002.2، DIN 51221، ASTM E-4  :استاندارد

دقت 0.5 % مقدار خوانده شده تا 1/50 ظرفيت لودسل
درجه تفکيک اندازه گيری نيرو 1/00,000 ظرفيت لودسل ) در کشش و فشار ( 

فيکسچرها و لوازم جانبی ) در صورت سفارش (
مجهز به فلنج های مفصلی  لولايی و ثابت 

قابليت نصب ديتالاگر و ثبت ديتا در نرم افزار مجزا 
انواع سنسورهای جابجايی 

نرم افزار
مجهز به نرم افزار قدرتمند JADOO- Controller  طراحی و ساخت و پياده 

سازی نرم افزار توسط شرکت سنتام 
Microsoft Windows :سيستم عامل

کنترل Actuator کاملا کامپيوتری ) سرعت، موقعيت و نيروی جک (
يا  و  نيرو  ريت  و  ثابت  سرعت  براساس  متدها  تست  انواع  تعريف  قابليت 

جابجايی 
قابليت تست های سيکليک با متد نيرو کنترل و يا جابجايی کنترل به صورت 

تکراری و غير تکراری
نشان دادن نيرو، جابجايی، تعداد سيکل و زمان با واحدهای مختلف بر روی 

مانيتور بر اساس سيستم های SI ، BS و MKS )قابل انتخاب(
ذخيره سازی و بازخوانی داده های تست 

گزينه های کاليبراسيون: نيرو ) لودسل ( و جابجايی ) خط کش ( 
نمودار تست : ترسيم نمودارهای لحظه ای سيکل های نيرو، جابجايی، تنش 

وکرنش
نيرو،  مينيمم  و  ماکزيمم   )  Limits  ( های  محدوده  دادن   : تست  تنظيمات 
جابجايی و کرنش جهت ايمنی وعدم خروج دستگاه از بازه معين حين تست

تنظيم ضرائب کنترل PID برای هر حالت کنترلی بصورت مجزا
تعيين نرخ نمونه برداری و ذخيره داده ها 

نماینده

مشخصات مندرج در این بروشور بدون هیچ اعلامی می تواند تغییر کند

اندازه گيری جابجايی:
جابجايی Actuator توسط سنسور غيرتماسی مغناطيسی ديجيتال

 Non Contact
دارای درجه حفاظت IP67 و مقاوم در مقابل ارتعاش تا   30 و فرکانس 

kHz

مشخصات جک

شرايط محيطي

رطوبت : 10 الی 90 درصد بدون چگالش
دما : 10 الی 38 درجه سانتيگراد ) کاری (

نبود غبار در محيط
نصب دستگاه روی فوندانسيون

نياز به سيستم خنک کن جهت تست های بلند مدت 
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اکچويتور کشش و فشار استاتيکقيـمت منـاسب، کـارايي بـالا

مشخصات فنی مشترک اکچويتور کشش و فشار 
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شـرکــت طــراحـی مــهنــدسی
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Actuator                  کورس : به اندازه کل جابجايی
µm : درجه تفكيك اندازه گيري تغيير مكان

)      mm در طول(     µm دقت اندازه گيري تغيير مكان بهتر از
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