
 

AMI Linear Actuators                                                       

Telefax:+98 21 76251044,5 
www.ami.co.ir 
info@ami.co.ir 

  : يخط يکيناميد يدستگاه بارگذار يمعرف
  

جايگزين مناسبي براي دستگاههاي بارگذاري ديناميکي هيدروليکي با  يخط يکيناميد يدستگاه بارگذار
مي باشد که در زمينه هايي مانند بارگذاري ديناميکي سازه ها و قطعات صنعتي ، تست هاي  فرکانس بالا

اين محصول به دليل امکان بارگذاري با سرعت و فرکانس بالا امکان . خستگي و ميز لرزه و غيره کاربرد دارد
نه حائز ين زميمطالعه در ا رانياشبيه سازي اثر زلزله بر سازه ها را فراهم مي آورد که با توجه به زلزله خيز بودن 

در نو  يپژوهش يانجام کارها يتواند برا يفيدبک دار متم يستم کنترل با الگورينرم افزار س. مي باشدت ياهم
رد و حتي به دليل استفاده از نيروي محرکه الکترومکانيکي به جاي يمورد استفاده قرار گ ين الملليسطح ب

و از اين جنبه نيز ستاپ مذکور در سطح بين الملل به عنوان يک سيستم  بودههيدروليک داراي دقت بالاتري 
  .شبيه ساز لرزه اي نوين مطرح مي باشد

  

         

محصول                                                                CEگواهينامه                                                               تاييده دانشگاه تربيت مدرس براي محصول        
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  :با مشخصات زير DLLM-9500-50-400مدل   دستگاه بارگذاري ديناميکي خطي

  ميلي متر ٤٠٠ طول کورس جابجايي .١

  ميلي متر ٨٠شفت خروجي قطر  .٢

 کيلوگرم نيرو  ٩٥٠٠نيروي ديناميکي اعمال  .٣

 ميلي متر در ثانيه ٥٠حرکت شفت  سرعتحداکثر  .٤

 نوع سيستم محرکه سروموتور  .٥

 ميکرومتر ١٠دقت جابجايي خطي  .٦

 هرتز ١٠حداکثر فرکانس  .٧

 مناسب سنسور اندازه گيري نيرو با ظرفيت .٨

  Encoder و LVDTقابليت اتصال يکدستگاه سنسور موقعيت از نوع  .٩

 و کامپيوتر تابلوي کنترل شامل تجهيزات اندازه گيري و کنترل .۱۰
 

 :افزار پيشرفته با قابليتهاي نرم  .۱۱
 

 منترل حرکت بر اساس نيرو يا جابجايي با سرعت قابل تنظيک  
 رسم منحني و  موقعيتو  رويامکان جمع آوري داده ها از سنسورهاي ن 
 قابليت بزرگنمايي هر محدوده از منحني توسط كاربر 
  قابليت ارتباط نرم افزار دستگاه با محيطMatlab براي تحليل آنلاين داده ها 
 امکان پياده نمودن الگوريتم حرکتي فيدبک دار 
  و حالت منحني ها قابليت مقياس نمودن Auto Scale 
  داده هاي آزمون با فرمت نرم افزار و بازيابي قابليت ذخيره Excel   

  

  : تعريف کد محصول و مشخصات کلي آن 

 DLLM  -  Kgf نیروي دينامیکي بر حسب  -   mm/Secب سرعت خطي بر حس - mmکورس حرکت بر حسب 

DLLM-9500-50-400 
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  :با مشخصات زير DLLM-2000-250-300مدل   دستگاه بارگذاري ديناميکي خطي

  ميلي متر ٣٠٠طول کورس جابجايي  .١
  ميلي متر ۵۰شفت خروجي قطر  .٢
 کيلوگرم نيرو  ٢٠٠٠اعمال نيروي ديناميکي  .٣
 ميلي متر در ثانيه ٢٥٠حداکثر سرعت حرکت شفت  .٤
 نوع سيستم محرکه سروموتور  .٥
 ميکرومتر ١٠دقت جابجايي خطي  .٦
 هرتز ١٠حداکثر فرکانس  .٧
 سنسور اندازه گيري نيرو با ظرفيت مناسب .٨
  Encoderو  LVDTقابليت اتصال يکدستگاه سنسور موقعيت از نوع  .٩

 و کامپيوتر تابلوي کنترل شامل تجهيزات اندازه گيري و کنترل .۱۰
 

 :افزار پيشرفته با قابليتهاي نرم  .۱۱
 

 منترل حرکت بر اساس نيرو يا جابجايي با سرعت قابل تنظيک  
 رسم منحني و  موقعيتو  رويامکان جمع آوري داده ها از سنسورهاي ن 
 قابليت بزرگنمايي هر محدوده از منحني توسط كاربر 
  قابليت ارتباط نرم افزار دستگاه با محيطMatlab براي تحليل آنلاين داده ها 
 امکان پياده نمودن الگوريتم حرکتي فيدبک دار 
  و حالت منحني ها قابليت مقياس نمودن Auto Scale 
  داده هاي آزمون با فرمت نرم افزار و بازيابي قابليت ذخيره Excel   

  

  : تعريف کد محصول و مشخصات کلي آن 

 DLLM  -  Kgf نیروي دينامیکي بر حسب  -   mm/Secب سرعت خطي بر حس - mmکورس حرکت بر حسب 

DLLM-2000-250-300 
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تور و اتاقک کنترليمحل نصب اکچو  

 

 

 

 

 

 

 

 

تست ينمونه گزارش خروج  
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