
 پاندول واروندستگاه آزمایشگاهی و پژوهشی عنوان محصول: 

 صنعت  دنیای اریس پارس دانش بنیان شرکتسازنده: 

باشی  کیه بیرای های کنترل مییهای پایه جهت انجام آزمایشاین دستگاه یکی از دستگاه

آل اسیت  بیا های واقعی ای هآموزش مباحث پایه کنترل و چگونگی عملکرد آنها در کاربرد

 شون :دانشجویان با مباحث زیر به طور عملی آشنا میاستفاده از این ابزار، 

 

  بر وسیله استخراج معادلات حاکم 

 استخراج توابع تب یل مربوطه 

 سازی و کنترل موقعیت ارابهتوسعه یک سیستم کنترلی حلقه بسته جهت پای ار 

 ها جهت کنترل سرعت ارابهسازطراحی جبران 

 های مورد استفادهکنن هسازی کنترلشبیه  

 ها بر روی دستگاه و ارزیابی عملکرد آنهاکنن هاعمال کنترل 

 چگونگی عملکرد دستگاه

در  DCتوان  با استفاده از یک موتیور شامل یک ارابه است که می یک مکانیزم این سیستم

توانی  دوران روی ارابه یک شفت قرار دارد که به راحتی مییراستای یک ریل حرکت کن   

یک پان ول متصل ش ه است  این دسیتگاه دارای دو سنسیور انکیودر  به این شفتنمای  و 

گییری گیری زاویه انحراف پانی ول و دیگیری جهیت انی ازهدوار است که یکی جهت ان ازه

 گیرن   گیری ارابه مورد استفاده قرار میموقعیت قرار

 کیاربراناین امکیان را بیه  افزار مهن سی متلببا استفاده از محیط نرم رابطه کاربری آسان

دسیتگاه را بیه  Swing upهای مربوط بیه کنتیرل و ده  که به راحتی بتوانن  الگوریتممی

راحتی توسعه و مورد آزمایش قرار دهن  و از این دستگاه به عنیوان معییاری آزمایشیگاهی 

 استفاده نماین   ،های مختلفجهت مقایسه روش

 



 

 طع تحصیلات تکمیلیاوارون در مقهای دستگاه پان ول کاربرد

های ق رتمن  و موفق در کتیب و مقالیات ای از روشهای کنترل، مجموعهدر زمینه تئوری

آوری ش ه است  مقالات مربوط به طراحی کنتیرل بیر روی دسیتگاه پانی ول مختلف جمع

   ها موجود هستن :وارون عم تا در این زمینه

 Sliding mode control 

 Time optimal control 

 Predictive control 

 Singular Perturbation 

 Feed forward control 

 Power Series Based control 

 Model predictive control 

 

 Bang-Bang control 

 Fuzzy logic control 

 Neural Network control 

 PID Adaptive control 

 Robust control 

 Energy based control 

 Hybrid control 

 های فراون دارد:نیز کاربردزیر های تحقیقاتی همچنین این دستگاه در زمینه

 Swing Up Algorithms 

 System Identification 

 Command Shaping Method 

 ی دستگاههاویژگی

  استفاده از موتورDC و گیرباکس با کیفیت بالا 

 با رزولوشن بالا  نوری هایاستفاده از انکودر 

  نصب آسان پان ول به شفت 

 با طول متوسط و بلن  متفاوت پان ول نصب دو قابلیت 

 کاری ش ه با کیفیت بالاهای کرومریل 

 افزار مهن سی متلبسازگاری کامل با نرم 

  افزار متلبسازی کامل با نرمهای دستگاه و م لسازی پارامترمستن 

 های کنترلیسیستم آسان ها و تغییر پذیریافزاری الگوریتمطراحی باز نرم 

 های سیستم کنترلی در هر لحظه در زمان اجراها و پارامترامکان تغییر بهره 

 دستگاه مشخصات فنی

 مترسانتی 531×51×51 :ابعاد دستگاه 

 سانتی متر 01و  01 :طول پان ول 

 ولت 55-50 :ولتاژ کاری موتور 

 آمپر 5 :بیشینه آمپر پیشنهادی موتور 

 ولت 1-55 :هاو سنسور های کنترلیولتاژ کاری برد 

 دور بر دقیقه 311 :دور موتور 

 کیلوگرم 11/1 :وزن ارابه 


