
-ATمجموعه آموزشی سنسورها و عملگرها و کنترلر های صنعتی 

SA101 

o  هاشولPLC 314/2DP 

o هاشول سنسور خازنی 

o هاشول سنسور القائی 

o هاشول سنسور هغناطیسی 

o  هاشول سنسور نوریDIFFUSE 

o  هاشول سنسور دهایPT100 

o  سوئیچ با کاربرد هتفاوت 2هاشول هینی لیویت سوئیچ دارای 

o  هاشولLOAD CELL   به هوراه نوایطگر ، کنترلر و دارای خروجی آنالوگ جهت اتصال بهPLC  ،

 دارای پورت قابل اتصال به ضبکه

o هاشول خط کص اهوی به هوراه نوایطگر ، کنترلر و دارای خروجی آنالوگ 

o هازول سنسور کد رنگ با قابلیت ضبیه سازی حرکت جسن رنگی 

o و دارای خروجی آنالوگ هاشول خط کص اهوی به هوراه نوایطگر ، کنترلر 

o هازول سنسور کد رنگ با قابلیت ضبیه سازی حرکت جسن رنگی 

o  24هازول عولکرد ضیر برقیVDC 

o  هازولDC  هوتور به هوراه درایور 

o  هازولSTEPPER   هوتور به هوراه درایور 

o  های هاشول هینی سیستن پنوهاتیک به هوراه کوپرسور هوا ضاهل واحد هراقبت ، ضیرهای برقی ، جک

 پنوهاتیک ، سنسورهای هغناطیسی جک و اتصالات

o ( هاشول سنسور فیبر نوریFiber Optic) 

o هاشول سنسور رطوبت به هوراه کنترلر و نوایطگر 

o اولتراسونیک 

o ( هاشول کنترلر دهاDUAL PID AUTO TUNING CONTROLLER) 

o ( هاشول پالس هترTACHO SPEED PULSE MASTER) 

o ترهوکوپل( نوع  هاشول سنسور دهاJ) 

o  ترهوکوپل نوع( هاشول سنسور دهاK) 

o  سوئیچ با کاربرد هتفاوت 2لیویت سوئیچ دارای 

o هاشول هالتی هتر آنالوگ جهت دیدى ضکل هوج خروجی های سنسور 

o  هیسMDF  و رک آلوهینیوم سانتیوتر 076و ارتفاع  056*06با ابعاد 

 سال خدهات پس از فروش 06هاه گارانتی و  02
 

 



 AC ,DCنبع تغذيه م

  فبس تىفبس عٝ ACٔبصَٚ تٛسيغ وٙٙذٜ ؽجىٝ ثزق  يهايٗ ٔجٕٛػٝ آٔٛسؽي  ٔبصَٚ ٞبیثٝ ٔٙظٛر تغذيٝ وّيٝ 

ٚDC تؼجيٝ ؽذٜ اعت . 

 ؽبُٔ : ٌزٜٚ ٔٙبثغ تغذيٝ 3ؽبُٔ  1Phase,3Phase & DC(24V) Power Supplyٔبصَٚ

 ٔؾخـ ؽذٜ ا٘ذ . R , S , Tرديف لزار ٌزفتٝ ا٘ذ ٚ ثب ٘بْ  3ٔٙبثغ عٝ فبس وٝ در 

 در عٕت چپ وبرت تؼجيٝ ٌزديذٜ اعت .ٔٙبثغ تىفبس وٝ ؽبُٔ عٝ ػذد پزيش ٔي ثبؽذ وٝ 

 جفت فيؼ اعت ٚ در عٕت راعت ٚ پبييٗ ٔبصَٚ لزار دار٘ذ .14وٝ ؽبُٔ  24VDCٔٙبثغ 

 تجهیزات و ماژولها )شامل : ورودی ، خزوجی و .... (

 PLCاس ٔبصِٟٚبيي وٝ در ادأٝ تٛضيح دادٜ ٔي ؽٛ٘ذ ٔي تٛاٖ ثٝ ػٙٛاٖ ٚرٚدی ٚخزٚجي ديجيتبَ ٚ آ٘بِٛي ثزای 

 اعتفبدٜ ٕ٘ٛد .

 ( : Inductive Proximity Sensorسنسور سلفي )

ايٗ حغٍزٞب دارای يه ٘ٛعبٖ عبس ٞغتٙذ وٝ يه ٔيذاٖ اِىتزٚٔغٙبعيغي ثب فزوب٘ظ ثبلا تِٛيذ ٔي وٙٙذ، ايٗ 

ٔيذاٖ تٛعظ يه عيٓ پيچ وٝ در ٘شديىي عغح خبرجي حغٍز لزار دادٜ ٔي ؽٛد، تِٛيذ ٔي ٌزدد. ٍٞٙبٔي وٝ 

ٞب ٘ٛػي  ٞبی ادی درٖٚ ؽي افشايؼ پيذا ٔي وٙذ، ايٗ جزيبٖ ارد ٔيذاٖ اِىتزٚٔغٙبعيغي ٔي ؽٛد، جزيبٖؽي ٚ

ٔيذاٖ اِىتزٚٔغٙبعيغي تِٛيذ ٔي وٙٙذ وٝ در جٟت خلاف ٔيذاٖ خٛد حغٍز ٞغتٙذ، ِذا دأٙٝ عيٍٙبَ ٘ٛعبٖ 

  . زٚجي حغٍز تغييز ٔي وٙذعبس وبٞؼ ٔي يبثذ. ٔذار تزيٍز ايٗ وبٞؼ دأٙٝ را تؾخيـ دادٜ ٚ عيٍٙبَ خ

 ( :Capacitive Proximity Sensorسنسور خازني )

حغٍزٞبی ٔجبٚرتي خبس٘ي ثغيبر ؽجيٝ ثٝ حغٍزٞبی ٘ٛع اِمبيي ٞغتٙذ ثب ايٗ تفبٚت وٝ ثٝ جبی ايجبد ٔيذاٖ 

ثٝ حظ  اِىتزٚٔغٙبعيغي ٔيذاٖ اِىتزٚاعتبتيىي تِٛيذ ٔي وٙٙذ. ايٗ ٘ٛع حغٍزٞب ػلاٜٚ ثز اجغبْ فّشی لبدر

اجغبْ غيز فّشی ٔب٘ٙذ وبغذ، ؽيؾٝ، ٔبيؼبت ٚ پبرچٝ ٘يش ٞغتٙذ. ٍٞٙبٔي وٝ ؽي ٔٛرد ٘ظز ٘شديه عغح حغبط 

ؽٛد ٚ ظزفيت خبسٖ را تغييز  ؽٛد درٖٚ ٔيذاٖ اِىتزٚاعتبتيىي ٘بؽي اس دٚ اِىتزٚد حغٍز ٚارد ٔي حغٍز ٔي

عيٍٙبَ ٘ٛعبٖ عبس را ٔي خٛا٘ذ ٚ سٔب٘ي  ٔ  ٙٝ. عپظ ٘ٛعب٘غبس ؽزٚع ثٝ ٘ٛعبٖ ٔي وٙذ، ٔذار تزيٍز دأ ٔيذٞذ

ٚ  وٙذ ٚ ثب دٚر ؽذٖ ؽي ٔمذار دأٙٝ وبٞؼ يبفتٝ وٝ ثٝ يه ٔمذار ٔؼيٙي ٔي رعذ خزٚجي حغٍز تغييز ٔي

  .خزٚجي ثٝ حبِت اَٚ ثز ٔي ٌزدد

 ( :Magnetic Proximity Sensorسنسور مغناطیسي : )



ػىظ اِؼُٕ  ٔيذاٖ ٔغٙبعيغيايٗ عٙغٛر اس ٘ٛع عٙغٛرٞبی ثذٖٚ تٕبط  ٚ دارای عٝ عيٓ ثٛدٜ ٚ تٟٙب در ٔمبثُ 

ٔذار ايٗ عٙغٛر  ٔي ثبؽذ.  MPS-308-OP-18ثىبر ثزدٜ ؽذٜ در ايٗ عت ٔغٙبعيغي٘ؾبٖ ٔي دٞذ . عٙغٛر 

ٕٞب٘غٛر وٝ اس ؽٕبتيه اتقبَ ثبر عٙغٛر پيذاعت خزٚجي ايٗ عٙغٛر اس ٘ٛع  ٔؾبٞذٜ ٔي ٌزدد. ٔبصَٚ آٖرٚی 

PNP  اعت ثٝ ٕٞيٗ ػّت ثبری وٝ ثزای عٙغٛر در ٘ظز ٌزفتٝ ايٓ را ٔي ثبيغت ثيٗ پبيٝ ٞبیBlue (0VDC)  ٚ

black ٓٔتقُ وٙي.  

 ( :Opto-Electronic Sensorسنسور نوري : )

ايٗ  ٔي ثبؽذ. ٘ٛری يىغزفOPS-320-ON-18-DFٝ ٘ٛع آٔٛسؽي اس عٙغٛر ٘ٛری ثىبر رفتٝ در ايٗ ٔجٕٛػٝ 

عيٓ ٔي ثبؽذ ػّٕىزد ايٗ عٙغٛر  3ٚ دارای  ((Proximity Switchعٙغٛر اس دعتٝ عٙغٛرٞبی ثذٖٚ تٕبط  

پظ اس ثذيٗ ٌٛ٘ٝ اعت وٝ يه فتٛ ديٛيذ ، اؽؼٝ ٔبدٖٚ لزٔش را ثب فزوب٘ظ خبؿ ٔٙتؾز ٔي وٙذ )فزعتٙذٜ( 

 .  ٔي ٌزدد تزا٘شيغتٛر عٛئيچ ثبػثيه فتٛ تزا٘شيغتٛر لزاردارد  وٝ ٌيز٘ذٜ لغٕتدر  ، ثبستبة آٖثزخٛرد ثب ؽئي 

 رٚثزٚیٔبدأي وٝ ٘ٛر اس جب٘ت فزعتٙذٜ تبثب٘ذٜ ٔي ؽٛد عٛئيچ عٙغٛر در حبِت ثبس لزار دارد ٚ سٔب٘ي وٝ ؽيء 

 ٛد .ٔي ؽ٘ٛر ؽٛد عٙغٛر تحزيه  ٔٛجت ثبستبةفزعتٙذٜ ٚ ٌيز٘ذٜ لزار ٌيزد ٚ 

 : PT100سنسور حرارتي 

يىي اس ٔؼزٚفتزيٗ عٙغٛرٞبی دٔبی ٔٛرد اعتفبدٜ در ثبسار فٙؼت ٚ آٔٛسػ ٔي ثبؽذ . ايٗ عٙغٛر در حميمت 

ٔي ثبيغت دٚ عز ٞٓ رً٘ آٖ را ثٝ يىذيٍز ٔتقُ ٕ٘ٛد. حبَ دٚ عز ٔمبٚٔت  PLCثزای اتقبَ ثٝ  عٝ عز ثٛدٜ ٚ

(  دارای ٚرٚدی CPU313Cٔٛرد اعتفبدٜ در ايٗ عت آٔٛسؽي ) CPUتبثغ حزارت در اختيبر وبرثز لزار ٔيٍيزد.  

  ٔي ثبؽذ وٝ وبرثز ٔٛظف اعت تزٔيٙبَ ٞبی عٙغٛر را ثٝ ايٗ ٚرٚدی ٔتقُ ٕ٘بيذ.  PT100اعتب٘ذارد 

Mini Limit Switch : 

ايٗ عٙغٛر لبثّيت تؾخيـ تحزوبت ٚ ضزثبت را دارا ٔي ثبؽذ. در ثبلای عٙغٛر لغٕتي ٔتحزن لزار ٌزفتٝ اعت 

وٙتبوت ٔٛجٛد در عٙغٛر تغييز ٚضؼيت ٔي  2 وٝ دارای لبثّيت جبثجبيي ٔي ثبؽذ. ثب جب ثٝ جب ؽذٖ ايٗ لغٕت

حزوت دعتٍبٜ ٞبی ٔتحزن اس لجيُ جزثميُ عمفي آعب٘غٛر  . اس ايٗ عٛئيچ در فٙؼت ثزای ٔحذٚد وزدٖ دٞٙذ

 ٚ ... اعتفبدٜ ٔيٍزدد.

 :  (Color-Mark Sensor)سنسور کد رنگ 

عٙغٛر وذ رً٘ ثٝ ٔٙظٛر تؾخيـ وذٞبی رٍ٘ي رٚی ِفبفٝ ٞبی ثغتٝ ثٙذی عزاحي ٚ عبختٝ ؽذٜ اعت . اعبط 

 ا٘ؼىبط آٖ اس عغح ٔٛرد ٘ظز ٔي ثبؽذ.وبر ايٗ عٙغٛرٞب ارعبَ ٘ٛر عفيذ ٔذِٚٝ ؽذٜ ٚ دريبفت 



ٔيّي ٔتز ٚ ثٝ فٛرت ػٕٛد ثزعغح عٛری ٘قت ؽٛد وٝ ٘مغٝ ٘ٛرا٘ي تؾىيُ ؽذٜ  8ايٗ عٙغٛر ثبيذ ثب فبفّٝ ی 

 ٘يٓ ٔيّي ٔتز ٘ٛعبٖ ٘ذاؽتٝ ثبؽذ .وبٔلا ٚاضح ثبؽذ ٚ فبفّٝ ی عٙغٛر ٚ عغح وبغذ ثيؾتز اس 

 بؽذ وٝ ثٝ رٚػ سيز تٙظيٓ ٔي ؽٛد : ايٗ عٙغٛر دارای يه پتب٘غيٛٔتز تٙظيٓ ٔي ث

اٌز رً٘ ٔبروٟب اس رٍٟ٘بی سٔيٙٝ تيزٜ تز ثبؽذ ٘مغٝ ٘ٛرا٘ي را رٚی تيزٜ تزيٗ رً٘ سٔيٙٝ آٚردٜ ٚ پتب٘غيٛٔتز را در 

 لزٔش رٚی عٙغٛر رٚؽٗ ؽٛد . LEDجٟت ػمزثٝ ٞبی عبػت آ٘مذر ٔي چزخب٘يٓ تب 

 :  (Rotary Incremental Encoder)انکدر افسایشي 

فيذثه ثزای وٙتزَ دليك در فزآيٙذٞبی فٙؼتي، ا٘ىٛدر ٔي  يىي اس اثشارٞبی تؾخيـ ٔٛلؼيت ثٝ ٔٙظٛر تأٔيٗ

 اثشارٞبی ديجيتبَ در تؼييٗ ٔٛلؼيت ٔي ثبؽذ ٚ ثيؾتز ا٘ىٛدرٞبی ٔٛجٛد اس ٘ٛع افشايؾي ثبؽذ. ا٘ىٛدر اس جّٕٝ

ؽٛد عزس وبر  ثزای وٙتزَ ٔٛلؼيت اثشار اعتفبدٜ ٔيرتٛری ٔتز ٞب  اسدر ٔبؽيٗ آلات اثشار دليك  ٘ٛری ٔي ثبؽٙذ.

ثبؽٙذ .در  تمزيجب ؽجيٝ ٞٓ اعت اس ِحبػ ليٕت ا٘ىٛدر ٞب ثغيبر ارسا٘تز ٔي ٔتز رٚتزی ا٘ىذرخغىؼ ديجيتبَ ٚ 

 ؽٛد عجمٝ ثٙذی ٔي ايجبد ٔي (درجٝ 360را ثز اعبط تؼذاد پبِغي وٝ در يه دٚر ) )ا٘ىٛدر( ثبسار ايٗ لغؼبت

پبِظ در  2500درجٝ ثچزخب٘يٓ  360پبِظ ٘ؾبٖ دٞٙذٜ ايٗ اعت وٝ اٌز ؽبفت را  2500٘ىٛدر وٙٙذ ٔثلا ا

  .ٔؾبٞذٜ ٔي ٕ٘بييذ در ؽىُ سيز يه ٕ٘ٛ٘ٝ اس ا٘ىٛدرٞبی افشايؾي ٘ٛری را .  ؽٛد خزٚجي تِٛيذ ٔي

  

 :ا٘ىٛدر فٛق ثٝ ؽزح سيز اعت لغٕت ٞبی ٔختّف

 فزعتٙذٜ ٘ٛری -

 ٌيز٘ذٜ ٘ٛری -

 ایٔذٚر ؽيؾٝ  ففحٝ -

  ا٘ىٛدر ؽفت -

 اِىتزيىي خزٚجي -

 ٚاعغٝ ثزای تجذيُ عيٍٙبَ ٞبی ٌيز٘ذٜ ٘ٛری ثٝ عغح ِٚتبص اعتب٘ذارد فٙؼتي ٔذار -



فزعتٙذٜ ٚ يه ٌيز٘ذٜ ٘ٛر اعتفبدٜ ؽذٜ اعت. اس دٚ ففحٝ ثب ٘بْ  در عبختبر ا٘ىٛدر اس يه ٔٙجغ ٘ٛر ثٝ ػٙٛاٖ

 ثيٗ ٌيز٘ذٜ ٚ فزعتٙذٜ ٘ٛر ثٟزٜ ثزدٜ ؽذٜ اعت.  ٔبعه ٚ ديغه ٘يش در

 
 ؽىُ  : ٘حٜٛ تِٛيذ پبِظ تٛعظ ا٘ىٛدر

  

 

 

 :  (Dual PID Auto Tuning Controller)کنترلر اتوماتیک دماي دوگانه 

ثذ ٘يغت ثذا٘يٓ وٝ افٛلاً وٙتزِز ٚظيفٝ ٔمبيغۀ ٔمذار ٚالؼي پزٚعٝ ثب  PID لجُ اس تٛضيحبت در راثغٝ ثب وٙتزِز

ٔمذار ٔغّٛة يب ٘مغٝ تٙظيٓ ٚ ٕٞچٙيٗ فذٚر فزٔبٖ ثزای اوچٛئيتٛر جٟت ا٘جبْ ايٗ تٙظيٓ را دارد . ثزای ٔثبَ 

در وٙتزِزٞبی عبدٜ ٘ظيز تزٔٛعتبت وٝ عٙغٛر وٝ ٚظيفٝ ا٘ذاسٜ ٌيزی دٔب را دارد ٔؼٕٛلاً اس يه ثيٕتبَ تؾىيُ 

ٖ دٔب ثٝ يه عزف ٔتٕبيُ ؽذٜ ثب تٙظيٓ ٔٙبعت ؽذٜ اعت ٚ در حميمت ايٗ ثيٕتبَ ثب تٛجٝ ثٝ وٓ يب سيبد ؽذ

جٟت دٔبی ٔغّٛة خزٚجي وٙتزِز وٝ ٕٞبٖ فزٔبٖ خبٔٛػ يب رٚؽٗ وزدٖ ٔٙجغ حزارتي اعت فبدر ٔيؾٛد .أب 

ثب در ٘ظز ٌزفتٗ پبرأتزٞبئي ٘ظيز ٘غجت تغييزات ٘مغٝ تٙظيٓ ثب ٔمذار فؼّي پزٚعٝ ثب  PID در يه وٙتزِز

زات ٘بٌٟب٘ي ، ٚ ٔيشاٖ تغييزات ٘غجت ثٝ سٔبٖ ٔيتٛا٘ذ وٙتزِي پيؾزفتٝ خقٛفب در فبوتٛرٞبئي ٘ظيز ؽذت تغيي



پزٚعٝ ٞبی دٔبئي وٝ اعتفبدٜ اس وٙتزِزٞبی عبدٜ ثبػث ايجبد ٘ٛعبٖ دائٕي دٔب ٔيؾٛد را ايجبد وٙذ . در وٙتزِز 

يب  Proportionalٔخفف P پي آی دی اس اٍِٛريتٓ ٘غجي ، ٔؾتمي ٚ ا٘تٍزاِي ثٟزٜ ٔيجز٘ذ ٕٞبٍ٘ٛ٘ٝ وٝ ٘بْ آٖ اس

ٚ  يب ٔؾتمي ٌزفتٝ ؽذٜ اعت . Derivative ٔخفف D يب ا٘تٍزاِي ٚ فبوتٛر integralٔخفف  I ٘غجي ٚ فبوتٛر

  .، وٙتزَ فؾبر، وٙتزَ دٔب ٚ ... وبرثزد دارد DC در ثغيبری اس فزايٙذٞبی وٙتزِي ٘ظيز وٙتزَ عزػت ٔٛتٛر

  :  (Load cell & Indicator)لودسل ، نمایشگر و کنترلر  

 : تؼزيف ِٛدعُ

يه ٘ٛع حغـٍز اِىتزٚ٘يىي  Load Cellٚسٖ عٙج يب حغٍز ثبر اعت. ِٛدعُ يب   در ِغت ثٝ ٔؼٙبی عَّٛ ٚسٖ،

تـٛسيٗ ٔٛرد اعتـفبدٜ لـزار ٔي ٌيزد . ايٗ ٔحـقَٛ ٚسٖ ٚ ٘ـيزٚ اعت وٝ در عيـغتٓ ٞبی  ثزای ا٘ذاسٜ ٌيزی

ثزاعبط ٚسٖ ثبر ٚاردٜ حظ وـزدٜ ٚ آٖ را ثٝ ٘ـؾبٖ دٞٙذٜ اِىتـزٚ٘يـىي يب  تغـييزات ٚسٖ را ثز اعبط تغييز ِٚتبص

ولاط ٞبی ٔختّفي تمـغيٓ ٔي ؽٛد . ٞز ِـٛدعُ دارای ٝ اس ايٗ ا٘ٛاع ث  ا٘ذيىبتٛر ٔٙتـمُ ٔي ٕ٘بيذ . ٞز وذاْ

ثيبٍ٘ز ٔٛارد ٔختّفي اس جّٕٝ دلت، ظزفيت ٚ  خقبتي ٘ـظيز ولاط ارائٝ ؽذٜ ٔي ثبؽذ ، ولاط ٞز ِٛدعُٔؾ

 .تؼذد لغٕت ٞبی تمغيٓ ؽذٜ ثز حغت اعتب٘ذارد اعت

يٗ ويـفيت ٚ جـٟب٘ي ٔي ثبؽـٙذ وٝ ايٗ اعـتب٘ذارد ٔـج OIML ِٛدعُ ٞبی ٔـزغٛة ٚ دليـك دارای اعتـب٘ذارد

ت . ثٙبثز ايٗ ػّٕيبت عٙجؼ ٚسٖ ثٛعيّٝ ِٛدعُ ٞبيي وٝ فبلذ ايٗ اعتب٘ذارد ثبؽٙذ ٔحقَٛ اعٗ دلت عبخت اي

  . لبثُ اعٕيٙبٖ ٘خٛاٞذ ثٛد

  

 : ا٘ٛاع ِٛدعُ

 : ثب تٛجٝ ثٝ وبرثزدی وٝ دار٘ذ ثٝ ا٘ٛاع ٔختّفي تمغيٓ ٔي ؽٛ٘ذ 

  

 Compressionِٛدعُ فؾبری  - 

 Shear Beamِٛدعُ خٕؾي  - 

 Single pointِٛدعُ ته پبيٝ  - 

 S-Typeِٛدعُ وؾؾي  - 

 

 :"Compression Load cell" ِٛدعُ فؾبری يب عتٛ٘ي

http://en.wikipedia.org/wiki/Load_cell
http://keli.ir/%D9%84%D9%88%D8%AF%D8%B3%D9%84-%D9%81%D8%B4%D8%A7%D8%B1%DB%8C
http://keli.ir/%D9%84%D9%88%D8%AF%D8%B3%D9%84-%D8%AE%D9%85%D8%B4%DB%8C
http://keli.ir/%D9%84%D9%88%D8%AF%D8%B3%D9%84-%D8%AA%DA%A9-%D9%BE%D8%A7%DB%8C%D9%87
http://keli.ir/%D9%84%D9%88%D8%AF%D8%B3%D9%84-%DA%A9%D8%B4%D8%B4%DB%8C


  

اس لبٖ٘ٛ تغييز عَٛ عتٖٛ ٞب پيزٚی ٔي وٙذ ثغٛريىٝ  "ٔؼٕٛلا (compression Load cell) ِٛدعُ فؾبری

ثب ٘بْ ديـٍزی  ٔيّي ٔتز ٔي دٞـذ . ِـٛدعُ فؾبری 5/0آٖ تغـييز عـِٛي حذاوثـز تب  در اثز اػٕبَ ٚسٖ رٚی

 ٘يش ٔؼزفي ٔي ٌزدد .  canister load cell ٘ظيز ِٛدعُ عتٛ٘ي ٚ

اس جٙظ فٛلاد  "ؼٕٛلاوـز٘ؼ عٙج ٞبيي ثز رٚی عتـٖٛ افّي ٔتقُ ٔي ؽٛد ٚ ايٗ ِٛدعُ ٔ در ِـٛدعُ فؾبری

 عبختٝ ٔي ؽٛد . stainless steelفٛلاد ضذ سً٘  آِيبصی ٚ يب

 

 : "Shear beam" ِٛدعُ خٕؾي

 

ِٛدعُ خٕؾي اس يه عٕت ثٝ ثذ٘ٝ افّي تٛعظ دٚ ػذد  ثبؽذ . ثٝ ؽىُ چٟبر ٌٛػ ٔي "ٔؼٕٛلا ِٛدعُ خٕؾي

ٔي ؽٛد ٚ در عـٕت ٔمبثـُ ثٝ پـّتفزْ تـٛسيٗ اتقبَ ٔي يبثذ . در ِٛدعُ ٞبی خٕؾي ٔي ثبيغت ثبر  پيچ ٔتقُ

 ثٝ فٛرت چٙذ ِٛدعّي ٔٛرد اعتفبدٜ لزار ٔـي ٌيز٘ذ . "ٍ٘زدد ٚ ٔؼٕٛلاَ ٕبجب٘جي رٚی آٟ٘ب اػ

ٔـحبعجٝ ٔي وـز٘ـؼ عٙـج ٞـب ، وـز٘ؼ عِٛـي ٚ ػـزضي را   " bending load cell " ِـٛدعُ خٕؾي در

تـٙؼ ثـزؽي را ٔحـبعجٝ ٔي وٙٙذ ، در ايـٗ ٘ـٛع   " shear beam load cell " وـٙٙذ ٚ در ٔـذَ ٞـبی

 ثذ٘ٝ ٘قت ٔي ٌزد٘ذ . درجٝ رٚی 45ِٛدعُ وز٘ؼ عٙج ٞب تحت ساٚيٝ 

 ٔي ثبؽذ . stainless steelٛع فٛلاد آِيبصی ٚ يب فٛلاد ضذ سً٘ اس ٘ "ِٛدعُ خٕؾي ػٕٛٔب جٙظ ٔقزفي

 " Single Point " ِٛدعُ ته پبيٝ يب ته ٘مغٝ ای

  

ثٝ يه ففـحٝ يب پّتفزْ ٔزثغ  "( ِٛدعّي اعت وٝ ٔـؼٕـٛلا single pointِٛدعُ ته پبيٝ يب ته ٘مغٝ ای يب ) 

ؽذٜ ٚ ثز عٕت ديٍز آٖ  ثز رٚی ٔحُ فّجي ٚفُٔتقُ ٔي ؽٛد . يه عٕت ِٛدعُ ته پبيٝ  يب ٔغتغيُ ؽىُ

 اػٕبَ ٔي ؽٛد . ٚسٖ ٚ يب ٘يزٚ جٟت ا٘ذاسٜ ٌيزی

ٔـمذار عبيش پـّتـفزٔي وٝ ٔي تٛا٘ـذ ٚسٖ را ثـذٖٚ خغب ا٘ذاسٜ  در عـزاحي ِـٛدعُ تـه پـبيٝ يب تـه ٘ـمغٝ ای

 ٔي ٌزدد . ٌيزيي ٕ٘بيذ ِحبػ

يٙيْٛ جٟت ٔقبرف ػٕٛٔي ٘ظيز تزاسٚٞبی ديجيتبِي ٚ ِٛدعُ اس اس جٙظ آِٛٔ ِٛدعُ ته پبيٝ يب تـه ٘مـغٝ ای

 سً٘ جٟت ٔقبرف فٙؼتي ٚ تٛريٗ فٙؼتي اعتفبدٜ ٔي ؽٛد . ضذ جٙظ اعتيُ

 . تٗ ٔي ثبؽذ 2ٌزْ تب  100ر٘ج ٚس٘ي ِٛدعُ ٞبی ته ٘مغٝ ای اس 

 



 : "S-Type" ِٛدعُ وؾؾي

 

تغييز عَٛ ٘بؽي اس افشايؼ عَٛ ثذ٘ٝ ا٘ذاسٜ ٌيزی ٔي ؽٛد   ِٛدعّي اعت وٝ در آٖ S-Typeِٛدعُ وؾؾي يب 

 ثب آٖ ٔمذار ٘يزٚ ٚ يب ٚسٖ اػٕبَ ؽذٜ ٔحبعجٝ ٔي ٌزدد . ٚ ٔتٙبعت

ِٛدعُ  ٔيّي ٔتز در ثبر حذاوثز اػٕبِي تـغييز عـَٛ ٔي دٞذ . در عزاحي 5/0٘يـش حذاوثز تب  ِٛدعُ وؾؾي

، ِٛدعُ ٞبی   اٍّ٘يغي ٔي ثبؽذ ثٝ ٕٞيٗ دِيُ ثٝ ايٗ ٘ٛع ِٛدعُ " s"٘ٙذ حزف ٔب "ثذ٘ٝ ػٕٛٔب وؾؾي ؽىُ

"S type  " . ٘يش ٔي ٌٛيٙذ 

  . ِٛدعُ وؾؾي ٚ ػٕٛد لزار ٌزفتٗ آٖ در تٕبْ عَٛ ٔذت ا٘ذاسٜ ٌيزی ثغيبر ٟٔٓ اعت ٘حٜٛ اػٕبَ ثبر رٚی

 

 

 

 :  (Tacho/Speed/Pulse Meter)گشتاور ، سرعت و پالس متر 

ٔي ثبؽذ ٚ ثزای ا٘ذاسٜ ٌيزی پبرأتزٞبی ٔختّف ٚ تجذيُ  MP5W-41ايٗ ٔبصَٚ يه ٔيتز چٙذ ٔٙظٛرٜ ٔذَ 

ٚاحذٞب عبختٝ ؽذٜ اعت وٝ دارای لبثّيتٟبی ٚيضٜ ای ٔي ثبؽذ رٚػ وذ ٘ٛيغي ٚ ٔذ ثٙذی ٚ عبيز اعلاػبت 

 لزار دادٜ ؽذٜ اعت .  3ٔزثٛط ثٝ ايٗ تجٟيش در پيٛعت 

ؼ تؾىيُ ؽذٜ اعت . ثخؼ ثبلای ٔبصَٚ ؽبُٔ ؽٕبتيه اتقبلات ٚ ثخؼ پبييٗ وبرت ؽبُٔ ايٗ ٔبصَٚ اس دٚ ثخ

 فيؼ ٞبی ٔزثٛط ثٝ اتقبلات ٚرٚدی ٚخزٚجي ٔي ثبؽذ .

  :  (Resistive Linear Position Transducer)کنترلر خط کش اهمي به همراه نمایشگر و

اعبط تغييز ٔمبٚٔت اعتفبدٜ ٔي ٌزدد . ٕٞب٘غٛر  اس خظ وؼ إٞي ثزای ا٘ذاسٜ ٌيزی جبثٝ جبيي خغي دليك ثز 

وٝ ٔلاحضٝ ٔي ؽٛد ثزای اعتفبدٜ اس ايٗ ٔبصَٚ ثبيذ اثتذا وّيذ ففز ٚيه وٝ در لغٕت ٔيب٘ي وبرت ٚجٛد دارد 

 10-0فؼبَ ٌزدد . حبَ ثبتٛجٝ ثٝ ٘ٛع خزٚجي وٝ ٔٛرد ٘يبس اعت ٔيتٛاٖ خزٚجي خظ وؼ را ثٝ ٚرٚدی وب٘ٛرتز 

 ٝ ٚرٚدی ٕ٘بيؾٍز ٚوٙتزِز تٛعظ جبٔپز ٔتقُ ٕ٘ٛد .ِٚت ٔتقُ ٚ يب ث



ِٚت داؽتٝ ثبؽيٓ ثبيذ فيؾٟبی خزٚجي  10-0ثزای ايٙىٝ ثخٛاٞيٓ تغييزات خظ وؼ إٞي را ثٝ فٛرت آ٘بِٛي 

 10-0خظ وؼ ديجيتبَ را ثٝ ٚرٚدی وب٘ٛرتز جبٔپز ثش٘يٓ عپظ اس خزٚجي وب٘ٛرتز وٝ عيٍٙبَ آ٘بِٛي ٔتغييز 

 اعتفبدٜ ٕ٘ٛد .  PLCتٛاٖ ثٝ ػٙٛاٖ عيٍٙبَ آ٘بِٛي ثزای ٚرٚدی ِٚت ٔي ثبؽذ را ٔي 

 : (Frequency Inverter Drive)درایو اینورتر فرکانسي 

 : وبرثزد ايٙٛرتز در وٙتزَ ٔٛتٛرٞبی فٙؼتي

ثحت ا٘زصی اس دٚ ديذٌبٜ التقبدی ٚ سيغت ٔحيغي حبئش إٞيت اعت . ثٟيٙٝ عبسی ٔقزف ا٘زصی ثٝ ايٗ ٔؼٙي 

  . اٖ ثب اعتفبدٜ اس تجٟيشات ٚ يب ٔذيزيت ثٟتز ٕٞبٖ وبر را ِٚي ثب ٔقزف ا٘زصی وٕتز ا٘جبْ ثذٞيٓاعت وٝ ثتٛ

 : (Mini Pneumatic System)سیستم میني پنوماتیک 

ايٗ ٔبصَٚ ؽبُٔ تؼذادی اس تجٟيشات پٙٛٔبتيه ٚ اِىتزٚپٙٛٔبتيه پبيٝ ای ٔي ثبؽذ وٝ ثزای آٔٛسػ ايٗ ٔجحث ٚ  

 ٌٙجب٘ذٜ ؽذٜ اعت . PLCاؽبرٜ ثٝ آٖ در ٔجٕٛػٝ آٔٛسؽي 

اس ٔتؼّمبت ايٗ ٔبصَٚ ٔي تٛاٖ ثٝ وٕپزعٛر ٞٛا ٚ ؽيٍّٟٙبی پٙٛٔبتيه وٝ ثزای اتقبَ لغؼبت پٙٛٔبت اعتفبدٜ 

 دد را ٘بْ ثزد .ٔي ٌز

 : (Solenoid Valve)شیر برقي 

ِٚت ٔغتميٓ تحزيه ٔي ؽٛد ٚ ٔي تٛا٘ذ خغٛط حبُٔ عيبلات را لغغ  24ثب دريبفت   ِٚٛ عّٙٛئيذ ؽيز ثزلي يب

پٕپ ثبد ثٝ ٚرٚدی ؽيز ثزلي ٚ اتقبَ جه ثبدی ثٝ خزٚجي آٖ ،  ٚرٚدی اس ب اػٕبَثٝ ػٙٛاٖ ٔثبَ ث ٚ ٚفُ ٕ٘بيذ.

 . ثبس ٚ ثغتٝ جه را وٙتزَ ٕ٘ٛد  PLCفبدٜ اس  ٔي تٛاٖ ثب اعت

ٔي تٛاٖ دريبفت وزد ثٝ عٛر   PLCِٚت را وٝ اس خزٚجي  24ثزای اعتفبدٜ اس ايٗ ٔبصَٚ ٔي ثبيغت يه ِٚتبص 

 ٔغتميٓ ثٝ ٔبصَٚ ؽيز ثزلي دادٜ ٚ آٖ را وٙتزَ ٕ٘ٛد .


